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Diilezité informace pro uzivatele’

Polovodi¢ové zatizeni ma oproti elektromechanickému rozdilné pracovni charakeeristiky. Bezpe¢nostni pokyny pro
aplikaci, instalaci a tdrzbu polovodi¢ovych tidicich zatizeni (publikace SGI-1.1, kterd je k dispozici na mistnich prodejnich
mistech Rockwell Automation nebo on-line na http://www.rockwellautomation.com/literature/) popisuje nékeeré
dtlezité rozdily mezi polovodicovym zafizenim a pevné zapojenymi elektromechanickymi zatizenimi. Kvali témto
rozdilim, a také z dtvodu Siroké $kily pouziti polovodi¢ovych zatizeni, se musi v§echny osoby zodpovédné za pouzivani

takovych zafizeni ujistit o pfijatelnosti veskerych zamyslené aplikace s danym zafizenim.

Rockwell Automation, Inc. neponese za zddnych okolnosti zodpovédnost a zavazky za nepfima nebo néslednd poskozeni,
vyplyvajici z pouziti nebo aplikace tohoto zatizeni.

Priklady a schémata v této piiruécee slouzi vyhradné k ilustra¢nim uc¢eliim. Kazd4 konkréeni instalace podléha fadé
proménnych a pozadavkd, proto nemiize Rockwell Automation, Inc. ptijmout zidnou zodpovédnost nebo zévazky za

faktické pouziti na zékladé¢ téchto pitkladii a schémat.

Rockwell Automation, Inc. neptebira Zddné patentové zdvazky z pohledu pouziti informaci, obvodi, vybaveni nebo
softwaru popsané¢ho v této piirulce.

Kopirovani obsahu této ptirucky, at jiz v celku nebo po ¢éstech, je bez pisemného svoleni Rockwell Automation, Inc.
zakazano.

Tam, kde to je v ptirucce zapotiebi, jsou uvddény poznidmbky, které vds maji upozornit na bezpe¢nostni zélezitosti.

VYSTRAHA: Informuje o postupech a okolnostech, které mohou zpiisobit v nebezpecném prostredi explozi, které mohou vést
k trazu nebo smrtelnému trrazu, poskozeni majetku nebo hospoddrskym ztrdtam.

POZOR: Informuje o postupech a okolnostech, které mohou vést k trazu nebo smrtelnému trazu, poskozeni majetku nebo
hospodaiskym ztratam. Upozornéni vdm pomdZe rozpoznat nebezpedi, vyhnout se nebezpedi a uvédomit si souvislosti.

NEBEZPECi URAZU EL. PROUDEM: Stitky upozorfiujici osoby na moznost pfitomnosti nebezpecného vysokého napéti se
mohou nachdzet uvnitf i vné zafizeni, nap¥. ménice nebo motoru.

NEBEZPECi POPALENI: Stitky upozoriujici osoby na moznost nebezpeénych vysokych teplot povrchu se mohou nachazet
uvnitf i vné zafizeni, napf. ménice nebo motoru.

> D> BB

DULEZITE Poskytuje kritické informace pro Uispésné pouzivani a porozuméni vyrobku.

Allen-Bradley, Rockwell Automation, Rockwell Software, PowerFlex, Connected Components Workbench, Studio 5000, DriveTools SP, AppView, CustomView, MainsFree Programming, a PointStop jsou ochranné znamky
spole¢nosti Rockwell Automation, Inc.

Ochranné zndmky nenélezejici spole¢nosti Rockwell Automation jsou vlastnictvim jejich piislusnych spole¢nosti.


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/sgi-in001_-en-p.pdf
http://www.rockwellautomation.com/literature/
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Uvod

Kdo by mél tento navod

pouzivat

Doporucena dokumentace

Prehled

Utelem tohoto navodu je poskytnout zékladni informace potfebné k instalaci,

v

uvedeni do provozu a feSeni potizi se stfidavymi frekven¢nimi fady

PowerFlex® 525.

Blize o...

Viz stranu...

Kdo by mél tento névod pouZivat

Doporucena dokumentace

Konvence pou7ité v ndvodu

Velikosti rami ménice

VSeobecnd opatieni

Vysvétleni katalogového ¢isla

‘—\ o |ho|loo || I
IS

Tento ndvod k poutziti je uréen pro kvalifikované pracovniky. Musite byt schopni
programovat a obsluhovat frekven¢ni ménice. Musite navic rozumét nastaveni

parametrt a funkei.

Veskera doporucend dokumentace uvedend v této ¢sti je k dispozici on-line na

adrese http://www.rockwellautomation.com/literature.

V niasledujicich publikacich jsou obsazeny vieobecné informace o frekvenénim

meénidi:

Nazev Publikace
Wiring and Grounding Guidelines for Pulse Width Modulated (PWM) AC Drives DRIVES-IN0O1
(Pokyny pro zapojeni a zemnéni AC ménicti s pulzni Sitkovou modulaci)

Preventive Maintenance of Industrial Control and Drive System Equipment DRIVES-TD001
(Preventivni tidrzba zafizeni pro priimyslové fizeni a systémy ménici)

Safety Guidelines for the Application, Installation and Maintenance of Solid State Control SGl-1,1
(Bezpecnostni pokyny pro aplikai, instalaci a tdrzbu polovodicového fidiciho zafizeni)

A Global Reference Guide for Reading Schematic Diagrams 100-2.10
(Jednotnd referencni pfirucka pro cteni blokovych schémat)

Guarding Against Electrostatic Damage 8000-4.5.2

(Ochrana prred elektrostatickym poskozenim)

Nasledujici publikace poskytuji informace specifické pro fadu PowerFlex 520

ohledn¢ instalace, vlastnosti, specifikaci a servisu ménici:

Nazev Publikace
PowerFlex 525 AC Drive Specifications 520-TD001
PowerFlex Dynamic Braking Resistor Calculator PFLEX-AT001

PowerFlex AC Drives in Common Bus Configurations

DRIVES-AT002
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Uvod  Piehled

V nasledujicich publikacich jsou obsaZzeny specifické informace o sitové

komunikaci:

Nézev Publikace

PowerFlex 525 Embedded EtherNet/IP Adapter (including dual port Ethernet) 520C0M-UM001

PowerFlex 525 DeviceNet Adapter 520C0M-UM002

PowerFlex 525 PROFIBUS DP Adapter 520C0M-UM003
Konvence pou Zité v navodu o Vtomto ndvodu ozna¢ujeme sttidavé frekvenéni ménice fady PowerFlex

520 jako méni¢, PowerFlex 520, méni¢ PowerFlex 520 nebo stiidavy
frekvenéni méni¢ PowerFlex 520.

o Konkrétni ménice fady PowerFlex 520 mohou byt:
— PowerFlex 525, méni¢ PowerFlex 525 nebo stiidavy frekvenéni ménic¢
PowerFlex 525.

o Cislaandzvy parametri jsou uvddény v tomto formétu:

P 031 [Jm.napdj.mot.]

Nazev
Cislo
Skupina

= Z&kladni zobr.

= Zdklad. program

= Svorkovnice

= Komunikace

= Logika

= Rozsitené zobr.

= Rozsifeny progr.

= Upravené

=Sit

= AppView a CustomView
= Chyba a diagnostika

mTaZ=ZrorrNT oo

o Vcelém nédvodu k pouziti jsou pouzivdna k popisu akei ndsledujici slova:

Slova Vyznam

Mize Je mozné, néco Ize provést

Nelze Neni mozné, néco nelze provést
Muze Je povoleno, je pifipustné

Musi Musi byt nevyhnutelné provedeno
Bude muset VyZadovano jako nezbytné

Mélo by Doporuceno

Nemélo by Nedoporuceno

o Technické a projektové prostiedi Studio 5000™ kombinuje technické
a projektové prvky do spole¢ného prostiedi. Prvnim prvkem v prostiedi
Studio 5000 je aplikace Logix Designer. Aplikace Logix Designer
piedstavuje pokracovatele softwaru RSLogix 5000 pod jinym nazvem
a bude nadéle produktem uréenym k programovani procesortt Logix 5000
pro feseni diskrétnich, procesnich, ddvkovych, pohybovych,
bezpe¢nostnich aplikaci i aplikaci vyuzivajicich ménice. Prostiedi Studio
5000 piedstavuje zdklad pro budouci technické projekéni néstroje
a schopnosti spole¢nosti Rockwell Automation. Je pravé tim jedinym
mistem, které budou projektovi konstrukeéti vyuzivat k vyvoji veskerych
prvka jejich fidicich systéma.
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Prehled  Uvod

Velikosti ramu ménice

Vseobecna opatieni

Podobné velikosti méni¢a PowerFlex 525 jsou seskupeny do velikosti rimt pro
téely zjednoduseni objednavani ndhradnich dil, dimenzovéni atd. Ktizové
odkazy na katalogova ¢isla ménicti a jejich piislusné velikosti rima jsou uvedeny
v Dodatek B.

odpojeni sitového napdjeni urcitou dobu trva. Pfed provadénim praci na ménici
zajistéte odizolovani sitového napdjeni od linkovych vstupd R, S, T (L1, L2, L3)].
Vyckejte tii minuty, nez se vybiji kondenzatory na hodnoty bezpecného napéti.
NedodrZeni téchto pozadavk{i mliZe zapficinit traz nebo smrt.

Zhasnuti diod LED neznamend, Ze se kondenzatory jiZ vybily na hodnoty
bezpecného napéti.

c POZOR: Ménic obsahuje vysokonapétové kondenzatory, jejichz vybiti po

POZOR: Planovat nebo provadét instalaci, uvadét do chodu a provadét Gdrzbu
systému by méla pouze osoba kvalifikovana, sezndmend s AC frekvencnimi
ménidi a souvisejicim strojnim vybavenim. NedodrZeni téchto pozadavki miize
zapficinit Graz nebo poskozeni zafizeni.

POZOR: Tyto ménice obsahuji Casti a sestavy citlivé na elektrostatické vyboje
(ESD). Pro instalaci, zkouseni, servis a opravy této sestavy je vyZzadovano
zvl&Stni antistatické opatieni. Pokud nebudou dodrzovany postupy ochrany
proti elektrostatickym vybojiim, miize dojit k poskozeni soucdsti. Pokud
nezndte zplsoby ochrany proti elektrostatickym vybojim, pfectéte si Guarding
Against Electrostatic Damage (Ochrana proti elektrostatickym vybojdm),
publikace A-B 8000-4.5.2, nebo jinou publikaci zabyvajici se timto problémem.

POZOR: Nespravné pouZity nebo instalovany méni¢ miize zavinit poSkozeni
soucdsti nebo zkraceni Zivotnosti vyrobku. Chyby zapojeni nebo pouZiti, jako je
poddimenzovani motoru, nespravné nebo nedostatecné AC napdjeni nebo piilis
vysokeé teploty okolniho vzduchu mohou zavinit zdvadu systému.

POZOR: Funkce requlatoru shérnice je extrémné uZzitecna k predchdzeni
rusivym chybam v dlisledku prepéti, které vyplyvaji z agresivniho zpomalovani,
potencidlnich zatiZeni a nevyvazeného zatizeni. Mlize vsak rovnéz zplsobit
vyskyt jednoho z ndsledujicich dvou stavd.

1. Rychlé kladné zmény vstupniho napéti nebo nevyvazend vstupni napéti
mohou zplsobit nezadouci navyseni rychlosti;

2. Skute¢né doby zpomaleni mohou byt del3i ne pfikdzané doby zpomaleni.
Vygeneruje se viak ,Chyba v diisledku klidu”, pokud ménic setrvd v tomto stavu
po dobu 1 minuty. Pokud je tento stav nepfijatelny, regulator sbérnice se musi
deaktivovat (viz parametr A541 [Povol. reg. sbér.]). Dale instalace fadné
dimenzovaného dynamického brzdného odporu poskytne ve vétsiné piipadi
shodnou nebo lepsi vykonnost.

POZOR: Je nebezpedi, ze dojde k irazu nebo poskozeni zafizeni. Ménic
neobsahuje soucdsti, u nichz by mohl servisni ukony provadét uzivatel.
Nedemontujte $asi ménice.
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Uvod

Piehled

Vysvétleni katalogového

Cisla
1-3 4 5 6-8 9 10 1 12 13 14
25B - B 2P3 N 1 1 4 - -
Méni¢ | Pomlicka Jmenovité napéti Jmenovitd hodnota Kryt Vyhrazeno Emisnitfida | Vyhrazeno Poml¢ka Pomlcka
4 Standard
25B  PowerFlex 525
0 Bez filtru
1 Filtr
v 120VAC 1
A 240VAC 1 1 Standard
B 240VAC 3
D 480 VAC 3
E 600VAC 3 -
N IP20 NEMA/otevieny typ
2P5 (25 A 05 (04 (05 04 1P4 |14 A 05 1|04 05 104
4P8 |48 1,0 10,75 |1,0 0,75 2P3 |23 A 10 10,75 10 10,75
6P0 (6,0 15 |11 {15 11 4P0 |40 A 20 |15 20 |15
6P0 (6,0 A 30 |22 30 122
010 {105 |B 50 |40 50 140
013 (13,0 |C 75 |55 75 |55
5 |25 A 05 04 |05 04 017 |17,0 IC) 100 (75 10,0 (7,5
4P8 |48 A 1,0 (0,75 (1,0 0,75 024|240 150|110 150 |10 " o
030 (300 (D 200 (150 (150 [110 Jmenovité hodnoty pro
8P0 (8,0 B 20 (1,5 |20 |15 normalni zatizeni
o o T8 0 T o 2 037 [370 [E  [250 [185 {200 [150 avysoké zattientjsou
043 |43,0 |E 300 (220 (250 [185 k dispozici pro ménice nad
15 HP/11 kW.
#5125 A 05 104 |05 o9 09 [A 05 lo4 [o5 o4
050 A 1007 101075 1°7 1’7 A 1’0 0’75 110 0’75
8P0 |8,0 A 20 (15 |20 15 30 3'0 a 2'0 1' 2'0 1'
on 110 (A 30 (22 (3,0 2,2 " 4'2 A 3'0 2'; 3'0 2';
017 17,5 B 50 (3,7 |50 3,7 . ! ; ! ! ! !
024 (240 |C 75 (55 |75 55 6P6 66 C 20 |37 |30 37
o (P e e
A L 150 110|150 110 019 19’0 D 15’0 1’10 15’0 1'10
062 |62,1 E 20,0 (150 {150 |11,0 ! ! ! d 4
022 |20 |D 20,0 (150 |150 (11,0
027 (27,0 |E 250 (185 1200 (15,0
032 (320 |E 30,0 (220 |250 (185
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Kapitola 1

Pokyny pro montaz

Instalace/zapojeni

Tato kapitola obsahuje informace ohledné montaZe a zapojeni ménice
PowerFlex 525.

Blizeo... Viz strana...
Pokyny pro montd7 n

Pokyny pro AC napajeci zdroj 15

Vseobecné po7adavky na zemnéni

Pojistky a jistice

Napdjeci a fidici modul

Kryt fidictho modulu

Krytka svorek napajeciho modulu

Napajeci svorkovnice

Poznamky ke spolecné sbérnici/prednabijeni

Zapojeni V/V

Svorkovnice fidicich V/V

Ovladani spousténi a referencni rychlosti

Shodass CE

S (W [ w W W || = =
EIEIK|IEIBIRBIRIRIKRIR||=|!

Vétsina pocdte¢nich potizi byva zpiisobena nespravnym zapojenim. Je tieba
udinit veskerd opatteni, aby bylo zapojeni provedeno podle pokyni. Nez
piistoupite k instalaci, musite si predist viechny tyto informace a porozumét jim.

A\

POZOR: Nésledujici informace jsou pouze ndvodem k spravné instalaci.
Rockwell Automation nemiZe pfevzit zodpovédnost za dodrZeni nebo
nedodrZeni zdkona nebo mistni jeho dpravy ¢i normy pfi zajisténi spravné
instalace ménice nebo souvisejiciho zafizeni. Pokud nejsou pfi instalaci
respektovany zakony a normy, existuje nebezpeci tirazu osob a poskozeni
zafizeni.

e Nainstalujte méni¢ ve vzptimené poloze na plochou, svislou a rovnou

plochu.

Ram Velikost Sroubu Utahovaci moment Sroubu
A M5 (#10...24) 1,56...1,96 Nm (14...17 Ib-in.)
B M5 (#10...24) 1,56...1,96 Nm (14...17 Ib-in.)
C M5 (#10...24) 1,56...1,96 Nm (14...17 Ib-in.)
D M5 (#10...24) 2,45...2,94Nm (22...26 Ib-in.)
E M8 (5/161in.) 6,0...7,4Nm (53...65Ib-in.)

e Zajistéte ochranu chladiciho ventilatoru zamezenim pfistupu prachu

a kovovych ¢asti.
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Kapitola1 Instalace/zapojeni

o Nevystavujte jej korozivni atmosféte.

o Chrante pted vlhkem a ptimym slune¢nim svétlem.

Minimalni montazni vzdalenosti

Viz Dodatek B ohledné instalaénich rozmért.

—

Svisla Svisla, instalace bez mezer Svisla se sadou ventilatoru fidiciho Svisla, instalace bez mezer se sadou
Bez mezer mezi ménici. modulu ventilatoru fidiciho modulu
Bez mezer mezi ménici.
[ 0 0
@ @
(SZOOT)m (SZOOT)m
/ 25mm .
¥ e .
el [ile ] (- )| ] =)
o @ oy SN | e
ﬁﬂﬂ ﬁﬂﬂ
HHRAARARARAARY AAARARARARAR HRAARRAARARR RRAARAAARAA
@ @0
50 mm 50 mm
(2,0" (2,0"
i — )
—~ P —~
. ook ‘e 4
somm A § =0 [ BIE 50mm A FE— =
4 2,07 %%“ﬁ@%@s Df D 4 (2,0r]‘1)m éig%«l @i@; D; =
=l° ®c Ed=— B
s 4 =——ul-uCl 0 w08 iE
F eE—
] o] = 2 E (3. | fIE
25mm 7 § ==((E0), i 5%‘ ED;D
10") BE==)"0s —i— w100 (B i=
a1 B = -
Sam 50 mm
2,0 (2,0")
-~ ) -~ — —
Vodorovna se sadou ventilatoru fidiciho modulu Vodorovna, instalace bez mezer se
sadou ventilatoru fidiciho modulu
Bez mezer mezi ménici.

(1) Pouze pro ram E se sadou ventildtoru fidiciho modulu je vyZadovan rozestup 95 mm (3,7 in.).
(2) Pouze pro rdm E se sadou ventilatoru fidiciho modulu je vyZadovan rozestup 12 mm (0,5 in.).
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Instalace/zapojeni  Kapitola 1

Okolni provozni teplota

Viz Dodatek B ohledné volitelnych sad.

Montaz Charakteristika krytu(” Okolni teplota
Minimum | Maximum (bez sniZeni) | Maximum (sniZzeni Maximum se sadou ventilatoru
jmenovité hodnoty)m fidiciho modulu (sniZeni jmenovité
hodnoty)(3 o
Svisla IP 20/oteviteny typ 50°C(122°F) 60 °C (140 °F) 70°C(158 °F)
IP30/NEMA 1/UL typ 1 45°C(M3°F) 55°C(131°F) -
Svisla, nulové vrstveni [P 20/otevfeny typ 45°C(M3°F) 55°C(131°F) 65 °C(149 °F)
IP30/NEMA 1/UL typ 1 -20°C 40°C(104°F) 50°C(122°F) -
Vodorovna se sadou ventilatoru IP 20/otevieny typ (~4°F) 50°C (122 °F) - 70°C (158 °F)
fidiciho modulu
Vodorovnd, instalace bez mezer IP 20/otevieny typ 65°C(149 °F)
se sadou ventilatoru fidiciho 45°C(113°F) -
modulu

(1) Charakteristika IP 30/NEMA 1/UL typ 1 vyZaduje instalaci volitelné sady fady PowerFlex 520 IP 30/NEMA 1/UL typ 1, katalogové ¢islo 25-JBAx.

(2) Pro polozky 25B-D1P4N104 a 25B-EOPIN104 je teplota uvedend pod sloupcem Maximum (snizeni jmenovité hodnoty) snizena o 5 °C (9 °F) pro viechny montazni metody.

(3) Pro polozky 25B-D1P4N104 a 25B-EOPIN104 je teplota uvedend pod sloupcem Maximum se sadou ventilatoru fidictho modulu (snizeni jmenovité hodnoty) snizena 0 10 °C (18 °F) pouze pro montdzni
metody svislé instalace a svislé instalace bez mezer.

(4)  Polozky 25B-D1P4N104 a 25B-EOPIN104 nelze montovat s vyuZitim kterékoli za vodorovnych montéznich metod.

(5) Vyzaduje instalaci sady ventildtoru fidiciho modulu fady PowerFlex 520, katalogové ¢islo 25-FANx-70C.

Krivky sniZzeni jmenovitého proudu

Svisla montaz
Jeden méni¢ Instalace bez mezer
S IP3O/NEMAT - =~ sesadou = 10 IP3O/NEMAT | - - sesadou
S 10 ventilatoru S 10 ventilatoru
32 fidichomodulu 3 fidictho modulu
3 100 H 100
_§' %0 IP 20/otevfeny typ E %0 [P 20/otevfeny typ
e % g %
=
E E
E 00 E 60
g % 3 § % \
o I} =) 1
4 L & 4
&~ 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80 e

30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80

Okolni teplota (°C) Okolni teplota (°C)
Vodorovna montaz/montaz na podlahu
Jeden méni¢ Instalace bez mezer
120 - - - sesadou = 120 === sesadou
£ 1 ventilitoru &:, 110 ventilitoru
-§ 100 fidiciho modulu -§ 100 fidiciho modulu
S S 90
o 80 IP20/otevienytyp & 80 IP20/otevfeny typ
= £
g 70 g
E 6 " E 60
E % N g 5
g i E X

30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80
Okolni teplota (°C)
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Kapitola1 Instalace/zapojeni

Pokyny ohledné snizeni hodnot pro velké nadmor'ské vysky

M¢ni¢ Ize bez snizeni jmenovitych hodnot uzivat v maximalni nadmotské vysce
1000 m (3300 ft). Pokud je méni¢ pouzivdn nad 1000 m n. m. (3300 ft):

o Snizte maximalni okolni teplotu o 5 °C (41 °F) pro kazdych dalsich
1000 m (3300 ft), pticemz se aplikuji meze uvedené v tabulce Mezni
nadmoftskd vyska (na zdkladé napéti) déle.
nebo

e SniZzte vystupni proud o 10 % na kazdych dalsich 1000 m (3300 ft), do
3000 m (9900 ft), pti¢emz se aplikuji meze uvedené v tabulce Mezni

nadmotskd vyska (na zéklad¢ napéti) déle.

Mezni nadmoiska vyska (na zakladé napéti)

Parametry ménice Centralni zemnéni (odbocka na nulu) |Rohové zemnéni, impedancni
zemnéni nebo bez zemnéni
100...120 V 1fazové 6000 m 6000 m
200...240 V 1fazové 2000 m 2000 m
200...240 V 3fézové 6000 m 2000m
380...480 V 3fazové 4000 m 2000 m
525...600 V 3fazové 2000 m 2000 m
Velka nadmofska vyska
10 60
€ 1
=
"g 100 L.
s W £
e 8 = 4
s 2
2 E
Y [}
E 60 3 30
g 50
(=]
& 40 20
0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000 4000
Nadmofska vyska (m) Nadmofiska vyska (m)

Ochrana proti necistotam

Provedte opatieni k zamezeni propadévani nedistot pies ventilaéni otvory krytu
ménice béhem instalace.

Skladovani

o Skladujte v rozsahu okolni teploty —40...85 °c(l),

o Skladujte na mistech s rozsahem relativni vlhkosti 0...95%,
nekondenzujici.

o Nevystavujte jej korozivni atmosféte.

(1) Maximdlni okolni teplota pro skladovani ménici s ramem E je 70 °C.
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Instalace/zapojeni  Kapitola

1

Pokyny pro AC napajeci zdroj

Nezemnény rozvodny systém

Tato zafizeni se musi odpojit, pokud se ménic instaluje do nezemnéného nebo
odporové zemnéného rozvodného systému.

POZOR: Odstranénim MOV v ménicich s vestavénym filtrem rovné odpoji
kondenzétor filtru od zemniho spojeni.

2 POZOR: PowerFlex 525 obsahuje ochranné MOV, které jsou pfipojeny k zemi.

Odpojeni MOV

S cilem,aby se zabranilo poskozeni ménice, musi se MOV pftipojené k zemi
odpojit, pokud se méni¢ instaluje do nezemnéného rozvodného systému (sit I'T)
kde napéti mezi vedenim a zemi pro kteroukoli fizi mohou ptesahovat 125%
jmenovitého napéti mezi vedenim a zemi. Tato zafizeni odpojte vyjmutim
propojky zndzornéné ve schématech dale.

1. Otédcenim proti sméru hodinovych ruci¢ek uvolnéte Sroub.
2. Vyjméte propojku zcela z $asi ménice.
3. Utdhnutim $roubu jej zanechte na misté.

Umisténi propojky (obvyklé)

Napédjeci modul

5

DULEZITE Po vyjmuti propojky Sroub utdhnéte.

Odstranéni MOV faze k zemi

e RIL1

Trifdzovy

ACvstup S/L2
/L3

Propojka

Publikace Rockwell Automation 520-UM001B-CS-E — tinor 2013
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Kapitola1 Instalace/zapojeni

VsSeobecné pozadavky na
zemnéni

16

Prizplisobeni napajeni

M¢nic¢ je vhodny pro ptimé ptipojeni k vstupnimu napéjeni do jmenovité¢ho
napéti ménice (viz Dodatek A). V tabulce Podminky vstupniho napdjeni ddle
jsou uvedené ur¢ité podminky vstupniho napéjenti, které mohou zptsobit
poskozeni souddsti nebo zkraceni zivotnosti produktu. Pokud nastanou keerékoli
z téchto podminek, nainstalujte jedno ze zatizeni uvedenych v kapitole Naprava
na strané vedeni ménice.

DULEZITE Je vyZadovano pouze jedno zafizeni na vétev. Mélo by se nainstalovat co
nejblize k dané vétvi a byt dimenzovéno tak, aby odolévalo celkovému proudu
odbocky.

Podminky vstupniho napajeni

Podminka vstupniho napajeni Naprava
Nizkd impedance vedeni (méné neZ 1% reaktance vedent)
Vétsi napdjeci transformdtor nez 120 kVA

Nainstalujte tlumivku vedenit?
« nebo oddélovaci transformétor

Na vedeni jsou kondenzatory ke korekei diniku » Nainstalujte tlumivku vedeni®
Na vedeni dochazi ¢asto k vypadku napajeni » nebo oddElovadi transformtor

Na vedeni jsou prerusované rusivé Spicky prevy3ujici 6000 V (blesk)

Napéti mezi fazi a zemi presahuje 125% normalniho napéti mezi vedenimi |+ Odstrarite propojku MOV k zemi.

+ nebo nainstalujte oddélovaci
transformétor s uzemnénym
sekundérnim vinutim, pokud je to

nutné.

Nezemnény rozvodny systém

240V konfigurace do V (tzv. rameno ,stinger Ieg“)“) » Nainstalujte tlumivku vedeni?

(1) Uménici pripojenych k systému s konfiguraci do Vs uzemnénym nulovym vedenim stfedni faze se féze protilehld té fazi, kterd je

"

uprostted spojena se zemi nebo nulovym vedenim, nazyva terminy ,stinger leg,” ,high leg,” ,red leg” atd. Toto rameno by se v rdmci
celého systému mélo oznacit cervenou nebo oranzovou paskou na vodici u kazdého pfipojovaciho bodu. Rameno ,stinger leg” by
mélo byt pfipojeno ke stfedni fézi B na tlumivce. Cisla dild specifickych tlumivek vedeni naleznete v Tlumivky vedeni pro fadu
Bulletin 1321-3R na strané 158.

(2) Viz Dodatek B ohledné informaci k objednavani piislusenstvi.

Bezpecnostni zemnéni ménice -@ (PE) musi byt ptipojeno na systémovou zem.
Impedance uzemnéni musi odpovidat pozadavkiim narodnich nebo mistnich
bezpe¢nostnich norem a zdkonu. Je zapottebi pravidelné kontrolovat
neporusenost viech zemnich spojeni.

Typické zemnéni
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Instalace/zapojeni  Kapitola 1

Sledovani zemnich zkratu

Pokud se pouziva systém monitorovani zemniho zkratu (RCD), mohou byt
Y y
pouzita pouze zatizen{ typu B (nastavitelnd), aby nedochézelo k falesnému

vypnuti.

Bezpecnostni zemnéni - (PE)

Toto piedstavuje bezpe¢nostni zemnéni ménice, jez je vyzadované predpisy.
Jeden z téchto bodu musi byt ptipojen k blizké ocelové struktuie budovy (nosnik,
hranol), k podlahové zemnici ty¢i nebo k ptipojnici. Zemnici body musi
odpovidat pozadavkim nérodnich nebo mistnich bezpe¢nostnich norem

a zakon.

Zemnéni motoru

Zemnéni motoru musi byt pfipojeno k jedné ze zemnicich svorek ménice.

Ukonceni stinéni — SHLD

Kterakoli ze svorek ochranného zemnéni umisténych na napdjeci svorkovnici
poskytuje zemnici bod pro stinéni kabelu motoru. Stinéni motorového kabelu
ptipojené k jedné z téchto svorek (na strané méni¢e) by mélo byt ptipojeno také
k rdmu motoru (na strané motoru). Pro ptipojent stinéni ke svorce ochranného
zemnéni pouzijte ukonceni stinéni nebo svorku EMI. Volitelnou zemnici desku
nebo rozvodnou krabici Ize pouzit s kabelovou sponou pro vytvoteni zemniciho
bodu pro stinéni kabelu.

Kdyz se pouziva pro ridici a signalni vedeni stinény kabel, stinéni by melo byt
uzemnéné pouze na strané zdroje, nikoli na strané ménice.

Uzemnéni filtru RFI

Pti pouziti ménice s filtrem muze dochdzet ke vzniku relativné vysokych zemnich
svodovych proudu. Proto musi byt filtr pouzivan jen v instalacich se
zemnénym AC napdjecim systémem, musi byt instalovan trvale a byt pftimo
uzemnény (spojeny) se zemi systému rozvodu napdjeni v budové. Zajistéte pevné
ptipojeni nulového vodice vstupniho napdjent (spojent) se stejnym zemnénim
rozvodu napdjeni v budové. Zemnéni nesmi zéviset na propojeni ohebnym
kabelem a nesmi obsahovat zddny druh zastr¢ky nebo zasuvky, keery by
umoznovat nechténé odpojeni. Nékteré mistni zékony mohou vyZadovat vedlejsi
zemni propojeni. Je zapottebi pravidelné kontrolovat neporusenost viech spojeni.
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Pojistky a jistice

18

M¢ni¢ PowerFlex 525 neposkytuje ochranu jednotlivych vétvi proti zkratu.
Tento produkt se musi instalovat bud's pojistkami na vstupu nebo se vstupnim
jisticem. Dal$i pozadavky pro tyto instalace mohou vychazet z pozadavka
nérodnich nebo mistnich bezpe¢nostnich norem a zdkont.

Bulletin 140M (kombinovany procesor s vlastni ochranou)/jistice
UL489

Pti pouziti jisti¢t Bulletin 140M nebo jinych dle UL489 se musi dodrzovat déle
uvedené pokyny, aby byly splnény pozadavky NEC pro ochranu vedlejsich
okruhd.

o Bulletin 140M Ize pouzivat v aplikacich s jednim motorem.

o Bulletin 140M Ize pouzivat ve vedeni pfed ménice bez nutnosti pouziti
pojistek.
Pojistky

Jmenovité hodnoty obsazené v ddle uvedenych tabulkach se tidi doporu¢enymi
hodnotami pro pouziti s kazdou pfislusnou jmenovitou hodnotou ménice.
Zatizeni uvedend v této tabulce maji slouZit pouze jako voditko.
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Kapitola1 Instalace/zapojeni

Napa’jeq’ a ridici modul M¢énice PowerFlex 525 sestavaji z napjeciho modulu a fidiciho modulu.
Oddéleni napdjeciho a fidiciho modulu

1. Stisknéte a drzte stisknutou zdpadku na obou stranich krytu rimu, poté jej
vytdhnéte a vyklopenim nahoru vyjméte (pouze rdmce B...E).

2. Stisknéte a vysuiite horni kryt fdictho modulu, abyste jej odpoutali od
napdjeciho modulu.
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Instalace/zapojeni  Kapitola 1

3. Pevné stisknéte strany a horni ¢ast fidiciho modulu, poté jej vytazenim
oddélte od napédjeciho modulu.

Spojeni napdjeciho a fidiciho modulu

1. Vyrovnejte vzéjemné konektory na napédjecim modulu a fidicim moduly,
poté piitlacte fidici modul pevné na napdjeci modul.
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Kapitola 1

2. Zatla¢te horni kryt fidiciho modulu smérem k napdjecimu modulu pro

sevoy 7
Za}lStCnl.

3. Vlozte zapadku na horni ¢4sti krytu rdimu do napéjeciho modulu, poté

pieklopte kryt rimu, aby zapadl do bo¢nich tchytt na napdjecim modulu

(pouze rémy B...E).

e

f=1

I
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Instalace/zapojeni  Kapitola 1

Kryt fidiciho modulu

S cilem, aby byl mozny ptistup k fidicim svorkdm, portu DSI a portu Ethernet, se
musi odstranit pfedni kryt. Demontaz:

1. Stisknéte a drzte stisknutou $ipku na predni ¢asti krytu.

2. Posunutim ptedniho krytu dolt jej odstranite z fidictho modulu.

Y,

A

A=

Kdy?z je zapojeni dokonéeno, ptedni kryt opét upevnéte.

Krytka svorek napajeciho

Pro zajiSténi piistupu k napdjecim svorkdm se musi odstranit krytka svorek.
Demontaz:
modulu

1. Stisknéte a drzte stisknutou zdpadku na obou stranich krytu rimu, poté jej
vytdhnéte a vyklopenim nahoru vyjméte (pouze rdmy B...E).
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Napajeci vodice
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2. Stisknéte a drzte stisknutou areta¢ni jazyéek na krytce svorky.

3. Posunutim krytky svorky dolu jej odstrante z napéjeciho modulu.

Kdy?z je zapojeni dokon¢eno, krytku svorky opét upevnéte.

Pro zaji$téni piistupu k napdjecim svorkdm u rimu A, musite od sebe oddélit
napdjeci a fidici modul. Pokyny viz Oddéleni napéjeciho a fidiciho modulu na
strané 22.

rdmec pro bezpecnou instalaci elektrického zafizeni. Instalace musi spliiovat
pozadavky tykajici se typ( vodici, velikosti vodici, ochrany koncovych rozvodi
a odpojovacich zafizeni. NedodrZeni téchto pozadavki miiZe zapficinit Graz
nebo poskozeni zafizeni.

2 POZOR: Nérodni zakony a normy (NEC, VDE, BSI atp.) a mistni zdkony vymezuji

POZOR: Aby se vyloucilo nebezpeci drazu elektfinou zplisobenym
indukovanym napétim, musi byt nepouzité vodice v ochranné trubce na obou
stranach uzemnény. Pokud je na ménici, ktery sdili ochrannou trubku, provéadén
servis nebo instalace mély by byt ze stejného diivodu deaktivovany vsechny
ménice vyuZivajici stejnou ochrannou trubku. To pom{ize minimalizovat mozné
lrazy elektfinou vlivem Spatného zapojeni vodicli napdjecich kabell.
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Instalace/zapojeni  Kapitola 1

Typy kabelii motoru vhodné pro instalace 100...600 V

Pro instalaci ménict Ize pouzit Sirokou $kélu typu kabeltl. Pro mnohé instalace
jsou vhodné nestinéné kabely za ptedpokladu jejich oddéleni od citlivych
obvodu. Ptibliznym pozadavkem je dodrzet odstup 0,3 m (1 stopa) na kazdych
10 m (32,8 stop) délky. Ve vSech ptipadech je tieba se vyhnout dlouhym
paralelnim vedenim. Nepouzivejte kabely, u nichz je tloustka izola¢niho
materidlu mensi nez 0,4 mm/0,015". Nevedte vice nez tfi sady motorovych vedeni
v jediném kabelovodu, abyste minimalizovali nebezpe¢i ,pteslechu®. Pokud jsou
vyzadovény vice nez tfi pfipojeni méni¢e/motoru na kabelovod, musi se pouzit
stinéné kabely.

Instalace dle UL v okolnich teplotich nad 50 °C museji pouzivat vodice

s charakeeristikou 600 V, 90 °C.

Instalace dle UL v okolnich teplotich 50 °C museji pouzivat vodice

s charakteristikou 600 V, 75 °C nebo 90 °C.

Instalace dle UL v okolnich teplotéch 40 °C by mély pouzivat vodice

s charakteristikou 600 V, 75 °C nebo 90 °C.

Pouzivejte vyhradné médéné vodice. Pozadavky na prifez vodi¢a a doporudent se
vztahuji k teploté 75 °C. Pii pouziti vodi¢i na vy$si teplotu nesniZujte prifez
vodi¢a.

Nestinéné

Pro instalaci ménice v suchém prostiedi je vhodny THHN, THWN nebo
podobny vodi¢ za piedpokladu, ze kolem vodi¢t je nechdn piiméieny volny
prostor, nebo jsou ulozeny ve vhodném trubkovém vedeni. Jakykoli zvoleny vodi¢
musi spliiovat minimélni tloustku 0,4 mm a nesmi vykazovat velké odchylky
soustfednosti izolace.

POZOR: Nepouzivejte THHN nebo podobnym zplisobem oplasténé vodice ve
vihkych prostoréch.

Stinéné/pancéfované kabely

Stinény kabel nese vSechny vyhody vicevodi¢ového kabelu a navic poskytuje
stinici opleteni z médéného dratu, které pojme vétsinu z rusivych signdla
generovanych typickym AC méni¢em. Je tieba dikladné zvézit pouziti stinéného
kabelu v instalacich s citlivym zafizenim, jako jsou stupnice vah, bezkontakeni
kapacitni snimace a dalsi zatizeni, kterd mohou byt ovlivnéna elekerickym
ruSenim v rozvodném systému. Aplikace s velkym poétem méni¢a na jednom
misté, normy EMC nebo vysoky stupen komunikaéni propojenosti/zasitovani
mohou pfimo vyzadovat pouziti stinénych kabeltL.

Stinény kabel miiZe také u nékterych aplikaci pomoci sniZit htidelové napéti

a proudy indukované v loziscich. Vys$i impedance stinéného kabelu muize navic
pomoci zvysit vzdilenost motoru od ménice bez nutnosti piiddvat ochranni
zafizeni motoru, jako jsou naptiklad zakonéovaci obvody. Viz ¢ast Odrazend vina
v ,Pokynech pro zapojeni a zemnéni, Stiidavé frekveneni ménice (pulsné 3iikova
modulace), publikace DRIVES-INQO1.

Je tieba vzit v potaz vSechny vieobecné technické udaje tykajici se mista instalace,
véetné teploty, flexibility, vlhkostnich charakeeristik a chemické odolnosti. Kabel
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musi byt navic stinény opletenim, u kterého vyrobce udava pokryti nejméné 75%.
Ptidavné stinéni folif mize vyznamné sniZit obsah ruseni.

Dobrym piikladem stinéného kabelu je Belden® 295xx (xx ptedstavuje prifez).
Tento kabel ma étyti (4) XLPE izolované vodice se 100% pokrytim folif a 85%
pokrytim médénym opletenim (se svodi¢em) obklopenym PVC izolaci.

Lze pouzit i jiné typy stinénych kabelu, av§ak volba téchto typti mize omezit
povolenou délku kabelu. Zvlasté nékteré z novéjsich kabelt obsahuji kroucené
4vodite THHN a ty jsou tésné obaleny stinénou f6lii. Takova konstrukce muze
vyznamné zvysit pozadovany nabijeci proud kabelu a sniZit celkovy vykon
ménice. Pokud nenf jinak uvedeno v tabulkéch jednotlivych vzdalenosti, jak bylo
zkouseno s ménic¢em, nejsou takové kabely doporucovany a neni zndmo jejich
délkové omezend.

Doporuceny stinény vodic

Umisténi Znaceni/typ Popis
Standard 600V, 90 °C (194 °F) XHHW2/RHW-2 |« Ctyi pocinované médéné vodice s izolaci XLPE.
(volitelnd moznost 1) | Anixter B209500-B209507, Belden |+ Kombinované stinéni spleteny médény drat/hlinikova
29501-29507, nebo ekvivalent félie a pocinovany médény svodic.
« PI3StPVC.
Standard 600V, 90 °C (194 °F) pro ramy « Tii pocinované médéné vodice s izolaci XLPE.
(volitelnd mozZnost 2) | RHH/RHW-2 Anixter OLF-7xxxxx nebo | Jednoduché do spiraly vinutd médéna paska (5 mil)
ekvivalent (min. 25% pitesah) s tfemi neizolovanymi médénymi
zemnicimi vodici v kontaktu se zemnénim.
« PIaStPVC.
Trida 1 & II; 600V, 90 °C (194 °F) pro rdmy « Tfi neupravené médéné vodice s izolaci XLPE
Divize [ &I RHH/RHW-2 Anixter 7V-7-xxxx-3G a nepropustnou zvinénou a souvisle svarenou
nebo ekvivalent hlinikovou vyztuzi.
« Celistvy cerny plast PVC odolny viici slunecnimu
zdfeni.

« Tii médéna zemnici vedeni na #10 AWG a mensim.

Ochrana proti odrazené viné

M¢éni¢ by mél byt instalovan v co nejmensi mozné vzdélenosti od motoru.
Instalace s dlouhymi kabely k motoru mohou vyZadovat dodate¢nd externi
zatizeni k omezeni napétovych odrazii u motoru (jev odrazené vlny). Viz ¢4st
Odrazend vlna v ,,Pokynech pro zapojeni a zemnéni, Stiidavé frekvenéni ménice
(pulsné 3itkovd modulace),” publikace DRIVES-INQO1.

Udaje o odrazenych vlnach se vztahuji ke viem kmito¢tim nosné mezi

2...16 kHz.

’

Pro jmenovitd napéti 240 Va niz$i neni tieba vlivy odrazené vlny uvazovat.

Odpojeni vystupu

Frekvenéni méni¢ je navrzen tak, aby byl fizen fidicimi vstupnimi signaly, které
spousti a zastavuji motor. Nemélo by se pouzivat zatizeni, které rutinné odpojuje,
a poté opét ptipojuje vystupni napédjeni k motoru pro ucely spousténi

a zastavovani motoru. Pokud je nutné odpojovat napdjeni k motoru pomoci
vystupniho napdjeni ménic¢e, mél by se pouzivat piidavny kontakt k soucasné
deaktivaci ménice (Ext. chyba nebo zastaveni dobéhem).
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Napajeci svorkovnice

Napajeci svorkovnice
RamA,B,CaD

® DG D+ BR- @
BR+

RamE
LI/R  L2/S 13T

nu TN T/W

= == == = = = =
5=} e e At

SRR ERE

] I ——

S)

D- D+ BR- O
BR+

Vyvod Popis

L1/R, L2/S, L3/T

Pfipojeni vstupniho linkového napéti

T1/U, T2/V, T3/W | Pfipojeni faze motoru = %j* @m@
‘\@

Zamérite jakékoli dva pfivody motoru
pro zménu sméru vpred.

DC+, DC-

Pfipojeni stejnosmérné shémice

BR+, BR-

Pfipojeni dynamického brzdného odporu

S

Bezpecnostni zemnéni — PE

DULEZITE

Béhem dopravy se mohou uvolnit Srouby na svorkéch. Pred pfipojenim

napéjeni k ménici se ujistéte, Ze viechny Srouby na svorkdch jsou utazeny

doporucenym utahovacim momentem.

Specifikace vodicii k napajeci svorkovnici

Ram Maximalni velikost vodiée'™ | Minimalni velikost vodice™ | Kroutici moment

A 5,3 mm? (10 AWG) 0,8 mm? (18 AWG) 1,76...2,16 Nm (15,6...19,1 Ib-in.)
B 8,4 mm? (8 AWG) 2,7 mm? (14 AWG) 1,76...2,16 Nm (15,6...19,1 Ib-in.)
C 8,4 mm? (8 AWG) 2,1 mm? (14 AWG) 176...2,16 Nm (15,6...19,1 Ib-in.)
D 13,3 mm? (6 AWG) 5,3 mm? (10 AWG) 176...2,16 Nm (15,6...19,1 Ib-in.)
E 26,7 mm? (3 AWG) 8,4 mm” (8 AWG) 3,09...3,77Nm (27,3...33,4 Ib-in.)

(1) Maximélni/minimdlni velikosti vodicd, které Ize pfipojit ke svorkovnici — nejednd se o doporudeni.
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Pozna’mky ke spo'efné Pl;)kud se ménice pobuiivajid s vypl’lrilaéenll{ smérem ke spole¢né stijrcllosmélrné
N e ey s sbérnici, poté musi byt pfidavny kontakt na vypinaci ptipojen k digitalnimu

Sbe"“(l/prEdnabljenl vstupu ménice. Piislusny vstup (parametr t062, t063, t065...t068

[Dig. vst.svork. xx]) musi byt nastaveny na 30, ,,Pov.ptednab:’ Toto zajisti f4dné

zabezpeceni piednabijeni, jez ochrdni pfed moznym poskozenim ménice pii

piipojeni ke spole¢né stejnosmérné sbérnici.

Zapojeni V/V Opatfeni pro spousténi/zastavovani motoru

pravidelné odpojuje a znovu pfipojuje AC napdjeci sit k ménici, mlize zpiisobit
poskozeni ménice. Frekvencni ménic je navrZen, aby pouZival fidici vstupni
signaly, které spousti a zastavuji motor. Pokud je pouZito vstupni zafizeni, nesmi
¢innost presahnout jeden cyklus za minutu, aby nedoslo k poSkozeni ménice.

2 POZOR: Stykac nebo jiné zafizeni, které pii spousténi a zastavovani motoru

POZOR: Ridici obvody pro spusténi/zastaveni obsahuji polovodicové sougésti.
Pokud existuje nebezpeci v diisledku ndhodného kontaktu s pohyblivou
soucdsti nebo nelimysiné zplisobeného proudu tekutiny, plynu nebo pevné
latky, mlize byt zapotfebi pouit pfidavny napevno pfipojeny obvod pro
zastaveni, ktery odpoji ménic od AC napdjeni. Kdyz se odpoji vedeni stfidavého
proudu, nastane ztrdta privodniho jevu regenerativniho brzdéni, ktery mize
byt pfitomen — motor se zastavi volnym dobéhem. MliZe byt rovnéZ vyzadovan
pomocny zplisob brzdéni. Pipadné pouZijte funkci bezpecnostniho vstupu
ménice.

Co je dulezité si pamatovat o zapojeni V/V:
o Vidy pouzivejte médéné vodice.
o Jsou doporuceny vodice s izolaci 600 V nebo vyssi.
e Ridici a signdlni vedeni by méla byt oddélena od silovych vodica
vzdalenosti nejméné 0,3 m (1 ft).

DULEZITE V/V svorky oznacené ,Common” nejsou vztazené viici potencidlu svorky
ochranného uzemnéni (PE) a jsou urceny k tomu, aby vyrazné snizovaly
interference soufdzového rezimu.

k poskozeni soucasti. Nez pfivedete na vstupy signal, zkontrolujte spravnost

2 POZOR: Rizeni analogového vstupu 4—20 mA z napétového zdroje mize vést
usporadani.

Typy signalnich a fidicich vodicii

Doporuceni plati pro okolni teplotu 50 °C.
Pro okolni teplotu 60 °C se musi pouzit vodi¢ s charakeeristikou 75 °C.
Pro okolni teplotu 70 °C se musi pouzit vodi¢ s charakeeristikou 90 °C.
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Doporuceny signalni vodic

Typ signélu/ Typ(y) vodict Belden'™ Popis Min. izolace
misto pouZiti (nebo ekvivalent)

Analogovy V/V 8760/9460 0,750 mm” (18 AWG), kroucend dvojlinka, 300V,

aPTC 100% stinéni se svodem'® 60 °C (140 °F)
Vzddleny 8770 0,750 mm? (18 AWG), 3 vodice, stinény

potenciometr

Snima¢ otdcek/  |9728/9730 0,196 mm? (24 AWG), individuainé stinéné

pulzni V/V dvojlinky

(1) Lankovy nebo piny vodic.

(2)  Pokud jsou vodice krétké a celé uvnitf skfiné, ktera neobsahuje citlivé obvody, pouZiti stinéného vodice nemusi byt nezbytné, ale
vzdy se doporucuje.

Doporuceny fidici vodic pro digitalni V/V

Typ Typ(y) vodice Popis Min. izolace

Nestinéné Podle US NEC nebo - 300V,
piislusného narodniho 60 °C(140°F)
nebo mistniho piedpisu

Stinéné ViceZilovy stinény kabel, {0,750 mm? (18 AWG), 3 vodice, stinény.
jako napriklad Belden
8770 (nebo ekvivalent)

Maximalni doporuceni na fidici vodice

Nepiekracujte u fidicich vedeni délku 30 m (100 ft). Délka kabelu fidictho
signdlu je zna¢né zavisl4 na elektrickém prostiedi a postupu instalace. Ke zlep$eni
odolnosti vii¢i ruseni muize byt spole¢ny kontake V/V svorkovnice ptipojen

k zemnici svorce/ochrannému zemnéni. Pokud se pouziva port RS485 (DSI),
svorka V/V C1 by méla byt rovnéz ptipojena k zemnici svorce/ochrannému
zemnéni. Déle Ize odolnost viidi ruSeni u komunikace rovnéz zlep$it pfipojenim
svorky V/V C2 k zemnici svorce/ochrannému zemnéni.
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Blokové schéma zapojeni fidicich V/V

Typické Typické
T Tastaveni (1) zapo]e‘mgli( zapOje‘mgK
Zabezpeceni1 [~y Bezpetné vypnuti - SDiQ-V?Eﬁngk-Qzé . - —
Zabezpeceni 2 krouticiho ~n 02 %of—o/w
82 momentu e 1 lsllgzvs/t(.;v%rk.oz/
Zabezpeceni +24V S+ 03 [PMURNOVAC oo o o
SNK SRC 0 Digitélni spolecny
%7 " Dig.vst.svork.05 o — o]
0% Dig.vst.svork.06 — o] o
‘ o7 Dig.vst.svork.07/puls — o — o]
0 Dig.vst.svork.08 s — o
+24V ] 424V C
Relé TNO. o e
— | A T OV T | +10VDC
Relé 1 spolecny R2 ! —n
i _3 Vstup 010V (nebo £10V)
i 1
Relé 2 spolecny RS ! 1 Analogovy spolecny
. I 14 o
Relé2NC [pg ‘E ! ——1 Vstup 4-20mA Pot. mustojt
| ooV | 2Wmin.
i Analogovy vystup
1 0/4-20mA | 16 [T
””””””” Opticky vystup 1 24V
| roTo™ g
Opticky vystup 2 o Spolecny
30VDC vy 18
?\lgirr?dAukEni 19 Spolecny opticky kontakt
a Stinéni RJ45
Q Spolecny kom. kontakt
\4
0/4-20mA & Puls vst. nSNK
oo
3 Q
Y :
> e £
) 5' 9
20-10V = Digitalni S SRC
& ; Vstup V% 4

Rl _R2 RS 02 03 04 05 06 07 08 a @
elelele] elelelelelelel el

Slelelelelelelolelelole

182 S+ M

Pozndmky k blokovému schématu zapojeni fidicich V/V

(1) Vice informaci ohledné konfigurace digitalnich vstupli naleznete v Vybér digitéIniho vstupu pro zdroj spusténi na strané 40.

DULEZITE

Svorka V/V 01 je vzdy vstup pro zastaveni. Rezim zastaveni je ur¢ovan

nastavenim ménie. Vice informace naleznete v ndsledujicich tabulkach.

P046, P048, P050 [Zdroj spusténi x] Normalni Svorka V/V 01 Zastaveni
zastaveni

1, Kldvesnice” Na P045 Volny dobéh

2, D.st.svor.” [Rezim zastav] - [y, 1062, t063 [Dig.vst.svork. xx] déle

3,56ri./DSI” Volny dobéh

4.,0p. sité” Na P045 [ReZim zastav.]

5 ,EtherNet/IP” Na P045 [ReZim zastav.]

1062, t063 [Dig.vst.svork. xx] Normalni Svorka V/V 01 Zastaveni
zastaveni

48 ,2vodic. dop.” Na P045 Viz t064 [2vodic. rezim] déle

49 ,3vod. spus.” [Rezim zastav.] Na P045 [ReZim zastav.]

50 ,2vodic. doz.” Viz t064 [2vodic. rezim] déle

51,3vodic. smér” Na P045 [Rezim zastav.]
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1064 [2vodic. rezim] Normalni Svorka V/V 01 Zastaveni
zastaveni
0, Krajni spus.” Na P045 Volny dobéh
1,Urceni trov.” [Rezim zastav.] Na P045 [ReZim zastav.]
2, Vys.rch.kraj” Volny dobéh
3, Okamzity” Na P045 [Rezim zastav.]
DULEZITE Ménic se dodéva s instalovanou propojkou mezi svorky V/V 01 a 11. Odstrarite

tuto propojku, pokud pouzivéte svorku V/V 01 jako vstup pro zastaveni nebo
aktivaci.

Zobrazeno je dvouvodicové fizeni. U tiivodicového fizeni pouivejte pro piikaz ke spusténi mzikovy vstup 5~ na svorce V/V 02.
Pro zménu sméru pouZivejte pribézny vstup o~ pro svorku V/V 03.

Kdyz se pouziva opticky vystup s induk¢ni zatéZi, jako napfiklad relé, nainstalujte obnovovaci diodu paralelné k relé, jak je
znézornéno, abyste zabrénili poskozeni vystupu.

0znaceni svorek ridicich V/V

C. |Signal Vychozi Popis Parametr
RT [Relé TN.O. Chyba Spinaci kontakt pro vystupni relé. 076
R2 |Relé 1spolecny Chyba Spolecny kontakt pro vystupnirelé. T
R5 |Relé 2 spolecny Motor Spolecny kontakt pro vystupni relé.
spustény 1081
R6 [Relé2N.C. Motor Rozpinaci kontakt pro vystupni relé. o
spustény
01 |Stop Volny dobéh | Trivodicové fizeni zastaveni. Funguje viak jako zastaveniza  |P045™
vSech vstupnich rezim{ a nelze je deaktivovat.
02 |(Dig.vst.svork.02/  |Chodvpfed  |Pouzivd se k zahdjeni pohybu a rovnéz Ize pouZit jako P045, P046,
spusténi/chod vpfed programovatelny digitaIni vstup. Lze naprogramovat pomoci | P048, P050,
1062 [Dig.vst.svork.02] jako trivodicové fizeni (spusténi/smér |A544, 1062
se zastavenim) nebo dvouvodicové fizeni (chod vped/chod
vzad).
03 |Dig.vst.svork.03/ | Chod vzad PouZivd se k zahdjeni pohybu a rovnéz Ize pouZit jako 1063
smér/chod vzad programovatelny digitaini vstup. Lze naprogramovat pomoci
1063 [Dig.vst.svork.03] jako tfivodicové fizeni (spusténi/smér
se zastavenim) nebo dvouvodicové fizeni (chod vped/chod
vzad).
04 |Digitdlnispole¢cny |- Ipétny kontakt pro digitalni V/V. Elektricky izolovany -
(spolecné s digitéInim V/V) od zbytku ménice.
05 |Dig.vst.svork.05 Nast. frek. Programuje se pomoci t065 [Dig.vst.svork.05]. 1065
06 |Dig.vst.svork.06 Nast. frek. Programuje se pomoci t066 [Dig.vst.svork.06]. 1066
07 |Dig.vst.svork.07/  |Zdrojspusténi |Programuje se pomoci t067 [Dig.vst.svork.07]. RovnéZ 067
Pulzni vstup 2 + Refer. funguje jako vstup sledu impulsi pro referenéni nebo
rychl. 2 rychlostni zpétnou vazbu. MaximaIni frekvence je 100 kHz.
08 |Dig.vst.svork.08 Vol.poh.dop. | Programuje se pomoci t068 [Dig.vst.svork.08]. 068
a |a - Tato svorka je pfimo propojena se stinénimi RJ-45aUSBna |-
desce plosnych spojd (PCB) kldvesnice. Propojuje toto stinéni
k zemnéni za ticelem zlepSeni odolnosti viici ruseni pii
pouzivani externich komunika¢nich periférii.
Q |Q - Toto je spolecny signaini kontakt pro komunikacni signdly. |-
S1 |Zabezpeceni 1 - Bezpecnostni vstup 1. Spotfeba proudu je 6 mA. -
S2 |Zabezpeceni 2 - Bezpecnostni vstup 2. Spotfeba proudu je 6 mA. -
S+ |Zabezpeceni+24V |- Napéjeni +24 V pro bezpecnostni obvod. Vnitiné propojeno |-
s +24 V stejnosmérného zdroje (kontakt 11).
11 |4+24VDC - Viici spolecnému digitalnimu kontaktu. -
Napdjeni od ménice pro digitalni vstupy.
Maximalni vystupni proud je 100 mA.
12 {+10VDC - Viici spolecnému analogovému kontaktu. P047, P049
Napdjeni od ménice pro 0...10 V externi potenciometr.
Maximadlni vystupni proud je 15 mA.
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0znaceni svorek Fidicich V/V

€. |Signal Vychozi Popis Parametr
13 [£10Vst. Neaktivni Pro externi vstupni napdjeni 0—10 V (unipoldrni) nebo £10 | P047, P049,
V (bipoldrni) nebo jezdec potenciometru. 1062, 1063,
Vstupni impedance: 1065, 066,
Napétovy zdroj = 100 k€S2 5&9731' A459,
Pripustny odporovy rozsah potenciometru=1...10kQ |=——
14 | Analogovy spolecny |- Zpétny kontakt pro analogovy V/V. Elektricky izolovany -
(spolecné s analogovym V/V) od zbytku ménice.
15 |4-20 mA vst. Neaktivni Pro externi napéjeni vstupu 4-20 mA. P047, P049,
Vstupni impedance = 250 Q 1062, 1063,
1065, 1066,
A459, Ad71
16 |Analogovy vystup | VysFrek 0-10 | Vychozi analogovy vystup je 0—10 V. Pro pfevod na 1088, 089
proudovou hodnotu zmérite propojku Analogovy vystup na
0-20 mA. Programuje se pomoci t088 [Vyb.anal.vyst.].
Maximalni analogova hodnota muize byt skalovana pomoci
t089 [Anal.vyst.(max)].
Maximalni zatéz: 4-20 mA=525€2(10,5V)
0-10V =1k (10 mA)
17 | Opticky vystup 1 Motor Programuje se pomoci t069 [Vyb.vol.vyst. 1]. 1069, 1070,
spustény Kazdy opticky vystup ma jmenovitou charakteristiku 30 V DC | 1075
50 mA (neindukeni).
18 | Opticky vystup 2 Pri frekvenci | Programuje se pomoci t072 [Vyb.vol.vyst. 1]. 1072, 1073,
Kazdy opticky vystup ma jmenovitou charakteristiku 30 V DC | 1075
50 mA (neindukeni).
19 |Spolecny opticky |- Vysilace vystup(i optoelektronického vazebniho clenu -
kontakt (optron) (1a 2) jsou spojeny dohromady u spolecného
kontaktu optronu. Elektricky izolované od zbytku ménice.
(1) Viz pozndmku v zépati (1) na strana 32.
Specifikace vodicii svorkovnice Fidicich V/V
Ram Maximalni velikost vodie'™ | Minimalni velikost vodice” |kroutici moment
ALE [1,3mm? (16 AWG) 0,13 mm’ (26 AWG) 0,71...0,86Nm (6,2....7,6 Ib-in.)

(1) MaximéIni/minimalni velikosti vodic, které Ize pfipojit ke svorkovnici — nejednd se o doporuceni.

Priklady zapojeni V/V

Vv Priklad zapojeni
Potenciometr P047 [Refer rychl. 1] =5 ,Vstup 0-10 V*
1...10 k< Pot.
Doporuceno 1
(2 W minimum) 13
14

@000 D@@@‘
Q02200 @
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VNV Ptiklad zapojeni
Analogovy vstup Bipolar Unipoldrni (napéti) Unipolarni (proud)
0-10V,100k P047 [Refer rychl. 1] P047 [Refer rychl. 1] P047 [Refer rychl. 1]
impedance =5,Vstup0-10V“at093 [=5 Vstup 0-10 V* =6,,Vstup 4-20 mA”
4-20mA, 250Q [Povol.10 V bipol.]
impedan(e =1 ,,Bip0|. VStup"
S
+10V 13 ?
spoletny ——141l® Spolecny =14 g g
= |® 9 |o
) = ©
[\ o ©
) ) ©
Analogovy vstup, PTC | Pfipojte PTCa externi odpor (obvykle piizptisobeny odporu PTC ze tepla) k svorkdm V/V 12,
Pro chybu ménice 13,14.
Pfipojte reléovy vystup R2/R3 (SRC) k svorkdm V/V 5a 11.
1065 [Dig.vst.svork.05] = 12 ,Ext. chyba”
1081 [Vyb.vyst.2relé] = 10 ,Nad ana.nap.”
1082 [Ur. vyst. 2 relé] = % jisticiho napéti
fe RPTC(haY
%VTrip = RPTC (ot 1 Re
RPTC
Vstup sledu impulsii
1067 [Dig.vst.svork.07]
=52 S Puls. vst
Pouzijte P047, P049 g @
a P51 [Refer. rychl. x] Spolecnj —= 2 =
kvybéru pulzniho vstupu. | pc o | 2=l
Propojka pro Viybér I | ‘ £ 3;%']‘;'"‘

Dig.vst.svork.07 se musi
premistit na Pulzni vst.

2vodicové fizeni SRC -
nereverzni

P046 [Zdroj spusténi 1] =
22062 [Dig.vst.svork.02]
=48

Vstup musi byt aktivni,
aby méni¢ mohl byt

v chodu. Kdyz je vstup
nesepnuty, ménic se
zastavi tak, jak je
specifikovdno v P045
[ReZim zastav.].

Pokud je to pozadovano, je
mozné pouZi napajeci
zdroj 24V DC dodévany
uZivatelem. Viz piiklad
,Unéjsi napéjeni (SRC)?".

Vnitfni napdjeni (SRC)

1

L~
Zastavenl’—Spuim

[® |
)
S
)
)
)
)
)
()

O

Zastaveni-Spusténi

+24V Spoletny

Kazdy digitaIni vstup odebird 6 mA.
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VNV Ptiklad zapojeni
2vodicové fizeni SNK — | Vnitfni napdjeni (SNK)
nereverzni .

Zastaveni-Spusténi

)
S}
S
)
)
)
S
(S)

2vodicové fizeni SRC -
chod vpied/chod vzad
P046 [Zdroj spusténi 1] =
2,062 [Dig.vst.svork.02]
=48at063
[Dig.vst.svork.03] = 50

Vstup musi byt aktivni,
aby méni¢ mohl byt

v chodu. Kdyz je vstup
nesepnuty, ménic se
zastavi tak, jak je
specifikovano v P045
[ReZim zastav.].

Pokud oba vstupy, chod
vpfed i chod vzad, jsou
sepnuté soucasné, miize

Vnitfni napdjeni (SRC)

Vnéjsi napdjeni (SRC)

11

Zastaveni-Spusténi
Dopiedu

Zaslavem’-SJ)uiléni
Dozadu

Zastaveni-Spusténi
Dopiedu

Zastaveni-Spusténi
Dozadu

+24V Spolecny

Kazdy digitaIni vstup odebird 6 mA.

© 0| © o|o|o o|o

[2)7)2)

dojit k neuréenému stavu.
2vodicové fizeni SNK — | Vnitini napajeni (SNK)
chod vpred/chod vzad -
g 0
Tastaveni-Spusténi_||© 8;
Dopiedu ©
04
ZastavDegZi;muitém’ g
S)
IS
3vodicové fizeni SRC— | Vnitini napdjeni (SRC) Vnéjsi napéjeni (SRC)
nereverzni —
P046 [Zdroj spusténi 1] = Stop
= 11
2at062 [Dig.vst.svork.02] T e Stop
=45 e s o]
Mzikovy vstup spusti o 19 |2 Start ©
méni. Zastavovaci vstup ) o
ke svorce V/V 01 zastavi o 2 )
ménic tak, jak je o © +24V Spoleeny  ||©
specifikovano v P045 ® g S
[Rezim zastav.] S e Kazdy digitaIni vstup odebird 6 mA.
3vodicové fizeni SNK — | Vnitfni napdjeni (SNK)

nereverzni

Stop
1

Start

2o @ olo olo olo

01
02

04
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VNV

Priklad zapojeni

3vodicové fizeni SRC -
reverzni

P046 [Zdroj spusténi 1] =
2,062 [Dig.vst.svork.02]
=49a1063
[Dig.vst.svork.03] = 51
Mzikovy vstup spusti
méni. Zastavovaci vstup
ke svorce V/V 01 zastavi
méni tak, jak je
specifikovdno v P045
[ReZim zastav.]. Svorka
V/V 03 stanovuje smér.

Vnitfni napdjeni (SRC)

Vnéjsi napdjeni (SRC)

11

Stop

Start

Smér

®
S)

@

S)

@

()
S)
()
S

©

©

Smér

S
o
)
)
S 03
)
o
S)

[2)0)0X7)

+24V Spolecny

Kazdy digitaIni vstup odebird 6 mA.

3vodicové fizeni SNK —
reverzni

Vnitini napdjeni (SNK)

Direction

2 ole o olole olo

Opticky vystup (1a2)
1069 [Vyb.vol.vyst. 1]
urcuje ¢innost optického
vystupu 1 (svorka V/V 17).
t072 [Vyb.vol.vyst. 2]
urtuje Cinnost optického
vystupu 2 (svorka V/V 18).
Kdyz se pouziva opticky
vystup s indukeni zatézi,
jako napfiklad relé,
nainstalujte obnovovaci
diodu paralelné k relé, jak
je zndzornéno, abyste
zabrénili poskozeni
vystupu.

Opticky vystup 1
n
S
S le
S le
S e
®
17 N
L S o
® 19 119 le
)
o
+24V Spolecny

Kazdy opticky vystup mé& jmenovitou charakteristiku 30 V DC 50 mA (neindukéni).

Analogovy vystup
t088 [Vyb.anal.vyst.]
uruje typ analogového
vystupu a podminky
ménice.

0-10V,

1k € minimum

0-20 mA/4-20 mA,
525 €2 maximum

088 [Vyb.anal.vyst.] = 0az 23

Propojka vybéru analogového vystupu se musi nastavit tak, aby odpovidala rezimu

analogového vystupniho signdlu nastavenému v t088 [Vyb.anal.vyst.].

Spolecny —r= 14

+

@@@@@@@@@|

000000
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Kapitola1 Instalace/zapojeni

Priklady typického zapojeni s vice ménici

Vstup/vystup Priklad zapojeni
Ptipojeni nékolika 02 04 02 04

Loy e o )
digitalnich vstupii 0000 j ) @000
Ke kazdému vnéjsimu
napdjeni (SRC) mohou (2X2}2) [z} [2X2}2}%) |@@@@@
byt piipojeny vstupy :
pozadované konkrétnim | | T ;
zékaznikem.

QO /7-77 o -
UZivatelské vstupy Volitelné zemnéni

Pfi piiipojovani jednoho vstupu, jako napfiklad pro spusténi, zastaveni, zpétny chod nebo
prednastavené otacky, k vice méniciim, je dlleZité piipojit svorku V/V 04 ke spole¢nému
kontaktu dohromady pro v3echny ménice. Pokud se maji pfipojit k jinému spolecnému
kontaktu (jako napfiklad zemnéni nebo zemnéni samostatného pfistroje), mél by se pfipojit
jen jeden bod daného uzavieného fetézce svorky V/V 04.

POZOR: Spolecné V/V svorky by nemély byt

A propojeny, kdyZ se pouziva rezim SNK (vnitini
napdjeni). V reZimu SNK, kdyz je odpojeno napdjeni od
jednoho ménice, mlize dojit k nefizené cinnosti
ostatnich ménict, které sdileji stejné pipojeni
spolecnych V/V kontaktd.

Vice analogovyich
iipojeni leococece [gooceccool @@4%@@
12 13 14 13 14 13 14
2888202ae| 2c08822eec| s288ccaaq
3 | |

1
Vzdéleny potenciometr  / 77 7 Volitelné zemnéni

Pfi piiipojovani jednoho potenciometru k vice méni¢iim, je dileZité pfipojit svorku V/V 14 ke
spolenému kontaktu dohromady pro v3echny ménice. Spolecny kontakt svorky V/V 14

a svorka V//V 13 (jezdec potenciometru) by mély byt pfipojeny uzavienym fetézcem ke
kazdému ménici. K tomu, aby byl analogovy signal naitan spravné, museji byt zapnuté
viechny ménice.
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Instalace/zapojeni  Kapitola 1

Ovladani spousteéni Vybér zdroje spusténi a referendni rychlosti

a referen¢ni rychlosti
Ptikaz ke spusténi a uréeni rychlosti méni¢e miiZe byt pfijiman z mnozstvi
raznych zdroja. Ve vychozim nastaveni je zdroj spusténi stanoven
prostiednictvim P046 [Zdroj spusténi 1] a zdroj rychlosti ménice je stanoven
prostiednictvim P047 [Refer rychl. 1]. Rizné vstupy v§ak mohou tento vybér
potlacit, Déle je uvedena priorita potlateni.

Ménic se spusti a
v chodu na rychlosti

Vstup Cisténi povolen aisteni.
AND aktivni oy
DOPREDU.

Ménic se spusti a v chodu na
rychlosti volného pohybu.

Smér je od svorkovnice,

prfy”b”,va'Qﬁn Méni¢ zastaveny “\ Ano kontakt R_EV (03),
AND aktivni (NEv chodu) Komunikace,
NEBO
FWD/REV urceno
piikazem Volny pohyb VPRED/
Ne Volny pohyh VZAD.

V chodu jak specifikuje
[Nast. frek. x].
Ktivni Ano
Nast. vstup aktivni Spouitécia smérovy
prikazy pfichazejf od
[Zdroj spusténi x].

Ne

Spoustéci a smérovy
piikaz od
[Zdroj spusténi 3].(2)

V chodu jak specifikuje _ Ano Ano

[Refer. rychl. 3]
[Refer. rychl. 3].

2volit(1)

[Zdroj spusténi 3]
2volit(1)

Spoustéci a smérovy
piikaz od
[Zdroj spusténi 2].(2)

V chodu jak specifikuje _ Ano
[Refer. rychl. 2].

[Refer. rychl. 2]
volit(1)

[Zdroj spusténi 2]
2volit(1)

V chodu jak specifikuje Spou§;$5(|’aazsomdérov)7
L) (Zdroj spusténi 1].

(1) [Zdroj spusténi 2/3] a [Refer. rychl. 2/3] Ize zvolit prostiednictvim fidici svorkovnice nebo komunikacnich piikazd.
(2)  Informace ohledné vybéru spravného digitéIniho vstupu naleznete v Vjbér digitdiniho vstupu pro zdroj spusténi na strané 40.
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Vybér digitdlniho vstupu pro zdroj spusténi

Pokud P046, P048 nebo P050 [Zdroj spusténi x] byl nastaven na 2,
»Digvst.svork, poté t062 a t063 [Digvst.svork. xx] musi byt nakonfigurovin
pro 2vodi¢ové nebo 3vodicové fizeni, aby méni¢ fungoval spravné.

[Zdroj spusténi x]

Spoustéci a smérovy
pfikaz od
svorkovnice.

[Dig. vst. svork.
02/03] = 48/49/50/51
(2vodicové nebo
3vodicové

[Zdroj spusténi x]
=2(D.vst.svor.)

Spoustéci a smérovy Menic se nespusti.
piikaz od
[Zdroj spusténi x].
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Kapitola 1

Shoda s CE

Vybér zrychleni/zpomaleni

Rychlost zrychleni/zpomaleni Ize ziskat riznymi metodami. Vychozi rychlost
zmény je stanovena prostiednictvim P041 [Doba zrychl. 1] a P042
[Doba zpomal. 1]. Alternativnich rychlosti zrychleni/zpomaleni Ize dosdhnout
pomoci digitalnich vstupt, komunikaci nebo parametri. Priority potlatenti jsou

uvedeny déle.

Irychleni/Zpomaleni vzdy

Vistup Cisténi povolen
h ’ Irychleni/Zpomaleni 1.

AND aktivni

Svorkovnice
volny pohyh

Vistup povolen A
aktivni

Ménic zastaveny
(NEv chodu)

Vstuply) je
naprogramovany jako
IrylTpo
(213/4)

Irychleni/zpomaleni 2 je aktivni,
kdyz je vstup zvolen
vstupem Zrychleni a Zpomaleni.

Ano

Irychleni/zpomaleni 1/2/3/4 je
2voleno vychozim nastavenim
[Nast. frek. x].

Rychlost je fizena
pomoci [Nast. frek. x]

aktivni Irychleni/zpomaleni 1 nebo 2
[Refer rychl. x] je zvoleno podle
=kom. Komunikace.

aktivni
[Refer rychl.x]
=13 (Log. kroku)

Irychleni/zpomaleni 1/2/3/4 je
voleno podle
Log. kroku

Meénic pouzivé Zrychleni 1
aZpomaleni 1.

Shodu se Smérnici pro nizké napéti a Smérnici pro elektromagnetickou

Ano

Irychleni/zpomaleni z
[Zrych./zpom. v. poh.].

kompatibilitu demonstruji harmonizované evropské normy (EN) publikované

v Official Journal of the European Communities. Méni¢e PowerFlex 525
vyhovuji normam EN uvedenym déle, kdyz jsou nainstaloviny v souladu

s pokyny pro instalaci v tomto névodu.

Prohldseni o shodé CE naleznete na adrese:

http://www.rockwellautomation.com/products/certification/.
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Instalace/zapojeni
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Smérnice pro nizké napéti (2006/95/EC)

EN 61800-5-1 Systémy vykonovych elektrickych ménict s nastavitelnou
rychlosti — ¢4st 5-1: Bezpe¢nostni pozadavky — elekerické, tepelné,
energetické.

Jmenovity stupen znecisténi dle EN 61800-5-1

Stupen Popis

znedisténi
1 Neobjevuje se Zadné znecisténi nebo jen suché a nevodivé. Znecisténi nema vliv.
2 NormdlIné se objevuje pouze nevodivé zneciSténi. PrileZitostné je v3ak tfeba ocekdvat pfi

odstaveném ménici docasnou vodivost zplisobenou kondenzaci.

Smeérnice EMC(2004/108/EC)

EN 61800-3:2004 Systémy vykonovych elektrickych ménicu
s nastavitelnou rychlosti — ¢4st 3: Pozadavky EMC a specifické zkugebni
metody

Smérnice o strojnich zafizenich (2006/42/EC)

EN ISO 13849-1:2008 — Bezpec¢nost strojnich zatizeni — Bezpe¢nostni
¢asti ovladacich systémiti — Cdst 1: V¥eobecné zésady pro konstrukei

EN ISO 13849-2:2008 — Bezpecnost strojnich zatizeni — Bezpe¢nostni
¢4sti ovlddacich systému - Cést 2: Ovétovani

EN 62061:2005 — Bezpecnost strojnich zafizeni — Funkéni bezpe¢nost
elekerickych, elektronickych a programovatelnych elektronickych tidicich
systému

EN 60204-1:2006 — Bezpe¢nost strojnich zafizeni — Elektricka zatizeni
strojit — Cést 1: Vieobecné pozadavky

EN 61800-5-2:2007 — Systémy elektrickych vykonovych pohonti
s nastavitelnou rychlosti — Cast 5-2: Bezpe¢nostni pozadavky — Funkéni

Informace k instalaci ve vztahu ke smérnici o strojnich zatizenich jsou uvedeny

v Dodatek G.

Vseobecné pokyny

Z hlediska shody CE musi ménice spliiovat instalaéni pozadavky v EN
61800-5-1 a EN 61800-3, uvedené v tomto dokumentu.

M¢énice PowerFlex 525 musi byt instalovany v prostedich se stupném
znediSténi 1 nebo 2, aby byly ve shodé¢ se Smérnici CE LV. Popis
jednotlivych stupiit znedisténi viz Jmenovity stupen znecisténi dle EN
61800-5-1 na strané 42.

Ménice PowerFlex 525 vyhovuji pozadavkim EMC v EN 61800-3, pokud
jsou instalovany spravnymi postupy EMC a dle pokynii uvedenych

v tomto dokumentu. Na shodu EMC mé viak u celé instalace stroje vliv
mnoho faktorti a shoda samotnych méni¢a nezarucuje shodu ve viech

aplikacich.
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Instalace/zapojeni  Kapitola 1

o Meénice PowerFlex 525 nejsou uréeny pro pouziti ve vefejnych
nizkonapétovych sitich, které zdsobuji domacnosti. Pokud by nebylo
provedeno vhodné opatteni, dochédzelo by v takovych sitich
k vysokofrekven¢nimu ruseni. Ten, kdo ménic¢ instaluje, zodpovidé navic
k pozadavkim na instalaci uvedenym v tomto dokumentu za provedeni
opatfent, jakymi jsou dopliikovy sitovy filtr a kryt (viz Ptipojeni

a zemnéni na strané 45), které brani vzniku rudeni.

v dopliikovych krytech, nebo musi byt vybaveny ,soupravou NEMA

2 POZOR: Ménice dle NEMA/UL Open Type musi byt instalovany budto
typ 1%, aby vyhovély CE z hlediska ochrany proti trazu elektfinou.

o Meénice PowerFlex 525 vytvareji ve stiidavych napéjecich systémech
harmonické proudové ruseni. Pti provozu ve vefejnych nizkonapétovych
rozvodnych sitich je zodpovédnosti toho, kdo zatizeni instaluje, nebo
zodpovédnosti uzivatele zajistit provedeni vhodnych opatieni pro splnéni
pozadavku provozovatele vefejné rozvodné sité. Za timto téelem muze byt
nutné zélezitost projednat s provozovatelem sité a s Rockwell Automation.

o Pokud volitelna sada NEMA 1 nainstalovdna neni, méni¢ se musi
nainstalovat do krytu s bo¢nimi otvory mensimi nez 12,5 mm (0,5 in.)
a hornimi otvory mensimi nez 1,0 mm (0,04 in.), aby vyhovoval smérnici

LV.

o Kabel k motoru musi byt co nejkratsi, aby se zamezilo elektromagnetickym
ruSenim a kapacitnim proudim.

o Nedoporutuje se pouziti filtri na vedeni v neuzemnénych systémech.

o Vinstalacich dle CE musi byt vstupnim napéjenim konfigurace vyvizené
hvézdy se sttedovym zemnénim pro zajisténi shody s EMC.

Instalacni poZadavky dle EN 61800-5-1 a Smérnice pro nizké napéti

e 600V ménice PowerFlex 525 lze pouzivat pouze se ,stfedové uzemnénym®
napdjecim systémem pro vysky do 2000 m n. m. (6562 ft) veetné.

o DPfi pouziti ve vyskdch nad 2000 m (6562 stop) az do vysky 4800 m
(15 748 stop) nesmi byt ménice PowerFlex 525 napétovych ttid do
480 V napdjeny z napdjecich systémit ,,s rohovym zemnénim®, aby byly
splnéna shoda se Smérnici CE LV. Viz Pokyny ohledné snizeni hodnot pro
velké nadmotské vysky na strané 14.

o Meénice PowerFlex 525 vytvateji v ochranném zemnicim vodi¢i svodovy
proud, ktery pfesahuje 3,5 mA AC nebo 10 mA DC. Minimalni prafez
ochranného (zemnictho) vodi¢e pouzitého v n&jaké aplikaci must
odpovidat mistnim bezpe¢nostnim normdm pro ochranu zemnénim.

POZOR: Ménice PowerFlex 525 vytvareji stejnosmérny proud
A v ochranném zemnim vodici, ktery mize zmen3ovat schopnost RCD
(proudovych chranicd) nebo RCM (zafizeni pro monitorovani
zbytkového proudu) typu A nebo AC poskytovat ochranu dalSim
zafizenim v instalaci. Kde se pouziva RCD nebo RCM pro ochranu

v pipadé piimého nebo nepfimého kontaktu, je na strané napdjeni
tohoto produktu povoleno pouze RCD nebo RCM typu B.
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Instalacni poZadavky dle EN 61800-3 a Smérnice EMC

o M¢ni¢ musi byt uzemnény, jak je popsano v Pfipojeni a zemnéni na strané

45. Dodate¢na doporuceni k zemnéni jsou uvedena v VSeobecné

o Vystupni propojeni k motoru musi byt provedeno kabely se stinicim
opletenim pokryvajicim 75 % nebo vice, nebo musi byt kabely uzavieny
kovovou elektroinstala¢ni trubkou, nebo musi byt zajisténo odpovidajici
stinéni. Mezi krytem ménice a krytem motoru musi byt souvislé stinéni.
Oba konce stinéni motorového kabelu (nebo elektroinstala¢ni trubky)
musi byt zakonéeny nizkoimpedanénim spojenim se zemi.

Me¢énice pro ramy A...E: Motor na strané ménice:

a. Stinéni kabelu musi byt upnuté ke sprévné instalované ,lise¢ EMC*
méniée. Cislo soupravy 25-EMC1-Fx.
nebo

b. Stinéni kabelu nebo elektroinstala¢ni trubka museji byt zakonéeny ve
stinéném konektoru nainstalovaném v lit¢ EMC, rozvodné krabici
apod.

e Na stran¢ motoru musi byt stinéni motorového kabelu nebo
elektroinstalaéni trubky zakondena ve stinéném konektoru, ktery musi byt
fadné instalovany v zemnici propojovaci krabici motoru, pfipevnéné na
motoru. Kryt propojovaci krabice motoru musi byt instalovan a uzemnén.

o Veskeré tidici (V/V) a signdlové propojeni s méni¢em musi byt provedeno
kabelem se stinicim opletenim pokryvajicim 75% nebo vice, nebo musi byt
kabely uzavieny kovovou elektroinstala¢ni trubkou, nebo musi byt
zajisténo odpovidajici stinéni. Kdyz je pouzit stinény kabel, musi byt
stinéni kabelu pfipojeno pouze na strané ménice nizkoimpedanénim
spojenim se zemi, pouze na jedné strané kabelu, ptednostné na strané, kde
je umistén piijima¢. Kdy? je stinéni kabelu zakonéeno na strané ménice,
smi byt zakonéeno budto pomoci stinéného konektoru spolu s listou
elektroinstala¢ni trubky nebo elektroinstala¢ni krabici, nebo mtiZe byt
stinéni upnuté na ,,listu EMC*

o Kabeldz motoru musi byt oddélena od fidicich a signdlovych vodi¢t viude,
kde je to mozné.

o Maximalni délka motorového kabelu nesmi piekrocit maximélni délku

uvedenou v Pozadavky na vysokofrekvenéni ruSeni a instalaéni pozadavky
méni¢a PowerFlex 525 na strané 45, aby byly splnény limity pro

vysokofrekvenéni ruseni dané normy a instala¢niho prostiedi.
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Kapitola 1

Doplitujici poZzadavky na instalaci

WA
Zg il 1
T wm |

[ @

1P 30/NEMA 1/UL typ 1
volitelnd sada nebo sada EMC

/
Sroubeni EMI a kovova

elektroinstalacni trubka

um
Vm

14

Pfipojeni a zemnéni
Stinény kryt(1)
DTl | FiltrEMI ®
U
Loowp
BB
—r—® ©
X Zemnéni krytu

Stinény kabel motoru

Ocelovd konstrukce budovy

(1) Nékteré instalace vyzaduji stinény kryt. Mezi vstupnim bodem krytu a filtrem EMI ponechdvejte co nejkrat$si mozny vodic.

Pozadavky na vysokofrekvencni ruseni a instalacni poZadavky ménicii PowerFlex 525

Typ filtru Norma/omezeni
EN 61800-3 kategorie C1 EN 61800-3 kategorie (2 EN 61800-3 kategorie (3
EN 61000-6-3 EN 61000-6-4 (I=100A)
CISPR11 Skupina 1tfidaB  |CISPR11 Skupina 1tiidaA  |CISPR11 Skupina 1 tfida A
(piikon < 20 kVA) (pfikon >20 kVA)
Vnitini - 10m (33 ft) 20 m (66 ft)
VnéjsitV 30m (16 1) 100 m (328 ft) 100 m (328 ft)

(1) Vice informaci o volitelnych vnéjSich filtrech naleznete v Dodatek B.

Velikost ramu

Trida C1

Tiida C2

Kryt a pivodni kabel (vstupni
a vystupni)

Vyzadovana jadra EMC™"

Kryt

Vyzadovana jadra EMC™"

200...240 VAC(-15 %, +10 %) — 1fazovy vstup s externim filtrem EMC, 0...230 V 3fazovy vystup

A Stinéné Zédnd Zédna VSTUP (JADRO-RF-A-1)/VYSTUP (JADRO-RF-A-2)
B Stinéné VYSTUP (JADRO-RF-B-2) Zdnd VSTUP (JADRO-RF-B-1)/VYSTUP (JADRO-RF-B-2)
200...240 VAC(-15 %, +10 %) — 1fazovy vstup s internim filtrem EMC, 0...230 V 3fazovy vystup

A - - Stinéné Zadna

B - - Stinéné Zadna

200...240 VAC(-15 %, +10 %) — 3fazovy vstup s externim filtrem EMC, 0...230 V 3fazovy vystup

A Stinéné VYSTUP (JADRO-RF-A-2) Zédna VSTUP (JADRO-RF-A-1)/VYSTUP (JADRO-RF-A-2)
B Stinéné VYSTUP (JADRO-RF-B-2) Zadna VSTUP (JADRO-RF-B-1)/VYSTUP (JADRO-RF-B-2)
C Stinéné VYSTUP (JADRO-RF-C-2) Zadna VSTUP (JADRO-RF-C-1)/VYSTUP (JADRO-RF-C-2)
D Stinéné Zadna Zadna VSTUP (JADRO-RF-D-1)
E Stinéné Zadna Zédna VSTUP (JADRO-RF-E-1)

380...480 VAC(-15 %, +10 %) — 3fazovy vstup s externim filtrem EMC, 0...460 V 3fazovy vystup

A Stinéné Zadna Zdna VSTUP (JADRO-RF-A-1)/VYSTUP (JADRO-RF-A-2)
B Stinéné Zadna Zadna VSTUP (JADRO-RF-B-1)/VYSTUP (JADRO-RF-B-2)
C Stinéné Zadna Zadna VSTUP (JADRO-RF-C-1)

D Stinéné VYSTUP (JADRO-RF-D-2) Zédna VSTUP (JADRO-RF-D-1)/VYSTUP (JADRO-RF-D-2)
E Stinéné Zédnd Stinéné VSTUP -1 (JADRO-E-1) a VSTUP-2 (JADRO-E-2)/

VYSTUP-1 (JADRO-E-3) a VYSTUP-2 (JADRO-E-4)
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Dopliujici pozadavky na instalaci

Velikost ramu Trida C1 Tiida (2
Kryt a ptivodni kabel (vstupni |VyZadovana jadra Emc Kryt Vyzadovana jadra Emc
a vystupni)
380...480 VAC(-15 %, +10 %) — 3fazovy vstup s internim filtrem EMC, 0...460 V 3fazovy vystup
A - - Zdna VSTUP (JADRO-A-1)/VYSTUP (JADRO-A-2)
B - - Zadna VSTUP (JADRO-B-1)/VYSTUP (JADRO-B-2)
C - - Zadna VSTUP (JADRO-C-1)/VYSTUP (JADRO-C-2)
D - - Zadna VSTUP (JADRO-D-1)/VYSTUP (JADRO-D-2)
E - - Zédna VSTUP -1 (JADRO-E-1) a VSTUP-2 (JADRO-E-2)/

VYSTUP-1 (JADRO-E-3) a VYSTUP-2 (JADRO-E-4)

525...600 VAC(-15 %, +10 %) — 3fazovy vstup s externim filtrem EMC, 0...575 V 3fazovy vystup

A Stinéné Zadna Zadna VSTUP (JADRO-RF-B-1)/VYSTUP (JADRO-RF-B-2)
B Stinéné 74dna Zadna VSTUP (JADRO-RF-B-1)/VYSTUP (JADRO-RF-B-2)
C Stinéné Z4dnd Z4dnd VSTUP (JADRO-RF-C-1)/VYSTUP (JADRO-RF-C-2)
D Stinéné Z4dnd Z4dnd VSTUP (JADRO-RF-D-1)/VYSTUP (JADRO-RF-D-2)
E Stinéné Zadna Stinéné Z4dna

(1) Jadra EMCjsou soucdsti dodévky tohoto vyrobku.

Doporucené umisténi jader EMC s deskou EMC

Rém A |Rém B |Ram C |R4m D | Ram E

4 Vstupni kabel k ménici (stinény nebo nestinény)

JADRO-VSTUP JADRO-VSTUP JADRO-VSTUP JADRO-VSTUP

JADRO-VYSTUP JADRO-VYSTUP JADRO-VYSTUP JADRO-VYsTup | *ADRO-VSTUP-2

JADRO-VYSTUP-2

¥ Vystupni kabel od ménice (stinény)

, Q . . .
¥ Zobrazeni kontaktu Zobrazeni kabelové/zdrhovaci
ﬂ[ ke stinéné vrstvé spony k zajiSténi jadra EMC

Doporucené umisténi jader EMC viici externimu filtru

VSechny velikosti ramii

Vstupni napdjeni
Filtr EMC Méni¢ Motor

JADRO-VSTUP-1/2 JADRO-VYSTUP-1/2

DULEZITE Uzemnény/stinény kabel pro vstup i vystup musi prochdzet jadrem (jadry) EMC s vyjimkou ndsledujicich situaci:
«  Ménice s ramem E s internimi filtry, kde uzemnény vstupni kabel musi prochazet pouze JADREM EMCE-2.
+ Meénice s napétim 600 V s externimi filtry, kde uzemnény vystupni kabel nesmi prochdzet jadrem (jadry) EMC.
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Uvedeni do provozu

Tato kapitola popisuje zptisob uvedeni méni¢e PowerFlex 525 do provozu. Pro
zjednoduseni nastaveni ménice jsou nejbéZnéji programované parametry
organizovany do jediné zakladni programové skupiny.

Blize o... Viz strana...
Priprava na spusténi ménice 47
Displej a ovladaci klavesy 49
Zobrazeni a Giprava parametri 50
Néstroje pro programovani ménice 51
Chytré uvedeni do provozu s parametry skupiny Zékladni program 52
LCD a popis posouvani zobrazeni 53
UsB 24

DULEZITE NeZ budete pokracovat, prectéte si ¢ast VSeobecnd opatieni.

napajecim vedeni je napéti. Aby nedoslo k trrazu elektinou nebo k poSkozeni
zafizeni, miiZe nasledujici postup provadét pouze kvalifikovany pracovnik. Nez
zacnete, nejprve musite postup dikladné preist a porozumét mu. Pokud
néktera udalost pfi provadéni tohoto postupu nenastane, nepokracujte.
Odpojte vsechno napajeni vcetné fidicich napéti dodavanych uzivatelem.
Napéti doddvand uZivatelem mohou byt pfitomna, i kdyz hlavni stfidavé
napajeni k ménici pfipojeno neni. NeZ budete pokracovat, opravte chybu.

2 POZOR: Pro uvedeni do provozu musi byt méni¢ napojen na napéjeni. Na

Priprava na spusténi ménice Pfed pfipojenim napajeni k ménici
1. Zkontrolujte, jestli jsou vSechny vstupy ptipojeny ke spravnym svorkim
a zabezpeceny.

2. Zkontrolujte, jestli AC napéti napajeci soustavy na odpojovacim zafizeni
odpovida jmenovité hodnoté ménice.

3. Owéite, ze ptipadné digitalni fidici napéti je 24 V.
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4. Oveite, ze propojka spotiebi¢ (SNK)/zdroj (SRC) je nastavena tak,
odpovidala schématu vaseho fidiciho zapojeni. Umisténi je zndzornéno
v Blokové schéma zapojeni fidicich V/V na strané 32.

DULEZITE Vychozi fidici schéma je Zdroj (SRC). Svorka pro zastaveni je propojend, aby
bylo mozné spusténi z klavesnice nebo komunikacnich kanali. Pokud se fidici
schéma zméni na Spotfebi¢ (SNK), propojku je tfeba odstranit ze svorek V/V 01
a 11 a nainstalovat mezi svorky V/V 01a 04.

5. Ovéfte, ze je vstup pro zastaveni pfitomen, jinak se méni¢ nespusti.

DULEZITE Pokud se pouZiva svorka V/V 01 jako vstup pro zastaveni, propojka mezi
svorkami V/V 01a 11 se musi odstranit.

Pripojeni napajeni k ménici

6. Privedte AC napdjeci napéti a fidici napéti do ménice.

Rizeni spusténi, zastaveni, sméru a rychlosti

Vychozi tovarni hodnoty parametri umoziiuji, aby byl ménic¢ fizen z klavesnice.
Pro spousténi, zastavovani, zménu sméru a fizeni rychlosti ptimo z kldvesnice
neni tfeba Zddné programovani.

DULEZITE Ohledné zakazani provozu v opatném sméru viz A544 [Zakazat obrac.].

Pokud se pti zapnuti vyskytne chyba, vyhledejte vysvétleni chybového kédu
v Popisy chyb na strané 135.

Aplikace ventilatorii/cerpadel s proménnym krouticim momentem

Pro zlep$eni postupu ladéni motoru pfi pouziti prémiového t¢inného motoru
v rezimu SVC s proménnym zatizenim krouticim momentem nastavte A530

[Vybér urychl] na 2 ,,35,0, VT*.
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Displej a ovladaci klavesy

Allen-Bradley Nabidka |Skupina a popis parametrii
LTI M L Zakladni zobr.
FuD - . . . v .y
CILdLd | 1 Obvykle zobrazované provozni podminky ménice.
[Eher ] ] Zaklad. program
EAULTO F Obvykle pouzivané programovatelné funkce.
@ @ + Svorky
R Programovatelné funkce svorek.
Esc @ r Komunikace
L. Programovatelné komunikacni funkce.
@ | Logika
N // L Programovatelné logické funkce.
1 Rozsitené zobr.
(] Rozditené provozni podminky ménice.
] Rozsiteny progr.
(N Zbyvajici programovatelné funkce.
i Chyba a diagnostika
+ Sestava ze seznamu kodd pro specifické chybové
stavy.
M Sit
I Sitové funkce, které se zobrazi pouze tehdy, kdyz se
pouzivd komunikacni karta.
Y Modifikované
Funkce z jinych skupin s hodnotami zménénymi vici
vychozimu stavu.
r- AppView a CustomView
L1 Funkce z jinych skupin organizované pro specifické
aplikace.
Ovladaci a navigacni klavesy
Displej Stav displeje |Popis
ENET Vyp Adaptér neni pfipojeny k siti.
Sviti Adaptér je pfipojeny k siti a ménic je fizen pres sit Ethernet.
Blika Adaptér je pfipojeny k siti, ale méni¢ neni fizen pites sit Ethernet.
LINK Vyp Adaptér neni pfipojeny k siti.
Sviti Adaptér je pfipojeny k siti, ale nevysila Z&dnd data.
Blikd Adaptér je pfipojeny k siti a vysila data.
LED Stav LED Popis
CHYBA Blika cervené | Indikuje zdvadu ménice.
Tlacitko Nazev Popis

Sipkanahoru | Prochézeni seznamy uZivatelsky volitelnjich parametri zobrazeni
Sipka dold nebo skupin.
ZvySovani hodnot.

Escape Zpét o jeden krok v programovaci nabidce.
Zru3eni zmény hodnoty parametru a opusténi programového
rezimu.

Lvolit Vpred o jeden krok v programovaci nabidce.

Volba €islice pfi zobrazeni hodnoty parametru.

Enter Vpfed o jeden krok v programovaci nabidce.
UloZeni zmény hodnoty parametru.

@@ng

Dozadu Pouziva se k obraceni sméru ménice. Vychozi hodnota je aktivni.

Rizeno parametry P046, P048 and PO50 [Zdroj spusténi x] a A544
[Zakdzat obrac.].
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Zobrazeni a tprava

parametrii

Tladi

tko Nazev

Popis

@ Start

Pouzivd se ke spusténi ménice. Vijchozi hodnota je aktivni.
Rizeno parametry P046, P048 and P050 [Zdroj spusténi x].

@ Stop

Toto tlacitko je vzdy aktivni.

SlouZi k zastaveni ménice nebo smazéni zvady.

Rizeno parametrem P045 [Rezim zastav.].

Potenciometr

PouZivd se k fizeni rychlosti ménice. Vijchozi hodnota je aktivni.
Rizené parametry P047, P049 and P51 [Refer. rychl. x].

Nasledujici &4st predstavuje priklad zdkladnich funkei vestavéné klavesnice

a displeje. Tento piiklad poskytuje zékladni pokyny pro navigaci a zndzornuje
zpusob programovani parametru.

50

Krok Tlacitka Ptiklad zobrazeni

1. Kdyz se zapne napdjeni, zobrazi se krétce rrir
blikajicimi znaky cislo posledniho uZivatelem FiD LU Lz
zvoleného parametru skupiny zakladni .
zobrazeni. Zobrazeni se poté pfepne na aktudlni
hodnotu daného parametru. (Pfiklad
znézorfiuje hodnotu b001 [Vyst.frekv.] pfi
zastaveném ménici.)

2. Stiskem klavesy Esc zobrazite cislo parametru 1
skupiny Zakladni zobrazent, které bylo a0 }_, rri |
zobrazeno pfi zapnuti. Cislo parametru bude Esc LALAL . [
blikat.

3. Stiskem klavesy Esc vstupte do seznamu skupin | 2
parametrdi. Pismeno skupiny parametrd bude o }"l : : : ] :
blikat. Esc Skt

4. Pomoci kldves Sipka nahoru nebo 3ipka dolii nebo A 2
prochazejte seznamem skupin (b, P.t, C, L, d, A, @ @ oo Fl >
faGx). | Li_1 1

5. Stiskem klavesy Enter nebo Sel vstoupite do N\
nékteré skupiny. Prava ¢islice naposledy S o
zobrazeného parametru v dané skupiné bude "ebO@ Ll |
blikat. ~/ !

6. Stiskem kldves Sipka nahoru nebo Sipka doli b N1z
prochézejte seznamem parametrd. @"e @ o ’_] -l

—~ L

7. Stiskem klévesy Enter zobrazte hodnotu daného SITIrTeE
parametru. FiD [ -} Ll
nebo I
Stiskem klavesy Esc se navratte do seznamu
parametrd.

8. Stiskem klavesy Enter nebo Sel vstoupite do N e
programového refimu a miiZete upravit danou i 1
hodnotu. Pravé islice bude blikat a na displeji nebO@ L. .P.Rloelml\
LCD se zobrazi slovo Program.

9. Stiskem klaves Sipka nahoru nebo Sipka doli b e
zméite hodnotu parametru. A v D ]

o I‘P‘Ros?m
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Krok Tlacitka Ptiklad zobrazeni

10. Pokud si prejete, stiskem klavesy Sel PR
prechdzejte mezi cislicemi nebo bity. Cislice @ fID "1710]
nebo bit, které mdzete ménit, bude blikat. Y g

FREGRAM

11, Stiskem klévesy Esc zrusite zmény a opustite SITIrTeE
programovy rezim. Fio 0oL
nebo Esc ( nebo ;e‘bo' -
Stiskem kldvesy Enter uloZite zmény a opustite T
programovy rezim. FID l.] [J [.l
Cislice prestane blikat a z displeje LCD zmizi e
slovo Program.

12. Stiskem klavesy Esc se navratte do seznamu N
parametril. Dal3im tisknutim kldvesy Esc o ’_] r1-l1 |
opustite programovaci nabidku. Esc Ll -J, ||\

Pokud se pfi stisknuti klavesy Esc zobrazeni
neméni, je zobrazen b001 [Vyst.frekv.]. Stiskem
klévesy Enter nebo Sel vstoupite opét do
seznamu skupin.

N a’stroje pro programova’m’ Neékteré vlastnosti méni¢e PowerFlex 525 nejsou star$imi konfigura¢nimi

ménice softwarovymi ndstroji podporovany. Diirazné doporucujeme, aby zékaznici
pouzivajici tyto ndstroje piesli na software RSLogix 5000 (verze 17.0 nebo vyssi)
nebo Logix Designer (verze 21.0 nebo vys§i) se sou¢dsti Add-On-Profile (AOP)
nebo Connected Components Workbench (verze 3.0 nebo vyssi), aby méli

piistup k bohatsi konfiguraci s plnym rozsahem funkei.

Popis Katalogové cislo/verze vydani
Connected Components Workbench!" Verze 3.0 nebo vy33i

Logix Designer Verze 21.0 nebo vyssi

RSLogix 5000 Verze 17.0 nebo vy3si

Softwarovy ndstroj pro zabudovany port USB -

Modul sériového prevodniku 22-5(M-232

Modul prevodniku USB 1203-USB

Montdz na vzdéleny panel, displej L@ 22-HIM-C2S

Dalkovy ruéni ovladat, displej LCD® 22-HIM-A3

(1) Kdispozici k bezplatnému staZeni na adrese http://ab.rockwellautomation.com/programmable-controllers/connected-
components-workbench-software.

(2)  Nepodporuje nové skupiny dynamickych parametri (AppView, CustomView) a funkce CopyCat je omezena na seznam linedrnich
parametrd. Volitelné komunikacni karty nejsou pfistupné prostfednictvim vzdéleného HIM.

jaZYkOVé pOd pora Jazyk HIM/displej LCD RSLogix 5000 Connected Components

(verze 17.0 nebo vy3si)/  |Workbench
Logix Designer (verze 3.0 nebo vyssi)
(verze 21.0 nebo vyssi)

Anglictina Y Y Y

Francouzstina Y Y Y

Spanélitina Y Y Y

[talitina Y Y Y

Némcina Y Y Y

Japonstina - Y -

Portugalitina Y Y -

Cintina (zjednod.) - Y Y

Korejstina - Y -
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Chytré uvedeni do provozu
s parametry skupiny
Zakladni program

52

Jazyk HIM/disple;j LCD RSLogix 5000 Connected Components
(verze 17.0 nebo vy3si)/  |Workbench
Logix Designer (verze 3.0 nebo vyssi)
(verze 21.0 nebo vyssi)

Pol3tina Y - -

Turectina Y - -

Cestina Y - _

M¢éni¢ PowerFlex 525 je navrzen tak, aby uvedeni do provozu bylo jednoduché
audinné. Skupina Zékladni program obsahuje nejbéznéji pouzivané parametry.
Podrobny popis zde uvedenych parametrii a Gplny seznam dostupnych parametrti

naleznete v Programovani a parametry na strané 57.

m = Zastavte méni¢ pied zménou tohoto parametru.

C Parametr Min./Max. Zobrazeni/moznosti Vychozi
P030 | [Jazyk] 1/15 1 =Anglictina 1
P P 2 =Francouzst.
Vo,“ Z(v)‘brfazovanyjazyk. o , |3 = Spanékitina
DiileZité: Nastaveni se projevi po vypnutia zapnuti | 4 — jt3tina
menice. 5 =Némcina
6 =Japonstina
7 = Portugalit.
8 ={(instina
9 =Vyhrazeno
10 = Vyhrazeno
11 =Korejstina
12 =Polstina
13 = Vyhrazeno
14 =Turettina
15 =(estina
P031 | [Jm.napdj.mot.] 10V (pro ménice s napétim |1V Zdvisi na jmenovitych
m 200V), 20 V (pro ménice hodnotach ménice
s napétim 400 V), 25 V (pfo
ménice s napétim 600 V)/
jmenovité napéti ménice
Nastavuje jmenovité napéti podle typového Stitku
motoru.
P032 |Dm.frekvmot]  [15/500 Hz 1Hz 60 Hz
m Nastavuje jmenovitou frekvenci podle typového
Stitku motoru.
P033  |[Max.proud motoru] |0,0/(jmenovity proud ménice {0,1A Zdvisi na jmenovitych
x2) hodnotach ménice
Nastavuje proud pfetiZzeni podle typového Stitku
motoru.
P034 | [Jm.zat.mot.] 0,0/(jmenovity proud ménice | 0,1 A Jmenovity proud ménice
x2)
Nastavuje FLA podle typového $titku motoru.
P035 [Dm.pslymot]  [2/40 1 4
Nastavuje pocet p6ld v motoru.
P036 |[Jm. ot./min] | 0/24 000 ot./min. 1 ot./min. 1750 ot./min.
m Nastavuje jmenovité otacky motoru podle typového
Stitku.
P037 | [Jm.vyk.mot.] 0,00/jmenovity vykon 0,01kwW Jmenovity vykon ménice
ménice
Nastavuje vykon podle typového Stitku motoru.
P038 |[Trida napéti] | 23 2=,480V" 3
m Nastavuje tfidu napéti 600 V ménicii. PouZitelné 3=.600V
pouze pro 600 V ménice.
P039  |[Rezim krout.mom.] | 0/3 0=\V/Hz" 1
@ Voli rezim Fzeni motoru. 1=,5VC "
2= Uspora
3= Vektor”
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LCD a popis posouvani

zobrazeni

E = Zastavte ménic¢ pfed zménou tohoto parametru.

C Parametr Min./Max. Zobrazeni/moznosti Vychozi
P040 | [Autom. nast.] 0/2 0=,Pohot./necin” 0
m Umoziuje statické (bez otaceni) nebo dynamické ; = "Et‘?jt; lédet",',
(s otdcenim motoru) automatické nastaveni. = JLacentrot.
P041 | [Doba zrychl. 1] 0,00/600,00 s 0,01s 10,005
Nastavuje cas, béhem néjz ménic zrychliz 0 Hz na
[Max. frekvence].
P042 | [Dobazpomal.1]  |0,00/600,00s 0,01s 10,005
Nastavuje ¢as, béhem néjz méni¢ zpomali
z[Max. frekvence] na 0 Hz.
P043 | [Min. frekvence] 0,00/500,00 Hz 0,01Hz 0,00 Hz
m Nastavuje nejniz3i kmitocet vystupi ménice.
P044 | [Max. frekvence] 0,00/500,00 Hz 0,01 Hz 60,00 Hz
m Nastavuje nejvy33i kmitocet vystupd ménice.
P045 | [ReZim zastav.] |0/11 0 =,Rampa, e 0
— - — - 1 =,Dobeh, CF)
Pfikaz zastaveni pro normalni zastaveni. A1)
. - . |2 =,DCbrzda, CF
Duvlhezne. 5vorl@ V/VV01 je vidy vstup pro zastaveni. |3 — nchrz autCF(V
Rezim zastaveni je urovan nastavenim ménice. 4 =,Rampa”
Diilezité: Méni¢ se dodavd s instalovanou 5 = ,Dobéh”
propojkou mezi svorky V/V 01a 11. Odstrafite tuto |6 =,DC brzda“
propojku, pokud pouZivéte svorku V/V 01 jakovstup |7 =, DCbrzda aut”
pro zastaveni nebo aktivaci. 8 = ,Ram.+EMbr.cF(V
A o e 9 =,Ram.+EMbrz.
(1) Vstup pro zastaveni rovnéz vymaze aktivni chybu. 10 = P ointStp,(F”m
11 = ,PointStop”
PO46, | [Zdroj spusténi 1] [1/5 1= ,,KIévesnice‘E“) PO46 =1
P048 e P 2=,D.vst.svor.” P048 =2
" | Nastavuje vychozi fidici schéma pouzivané ke PPyt _
PO50 spusténi ménice, pokud neni potlatené Z _ ,,gerl.{lt)éj P050=>5
m prosttednictvim P048 [Zdroj spusténi 2] nebo P050 5 _ “Et% 5|Ne 4P
[Zdroj spusténi 3]. = JEtherNe
(1) Kdyz je aktivni, je aktivni rovnéz klavesa Dozadu,
pokud neni zakdzana prostfednictvim A544
[Zakazat obrac.].
(2) Je-lizvoleno ,D.vst.svor", dbejte na to, aby byly
digitalni vstupy fadné nakonfigurovany.
P047, | [Refer rychl. 1] | 1/16 1 =,Pot. ménice” P047 =1
Egg? Nastavuje vyichozi pfikaz rychlosti ménice, pokud § i,,gr/ek./l()lgﬁyes.) Egg? = ? s
neni potlaceno prostrednictvim P049 2 ;”O;rléité“ -
[Refer. rychl. 2] nebo P051 [Refer. rychl. 3]. 5 = Vstup 0-10V"
6 =,Vstup4-20mA”
7 = Nast. frek.”
8 = Vicean.vst”
9 =,MOP”
10 =,Puls. vstup”
11 =,PID1 vyst”
12 = ,PID2 vyst.
13 =, Log. kroku”
14 = ,Enkodér”
15 =, Ethernet/IP”
16 = ,Polohovani”
P052 | [Prim.ndkl.nakWh] |0,00/655,35 0,01 0,00
Nastavuje primérné ndklady na kWh.
P053 | [Vych. hodnoty] |0/3 0= ,Pohot./netin” 0

Nuluje parametry na hodnoty vyrobniho nastaveni.
Po prikazu k resetu se hodnota tohoto parametru
vrati zpét na nulu.

1=,Reset param.”
2= Tovdr. nast.”
3 = ,Reset napdj.”

Pomoci parametru A556 [Posouvini textu] nastavte rychlost, kterou se posouva
text po displeji. Volbou 0 ,,Vypnuto® posouvani textu vypnete. Viz Jazykova
podpora na strané 51 ohledné jazykti podporovanych méni¢em PowerFlex 525.
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M¢éni¢ PowerFlex 525 mé port USB, kterym se pfipojuje k poéitaci pro ucely
aktualizace firmwaru méni¢e nebo nahravani/stahovani konfigurace nékterého
parametru.

Nemusite zapinat fidici modul. Jednoduse pfipojte méni¢ PowerFlex 525
k vaemu pocitai pomoci kabelu USB typu B a okamzité muzete téZit z vyhod
programovani MainsFree™.

Pfipojeni PowerFlex 525 k pocitaci

Ridici modul
PortUSB ——Leel T
Kabel USB typu B
Pripojte k pocitaci Pripojte k fidicimu modulu

Kdy?z je ptipojen, objevi se méni¢ na poéitacdi a obsahuje dva soubory:
o GUIDE.PDF

Tento soubor obsahuje odkazy na relevantni dokumentaci produktu a na
stazeni softwaru.

B8 PFS2XUSB.EXE
Tento souboru ptedstavuje aplikaci k aktualizaci (fleSovéni) firmwaru

nebo k nahrévéni/stahovani konfigurace nékterého parametru.

Tyto soubory neni mozné smazat, ani na méni¢ ptidat dalsi.
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Pomocnou aplikaci USB spustite poklepdnim na soubor PF52XUSB.EXE.
Zobrazi se hlavni nabidka. Aktualizujte firware nebo nahrajte/stédhnéte
konfigura¢ni data podle pokynti v programu.

B PowerFlex 520-Series USB Application EI_IéJ
Drive Peripheral Connecied

PowerFlex 525
1P 240V .50HP
1.3

Only one control module can be connected via USB at any time.

Upload Upload a configuration from the drive or peripheral
Download Download a configuration to the drive or peripheral

Flash Flash the drive or peripheral

To obtain the latest version of Connected Components Workbench, go to:
http://ab rockwellautomation .com./Programmable-Controllers/Connected-Components-Waorkbench-Software

For the latest drive or peripheral fimware updates, go to:
http://www ab.com/support/abdrives/webupdate index himl

For the latest product manuals, go to:
http:/Aiterature rockwellautomation .com.ide./aroups.public /documents webassets browse cateqory.hest

DULEZITE Pred spusténim jakékoli operace se ujistéte, Ze je vas pocita napajen ze sitové
zésuvky, nebo Ze md plné nabitou baterii. To zamezi pfipadnému ukonceni
operace pred dokoncenim v diisledku selhani napajeni.

Omezeni stahovani konfiguracnich soborii .pf5 prostrednictvim
pomocné aplikace USB

Pted stazenim konfigura¢niho souboru .pf5 prostiednictvim pomocné aplikace
USB musi parametr C169 [Vyb. vice mén.] v cilovém méni¢i odpovidat
vstupnimu konfigura¢nimu souboru. Pokud tomu tak neni, nastavte parametr
tak, aby odpovidal, a vypnéte a zapnéte napdjeni ménice.

To znamend, Ze nemuiZete zavést konfiguraci s nékolika méni¢i prostfednictvim
pomocné aplikace USB do méniée v samostatném rezimu (parametr C169
[Vyb. vice mén.] nastaven na 0 ,Zakdzano®) ani zavést konfiguraci samostatného
rezimu do ménide v rezimu s nékolika ménidi.

Omezeni exportovani konfiguracnich soborii .pf5 pomoci Connected

Components Workbench

Exportovéni konfiguraénich soubort .pf5 v aplikaci Connected Components
Workbench je omezeno na konfigurace se samostatnym méni¢em (nikoli s vice
ménidi).
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Kapitola2  Uvedeni do provozu

Poznamky:
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Kapitola 3

Programovani a parametry

Tato kapitola obsahuje Gplny seznam a popis parametri méni¢e PowerFlex 525.
Parametry se programuji (zobrazuji/upravuji) pomoci vestavéné klavesnice

vy 7/

ménice, softwaru RSLogix 5000 verze 17.0 nebo vyssi, Logix Designer verze 21.0
nebo vyssi, nebo softwaru Connected Components Workbench verze 3.0 nebo
vy$§i. Software Connected Components Workbench Ize pouzivat off-line (ptes
USB) k nahravan{ konfiguraci parametrii do méni¢e nebo on-line (ptes spojent

siti Ethernet).

Omezend funkénost je rovnéz k dispozici, kdyz se pouzivé software Connected
Components Workbench on-line (ptes DSI a modul sériového ptevodniku),
ditvejsi externi HIM nebo diivéjst software on-line (DriveTools SP™). Kdy?Z se
pouzivaji tyto metody, Ize seznam parametr zobrazit pouze linedrné a neni

k dispozici ptistup k programovani volitelné komunikaéni karty.

Blize o... Viz strana...
0 parametrech 58
Skupiny parametr{ 58
Skupina Zékladni zobr. 63
Skupina Zéklad. program 68
Skupina Svorkovnice 3
Skupina Komunikace 85
Skupina Logika 91
Skupina Rozsifené zobr. 9
Skupina Rozsieny progr. 98
Skupina Sitové parametry 118
Skupina Upravené parametry 118
Skupina Chyby a diagnostika 119
Skupiny parametr(i AppView 126
Skupina parametrd CustomView 127
Krizové odkazy parametrd dle ndzvu 128
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Kapitola3  Programovéni a parametry

0 parametre(h Chcete-li konfigurovat ménic¢, aby pracoval uréitym zptisobem, musi byt

konfiguroviny parametry ménice. Existuji tii typy parametri:

« ENUM
Parametry ENUM umoznuji volbu ze 2 nebo vice polozek. Kazda polozka
je piedstavovina ¢islem.

o Ciselné parametry
Tyto parametry maji jednoduchou ¢iselnou hodnotu (0,1 V).

o Bitové parametry
Tyto parametry maji pfifazeny pét jednotlivych ¢islic funkeim nebo
staviim. Pokud je ¢islice 0, je funkee ve stavu Vypnuto nebo je stav False
(nepravda). Pokud je ¢islice 1, je funkee ve stavu Zapnuto nebo je stav True

(pravda).

Ne¢které parametry jsou oznaceny nésledovné.

m = Zastavte méni¢ pred zménou tohoto parametru.

@ = 32bitovy parametr. Parametry oznacené jako 32bitové budou mit dvé ¢isla parametrii ([Jedn. kroku x]
a [Jedn. kroku F x]), kdyz se pouzivd komunikace pres RS485 a programovaci software. Druhé ¢islo parametru se
zobrazuje pouze jako reference v tabulkéch Skupiny parametrd a Kfizové odkazy parametr(i dle ndzvu.

Skup|ny parametrﬁ Abecedni seznam parametrtl je uveden v Kiizové odkazy parametrd dle ndzvu na
stran¢ 128.
Zakladni zobr. Vyst. napéti b004  Zobr. procesu F b011  Uspora vykonu b018  Celk.tsp.nakl. b025
Napéti DC shér. b005  Zdroj fizeni b012  Uplyn. doba béhu b019  Celk. dspora (02 026
@ Stav ménice b006  Stav fid. vstupu b013  Priim. vykon b020 Tepl. ménice 027
Kdd chyby 1 b007  Stav dig. vstupu b014  Uplynulé kWh b021 Ridici teplota 028
Vyst.frekv. b001  Kdd chyby 2 b008  Vyst. ot./min b015  Uplynulé MWh b022  Verze fid. SW 029
Pozadovana frek. b002  Kdd chyby 3 b009  Vyst. rychlost b016  Uspora energie b023
Vystup. proud b003  Zobr. procesu b010  Vykon b017  Celk. dspora kWh b024
Zaklad. program Jm.frekv.mot. P032 Trida napéti P038  Max. frekvence P044  Zdroj spusténi 3 P050
Max.proud motoru P033  Rezim krout.mom. P039 Rezim zastav. P045 Refer. rychl. 3 P051
@ Jm.zat.mot. P034  Autom. nast. P040  Zdroj spusténi 1 P046  Priim.nékl.na kWh P052
Jm. pély mot. P035  Doba zrychl. 1 P041  Referrychl. 1 P047  Vych. hodnoty P053
Jazyk P030  Jm. ot./min P036 Doba zpomal. 1 P042  Zdroj spusténi 2 P048
Jm.napdj.mot. P031  Jm.vyk.mot. P037  Min. frekvence P043  Refer. rychl.2 P049
Svorkovnice Dig.vst.svork.08 1068  Urvyst.1 reléF 1078  Vyb.anal.vyst. 088  Prodl.ztr.anal. 1098
Vyb.vol.vyst. 1 t069 Dobazap.relé 1 t079  Anal.vyst.(max) 1089  Filtranal.vst. 099
@ Or.vol.vyst. 1 t070  Doba vyp. relé 1 t080  Nast.anal.vys. t090  Spanek/probuz. 100
Ur.vol.vyst. 1F 1071 Vyb.vyst.2relé t081  An.vs.0-10V(min) t091  Ur. pro spanek 1101
Dig.vst.svork.02 t062  Vyb.vol.vyst.2 1072 Ur. vyst. 2 relé t082  An.vs.0-10V(max) t092  Doba pro sp. t102
Dig.vst.svork.03 1063 Ur. vol. vyst. 2 1073 Ur.vyst.2 reléF t083  Povol.10V bipol. t093  Ur. pro probuz. 1103
2vodic. rezim 1064  Urvol.vyst. 2F t074  Dobazap.relé 2 1084  ZtrVan.vst. t094  Doba pro prob. 104
Dig.vst.svork.05 t065  Log.vol.vyst. t075  Doba vyp.relé 2 1085  An.vs.4-20mA(mn) t095  Pov.bezp.otev. t105
Dig.vst.svork.06 1066  Vyb.vyst.Trelé t076  Prodl.vyp.Embrz. 1086  An.vs.4-20mA(mx) 096
Dig.vst.svork.07 1067  Ur. vyst. 1relé t077  Prodl.zap.Embr. t087  ZtrmAan.vst. t097
Komunikace ENvyb. adr. (128  ENkonf. brany 3 (139 Enetdat. vst. 1 (153 Vol. dat. vst. 4 (164
EN konf.adr.IP 1 (129  ENkonf. brany 4 (140  Enetdat. vst.2 (154 Vol. dat. vyst. 1 (165
‘ EN konf.adr.IP 2 (130  ENkonf. rychl. (141 Enetdat.vst.3 (155 Vol. dat. vyst. 2 (166
EN konf.adr.IP 3 (131  ENpfrerkom.(ak.) (143 Enetdat. vst. 4 (156 Vol. dat. vyst. 3 (167
Zapis piikazu (121 ENkonf.adr.IP 4 (132 EN necin. (akce) (144 Enet dat. vys. 1 (157 Vol. dat. vyst. 4 (168
Vyb. prik./stavu (122 ENkonf.podsité 1 (133 ENlog.konf.chyb (145  Enet dat. vys. 2 (158  Viyb. vice mén. (169
Rychlost RS485 (123 ENkonf.podsité 2 (134 ENrefkonf.chyb (146  Enetdat. vys.3 (159  Adr.mén.1 an
Adr. uzlu RS485 (124 ENkonf.podsité 3 (135 ENkonf.chyb DL1 (147 Enetdat. vys. 4 (160  Adr.mén.2 Qan
Ztr. kom. (akee) (125  ENkonf.podsité 4 (136  ENkonf.chyb DL2 (148  Vol. dat. vst. 1 (161 Adr.mén.3 an
Ztr. kom. (doba) (126  ENkonf. brény 1 (137 ENkonf.chyb DL3 (149  Vol. dat. vst.2 (162  Adr.mén.4 Q174
Format RS485 (127  ENkonf. brany 2 (138  EN konf.chyb DL4 (150 Vol. dat. vst.3 (163 DSIkonf. V/V Q75
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Programovani a parametry  Kapitola 3
Logika Log. kroku 4 1184  Doba log.kroku 4 L1194 Jedn. kroku 2 1204  Jedn. kroku 6 1212
Log. kroku 5 L185  Doba log.kroku 5 L195  Jedn. kroku F 2 1205  Jedn. kroku F 6 1213
@ Log. kroku 6 L186  Doba log.kroku 6 L196  Jedn. kroku 3 1206 Jedn. kroku 7 1214
Log. kroku 7 L187  Doba log.kroku 7 L197  Jedn. kroku F 3 1207  Jedn. kroku F7 L215
Log. kroku 0 L180  Doba log.kroku 0 L190  Jedn. kroku 0 200  Jedn. kroku 4 1208
Log. kroku 1 L181  Doba log.kroku 1 L1191 Jedn. kroku F 0 L1201 Jedn. kroku F 4 1209
Log. kroku 2 L1182  Doba log.kroku 2 1192 Jedn. kroku 1 1202  Jedn. kroku 5 L1210
Log. kroku 3 L183  Doba log.kroku 3 1193 Jedn. kroku F 1 1203 Jedn. kroku F 5 L21n
Rozsitené zobr. Uplyn.doba (min) d363  Méf.pos. (Hz) d375  Cinny proud d382 Ujete jedn. Des d389
Stav Citace d364  Udaj rychlosti d376 PID1 skute¢nd d383  Stavvldkna d390
Stav Casovace d365  Udaj rychlosti F d377 PID1Zzddand d384 Stavlog. kroku d391
Stav casovaceF d366 Rychl. enkodéru d378 PID2 skutend d385
Anal. vst.0-10V d360 Typ ménice d367 Rychl.enkodéruF d379  PID2nast. hodn.1 d386
Anal. vst.4-20 mA d361 Datatest. bodu d368  Zvinéni DC shér. d380 Stav polohy d387
Uplyn. doba (h) d362  Ur.pfetiz.mot. d369  Vystupni tcinik d381 Ujete jedn. Celé d388
Rozsiteny progr. Doba DC@START A436  PID1 predtizeni A466  Ref. toku proudu A497  Start pfi spus. A543
Odpor dyn. brzdy A437  PID1 prevr. chyb Ad67  Odpor rot. mot. A498  Zakdzat obréc. A544
‘ Prah dyn. brzdy A438  PID2 Ofez (max) A468  Lm motoru A499  Letmy start A545
S-krivka (%) A439  PID2 Ofez (min) A469  Lx motoru A500 Letmy Strt!lim A546
Nast Frekv 0 A410  Frekv. PWM A440  PID2 Viyb. Ofezu A470  Vyb Reg Rych A509  Kompenzace A547
Nast Frekv 1 A411  Pokles Frekv@FLA A441  PID2 Vyb. ref. A471  Frekv1 A510  ReZim ztraty nap A548
Nast Frekv 2 A412  Doba zrychl. 2 A442  PID2 Zp.Vazba A472  Frekv1BW A511  Povol Half Bus A549
Nast Frekv 3 A413  Doba zpomal. 2 A443  PID2 P konst A473  Frekv2 A512  Povol Reg Bus A550
Nast Frekv 4 A414  Doba zrychl. 3 A444  PID2 I konst A474  Frekv2 BW A513  Vymaz chybu A551
Nast Frekv 5 A415  Doba zpomal. 3 A445  PID2 D konst A475  Frekv3 A514  Zémek programu A552
Nast Frekv 6 A416  Doba zrychl. 4 A446  PID2 nast. hodn. A476  Frekv3 BW A515  ReZim zdmku prog A553
Nast Frekv 7 A417  Dobazpomal. 4 A447  PID2 mrtvé pasmo A477  Frekv. 1Kp A521  Vyb. okoli mén. A554
Nast Frekv 8 A418  VynFrekv 1 A448  PID2 predtizeni A478  Frekv. 1Ki A522  Reset méficl A555
Nast Frekv 9 A419  PasmoVynFrekv 1 A449  PID 2 pfevr. chyb A479  Frekv.2Kp A523  Posouvani textu A556
Nast Frekv 10 A420  VynFrekv 2 A450  ProcesHodnotaMin A481  Frekv. 2 Ki A524  Pov Ztr Vyst Faz A557
Nast Frekv 11 A421  PasmoVynFrekv 2 A451  ProcesHodnotaMax A482  Frekv.3 Kp A525  ReZim polohovani A558
Nast Frekv 12 A422  VynFrekv 3 A452  Vyb. test. bodu A483  Frekv.3 Ki A526  Kroky/jednotku A559
Nast Frekv 13 A423  PasmoVynFrekv 3 A453  Limit proud 1 A484  Vlybér urychl A530  Rozii fid slovo A560
Nast Frekv 14 A424  \ynFrekv 4 A454  Limit proud 2 A485  Startovni urychl A531  Ulozit polohu A561
Nast Frekv 15 A425  PasmoVynFrekv 4 A455  Ur. pojistky1 A486  Napéti zlom A532  Homing Frekv A562
Frekv (klaves) A426  PID1 Orez (max) A456  Cas pojistky1 A487  Frekvence zlom A533  Homing Smér A563
Frekv MOP A427  PID1 Ofez (min) A457  Ur. pojistky2 A488  Max. napéti A534  Toler Pol Enk A564
Reset MOP A428  PID1 Vyb. Ofezu A458  Cas pojistky2 A489  Typ Zp Vazby A535  Filtr Reg polohy A565
Predtiz. MOP A429  PID1 Vyb. ref. A459  Z&té7 0 - urovei A490  Enkoder Puls/ot A536  Zes Reg Polohy A566
Doba MOP A430 PID1Zp.Vazba A460 Z4té70- doba A491  Zesileni Pulsin A537  Max. prechod A567
Tipovani frekv. A431  PID1 P konst A461  Max. Doba bloku A492  Kirychl. smycky A538  Prirlist prechodu A568
Tipovani rampy A432  PID1 1 konst A462  Typ Pretiz Mot A493  Kp rychl. smycky A539  Ubytek prechodu A569
Frekv. ciSténi A433  PID1 D konst A463  Pretiz Mot Uloz A494  Zakdz var. PWM A540  P-skok A570
Doba DCbrzdy A434  PID1 nast. hodn. A464  ReZim Petiz Mot A495  Pocet Auto Rstrt A541  Cas synch. A5T1
Urov. DC brzdy A435  PID1 mrtvé pasmo A465  Pokles napéti IR A496  Auto Rstrt Prodl A542  Pomér rychlosti A572
Sit

Tato skupina obsahuje parametry pro volitelnou sitovou kartu, jeZ je nainstalovana.
Vice informaci o dostupnych parametrech ziskate v ndvodu k obsluze volitelné sitové karty.

Modifikované

Tato skupina obsahuje parametry, jejichz hodnota se zménila oproti tovarnimu vychozimu nastaveni.

KdyZ doslo ke zméné vychozi hodnoty nékterého parametru, je tento automaticky pfidan k této skupiné. Kdyz se hodnota nékterého parametru
vrati zpét na vychozi tovarni hodnotu, je tento automaticky odebrdn z této skupiny.
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Programovani a parametry

Chyba a diagnostika Chyba 5—Cas(min) F625 Chyba 10—proud F650  Akt. rychlost EN F685 FM1-Reference F710
Chyba 6—¢as(min) F626  Chyba 1-nap DC F651  Akt.V/VDSI F686 FM1-Log Stav Fm
@ Chyba 7—¢as(min) F627  Chyba 2—nap DC F652  Adr.HW 1 F687  FM1-Skut Otacky F712
Chyba 8—Cas(min) F628  Chyba3—nap DC F653  Adr.HW?2 F688 FM2-Log Piikaz F713
Kod chyby 4 F604  Chyba 9—cas(min) F629  Chyba 4—nap DC F654 Adr.HW 3 F689  FM2-Reference F714
Kéd chyby 5 F605  Chyba 10—cas(min) F630 Chyba 5-nap DC F655 Adr.HW 4 F690 FM2-Log Stav F715
Kéd chyby 6 F606  Chyba 1-frekv. F631 Chyba 6—nap DC F656  Adr.HW 5 F691  FM2-Skut Otécky F716
Kéd chyby 7 F607  Chyba 2—frekv. F632  Chyba7-nap DC F657 Adr.HW6 F692 FM3-Log Pfikaz F717
Kdd chyby 8 F608  Chyba 3—frekv. F633  Chyba 8—nap DC F658 Akt.adr.IP1 F693  FM3-Reference F718
Kéd chyby 9 F609  Chyba 4—frekv. F634  Chyba 9-nap DC F659  Akt.adr.IP2 F694 FM3-Log Stav F719
Kdd chyby 10 F610  Chyba 5—frekv. F635 Chyba 10—nap DC F660 Akt.adr.IP3 F695 FM3-Skut Otdcky F720
Chyba 1-Cas (h) F611  Chyba 6—frekv. F636  Stav-chyba 1 F661 Akt adr.IP4 F696 FM4-Log Piikaz Fi2
Chyba 2—Cas (h) F612  Chyba 7—frekv. F637  Stav-chyba2 F662  Akt. podsit 1 F697 FM4-Reference F7122
Chyba 3—¢as (h) F613  Chyba 8—frekv. F638 Stav-chyba3 F663  Akt. podsit2 F698 FM4-Log Stav F723
Chyba 4—cas (h) F614  Chyba 9—frekv. F639  Stav-chyba 4 F664  Akt. podsit 3 F699  FM4-Skut Otacky F724
Chyba 5—¢as (h) F615  Chyba 10—frekv. F640 Stav-chyba5 F665  Akt. podsit4 F700  EN ztrata pijmu F725
Chyba 6—Cas (h) F616  Chyba 1-proud F641  Stav-chyba 6 F666  Akt.brana 1 F701  Pfij. pakety EN F726
Chyba 7—Cas (h) F617  Chyba 2—proud F642  Stav-chyba7 F667 Akt brdna2 F702  Chyby pfijmu EN F727
Chyba 8—cas (h) F618  Chyba 3—proud F643  Stav-chyba 8 F668  Akt.brdna3 F703  Odesl. pakety EN F728
Chyba 9—cas (h) F619  Chyba 4—proud F644  Stav-chyba 9 F669  Akt.brdna 4 F704  Chyby odesl. EN F729
Chyba 10—cas (h) F620  Chyba 5—proud F645  Stav-chyba 10 F670 FMO-Log Pfikaz F705 Zmesk.pak.V/VEN F730
Chyba 1—¢as(min) F621  Chyba 6—proud F646  Stavkom-DSI F681 FMO-Reference F706  Chyby DSI F731
Chyba 2—Cas(min) F622  Chyba 7—proud F647  Stav kom—volby F682 FMO-Log Stav F707
Chyba 3—Cas(min) F623  Chyba 8—proud F648  Stav kom—IntEnet F683  FMO-Skut Otdcky F708
Chyba 4—cas(min) F624  Chyba 9—proud F649  EN zdroj adresy F684 FM1-Log Pfikaz F709
Skupiny parametrii AppView
Ménice PowerFlex 525 obsahuji rizné skupiny parametrtt AppView™, keeré
seskupuji dohromady uréité parametry pro zajisténi rychlého a snadného
piistupu na zdkladé raznych typu aplikaci. BliZe viz Skupiny parametrii
AppView na strané 126.
Dopravnik Jm.napdj.mot. P031 Doba zpomal. 1 P042  Dig.vst.svork.03 t063  ZtrmAan.vst. 097
Jm.frekv.mot. P032  Min. frekvence P043  Vyb.vol.vyst. 1 t069  Méf.pos. (Hz) d375
‘ Max.proud motoru P033  Max. frekvence P044  Vyb.vyst.1relé t076  Nast Frekv 0 A410
Jm.zat.mot. P034  ReZim zastav. P045  An.vs.0-10V(min) t091  Tipovani frekv. A431
Jazyk P030  Jm. pdly mot. P035  Zdroj spusténi 1 P046  An.vs.0-10V(max) t092  Tipovani rampy A432
Vyst.frekv. b001  Autom. nast. P040  Refer rychl. 1 P047  An.vs.4-20mA(mn) 1095  S-kfivka (%) A439
Pozadovana frek. b002 Doba zrychl. 1 P041  Dig.vst.svork.02 t062  An.vs.4-20mA(mx) t096  Zakdzat obréc. A544
Smésovac Vystup. proud b003  Autom. nast. P040  Zdroj spusténi 1 P046  An.vs.4-20mA(mx) 1096
Jm.napdj.mot. P031  Doba zrychl. 1 P041  Referrychl. 1 P047  Ztr.mAan.vst. t097
‘ Jm frekv.mot. P032 Doba zpomal. 1 P042  Vyb.vyst.1relé t076  Nast Frekv 0 A410
Max.proud motoru P033  Min. frekvence P043  An.vs.0-10V(min) t091  Max. Doba bloku A492
Jazyk P030 Jm.zat.mot. P034  Max. frekvence P044  An.vs.0-10V(max) 092
Vyst.frekv. b001  Jm. pdly mot. P035 ReZim zastav. P045  An.vs.4-20mA(mn) t095
Kompresor Jm.frekv.mot. P032  Max. frekvence P044  An.vs.0-10V(min) t091  Start pfi spus. A543
Max.proud motoru P033  Rezim zastav. P045  An.vs.0-10V(max) t092  Zakdzat obrdc. A544
‘ Jm.zat.mot. P034  Zdroj spusténi 1 P046  An.vs.4-20mA(mn) t095  ReZim ztrdty nap A548
Jm. pély mot. P035 Referrychl. 1 P047  An.vs.4-20mA(mx) t096  Povol Half Bus A549
Jazyk P030  Autom. nast. P040  Vyb.vyst.1relé t076  ZtrmAan.vst. 097
Vyst.frekv. b001  Doba zrychl. 1 P041  Vyb.anal.vyst. t088  Nast Frekv 0 A410
Pozadovana frek. b002 Doba zpomal. 1 P042  Anal.vyst.(max) 1089  Pocet Auto Rstrt A541
Jm.napdj.mot. P031  Min. frekvence P043  Nast.anal.vys. t090  Auto Rstrt Prodl A542
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Odstiedivé cerp. Max.proud motoru P033  Zdroj spusténi 1 P046  An.vs.4-20mA(mx) t096  PID1D konst A463

Jm.zat.mot. P034  Referrychl. 1 P047  Ztr.mA an.vst. t097  PID1 nast. hodn. Ad64

‘ Jm. pély mot. P035  Vyb.vyst.1relé t076  Nast Frekv 0 A410  PID1 mrtvé pasmo A465

Autom. nast. P040  Vyb.anal.vyst. t088  PID1 Ofez (max) A456  PID1 predtizeni A466

Jazyk P030 Doba zrychl. 1 P041  Anal.vyst.(max) t089  PID1 Ofez (min) A457  Pocet Auto Rstrt A541

Vyst.frekv. b001  Doba zpomal. 1 P042 Nast.anal.vys. t090  PIDT Vyb. ref. A459  Auto Rstrt Prodl A542

Pozadovana frek. b002  Min. frekvence P043  An.vs.0-10V(min) t091  PID1Zp.Vazba A460  Start pfi spus. A543

Jm.napdj.mot. P031  Max. frekvence P044  An.vs.0-10V(max) t092  PID1Pkonst A461 Zakazat obrac. A544
Jm frekv.mot. P032  Rezim zastav. P045  An.vs.4-20mA(mn) 1095  PIDT1konst A462

Ventilator/vétrak Max.proud motoru P033  Zdroj spusténi 1 P046  An.vs.4-20mA(mx) t096  PID1D konst A463

Jm.zat.mot. P034  Referrychl. 1 P047  Ztr.mA an.vst. t097  PID1 nast. hodn. Ad64

‘ Jm. pély mot. P035  Vyb.vyst.1relé t076  Nast Frekv 0 A410  PID1 mrtvé pasmo Ad65

Autom. nast. P040  Vyb.anal.vyst. t088  PID1 Ofez (max) A456  PID1 predtizeni A466

Jazyk P030  Doba zrychl. 1 P041  Anal.vyst.(max) t089  PID1 Ofez (min) A457  Pocet Auto Rstrt A541

Vyst.frekv. b001 Doba zpomal. 1 P042 Nast.anal.vys. t090  PID1 Vyb. ref. A459  Auto Rstrt Prodl A542

Pozadovana frek. b002  Min. frekvence P043  An.vs.0-10V(min) t091  PID1Zp.Vazba A460  Start pfi spus. A543

Jm.napdj.mot. P031  Max. frekvence P044  An.vs.0-10V(max) t092  PID1P konst A461 Zakazat obrac. A544

Jm.frekv.mot. P032  Rezim zastav. P045  An.vs.4-20mA(mn) 1095  PID1 I konst A462  Letmy start A545

Extrudér Jm frekv.mot. P032  Rezim zastav. P045  An.vs.4-20mA(mn) 1095  Enkoder Puls/ot A536

Max.proud motoru P033  Zdroj spusténi 1 P046  An.vs.4-20mA(mx) t096  Zesileni Pulsin A537

‘ Jm.zat.mot. P034  Referrychl. 1 P047  Ztr.mA an.vst. t097  Kirychl. smycky A538

Jm. pély mot. PO35  Vyb.vyst.Trelé t076  Méf.pos. (Hz) d375  Kp rychl. smycky A539

Jazyk P030  Autom. nast. P040  Vyb.anal.vyst. 1088  Udaj rychlosti d376  ReZim ztraty nap A548

Vyst.frekv. b001  Doba zrychl. 1 P041  Anal.vyst.(max) t089  Rychl. enkodéru d378  Povol Half Bus A549
Pozadovana frek. b002 Doba zpomal. 1 P042  Nast.anal.vys. t090  Nast Frekv 0 A410
Vystup. proud b003  Min. frekvence P043  An.vs.0-10V(min) t091  Max. Doba bloku A492
Jm.napdj.mot. P031  Max. frekvence P044  An.vs.0-10V(max) t092  Typ Zp Vazhy A535

Polohovani ReZim zastav. P045  Log. kroku 5 L185  Jedn. kroku 6 1212 Tipovani rampy A432

Zdroj spusténi 1 P046  Log. kroku 6 L1186  Jedn. kroku 7 214 Prah dyn. brzdy A438

‘ Refer rychl. 1 P047  Log. kroku 7 L187  Mét.pos. (Hz) d375  S-kiivka (%) A439

Dig.vst.svork.02 t062  Doba log.kroku 0 1190  Udaj rychlosti d376 Typ Zp Vazby A535

Jazyk P030  Dig.vst.svork.03 t063  Doba log.kroku 1 L1971  Rychl. enkodéru d378  Enkoder Puls/ot A536

Vyst.frekv. b001  Dig.vst.svork.05 t065  Doba log.kroku 2 L1192  Ujete jedn. Celé d388  Zesileni Pulsin A537

Pozadovana frek. b002  Dig.vst.svork.06 t066  Doba log.kroku 3 L193  Ujete jedn. Des d389  Kirychl. smycky A538

Jm.napdj.mot. P031  Vyb.vol.vyst. 1 t069  Doba log.kroku 4 L194  Nast Frekv 0 A410  Kp rychl. smycky A539

Jm frekv.mot. P032  Vyh.vol.vyst.2 t072  Doba log.kroku 5 1195 Nast Frekv 1 A411  Povol Reg Bus A550

Max.proud motoru P033  Vyb.vyst.1relé t076  Doba log.kroku 6 1196  Nast Frekv2 A412  ReZim polohovani A558

Jm.zat.mot. P034  Prodl.vyp.Embrz. t086  Doba log.kroku 7 L1197  Nast Frekv3 A413  Kroky/jednotku A559

Jm. pély mot. P035  Prodl.zap.Embr. t087  Jedn. kroku 0 1200  Nast Frekv 4 A414 Roziif fid slovo A560

Autom. nast. P040  Log. kroku 0 1180  Jedn. kroku 1 1202  Nast Frekv 5 A415  Homing Frekv A562

Doba zrychl. 1 P041  Log. kroku 1 L181  Jedn. kroku 2 1204  Nast Frekv 6 A416  Homing Smér A563

Doba zpomal. 1 P042  Log. kroku 2 1182  Jedn. kroku 3 1206  Nast Frekv 7 A417  Toler Pol Enk A564

Min. frekvence P043  Log. kroku 3 1183 Jedn. kroku 4 1208 Nast Frekv8 A418  Filtr Reg polohy A565

Max. frekvence P044  Log. kroku 4 L1184  Jedn. kroku 5 1210 Tipovani frekv. A431  Zes Reg Polohy A566

Textilie/vlakna Jm.zat.mot. P034  Dig.vst.svork.02 t062  Méf.pos. (Hz) d375 Max. prechod A567

Jm. pély mot. P035  Dig.vst.svork.03 t063  Stav vldkna d390  Prirfist pfechodu A568

‘ Autom. nast. P040  Vyb.vol.vyst. 1 t069  Nast Frekv 0 A410  Ubytek pfechodu A569

Doba zrychl. 1 P041  Vyb.vol.vyst. 2 t072  Tipovani frekv. A431  P-skok A570

Jazyk P030  Doba zpomal. 1 P042  Vyb.vyst.Trelé t076  Tipovani rampy A432  Cassynch. A571

Vyst.frekv. b001T  Min. frekvence P043  An.vs.0-10V(min) t091  S-kfivka (%) A439  Pomér rychlosti A572
Pozadovand frek. b002  Max. frekvence P044  An.vs.0-10V(max) t092  Zakdzat obréc. A544
Jm.napdj.mot. P031  Rezim zastav. P045  An.vs.4-20mA(mn) t095  ReZim ztraty nap A548
Jm.frekv.mot. P032  Zdroj spusténi 1 P046  An.vs.4-20mA(mx) t096  Povol Half Bus A549
Max.proud motoru P033  Referrychl. 1 P047  ZtrmA an.vst. t097  Povol Reg Bus A550
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Kapitola3  Programovéni a parametry

Skupina parametri CustomView

M¢nice PowerFlex 525 obsahuji skupinu parametrtit CustomView™, do niz
muzete uklddat ¢asto pouzivané parametry pro vasi aplikaci. BliZe viz Skupina
parametrtt CustomView na strané 127.

Vlastni skupina

V této skupiné mlze byt ulozeno az 100 parametrd.
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Programovani a parametry  Kapitola 3

Skupina Zakladni zobr.

b001 [Vyst.frekv.] Souvisejici parametr(y): b002, b010, P043, P044, P048, P050, P052

Vystupni kmitocet na T1,72aT3 (U, Va W). Nezahruje skluzovy kmitocet.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,00/[Max. frekvence]
Zobrazeni: 0,01 Hz
b002 [Pozadovana frek.] Souvisejici parametr(y): b001, b013, P043, P044, P048, P050, P052
Hodnota aktivniho pfikazu na frekvendi, i kdyZ méni¢ neni v chodu.
DULEZITE Prikaz na kmitocet miize pfichazet z nékolika zdroj. BliZe viz Ovlddani spousténi a referencni rychlosti na strané 39.
Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,00/[Max. frekvence]
Zobrazeni: 0,01 Hz

b003 [Vystup. proud]
VystupniproudnaT1,72aT3 (U, VaW).

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,00/(jmenovity proud ménice x 2)
Zobrazeni: 0,01A
b004 [Vyst. napéti] Souvisejici parametr(y): P031, A530, A534
Vystupninapétina T1,72aT3 (U, VaW).
Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,0/jmenovité napéti ménice
Zobrazeni: 0,1V

b005 [Napéti DCshér.]

Filtrovand uroven napéti stejnosmérné shémice ménice.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/1200 VDC
Zobrazeni: 1VDC
b006 [Stav ménice] Souvisejici parametr(y): A544

Soucasny provozni stav ménice.

[T
LiJ[Ld|[L] ‘u
| 1 = pravda/aktivni, 0 = nepravda/neaktivni
Spusténo Cislice 1
Dopfedu islice 2
Irychlovani (islice 3
Zpomalovani Cislice 4
Bezp. aktiv. Cislice 5
Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 00000/111M
Zobrazeni: 00000
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Kapitola3  Programovéni a parametry

Skupina Zakladni zobr. (pokracovdni)

b007 [Kod chyby 1] Souvisejici parametr(y): F604-F610
b008 [Kod chyby 2]
b009 [Kod chyby 3]
Kdd reprezentujici chybu ménice. Kddy se v téchto parametrech vyskytuji v pofadi, ve kterém k nim dochdzi (b007 [Kdd chyby 1] = nejaktuédInéjsi chyba). Opakované chyby se
zaznamenaji pouze jednou.
Blize viz Skupina Chyby a diagnostika.
Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: Fo/F127
Zobrazeni: Fo
b010 [Zobr. procesu] Souvisejici parametr(y): b001, A481, A482
@ 32bitovy parametr.
Vystupni frekvence Skélovana podle [ProcesHodnotaMax] a [ProcesHodnotaMin].
Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/9999
Zobrazeni: 1
b012 [Zdroj fizeni] Souvisejici parametr(y): P046, P047, P048, P049, P050, P051,

Aktivni zdroj pfikazu ke spusténi a pfikazu frekvence. Obvykle definovano nastavenim v P046, P048, P050 [Zdroj spusténi x] a P047, P049, P051 [Refer rychl. x].
Blize viz Ovladani spousténi a referencni rychlosti na strané 39.

1| [P
oo
Priklad
u o;(rfikazu ke spusténi — Cislice 1 Na displeji Popis
1= Klavesnice zobrazeno
2 =D.vst.svor. (parametry t062, 1063, t065-t068) b .
if 3éri./{)§| 2004 Zdroj spusténi pfichdzi od Op. sité a zdroj frekvence je CiSténi.
5= Etrii:rlNeemp 113 Zdroj spusténi pfichazi od Séri./DSI a zdroj frekvence pfichazi od PID1 vyst.
Zdroj Ffilgazu frekvence — Cislice 2a3 155 Zdroj spusténi a zdroj frekvence piiichdzi od EtherNet/IP.
8(1): plgty ménice 052 Zdroj spusténi pfichdzi od D.vst.svor. a zdroj frekvence pfichazi od Vstup 0-10 V.
g% z gearﬁ)?lce 011 Zdroj spusténi pfichazi od Klavesnice a zdroj frekvence pfichdzi od Pot. ménice.
04 = 0p. sité

05 = Vstup 0-10V

06 = Vstup 4-20 mA

07 = Nast. frek. (parametry A410-A425)
08 = Vice an.vst.

09 = MOP

10 = Puls. vstup

11 ="PIDT vyst.

12=PID2 vyst.

1B= LoE. kroku (parametry L180-L187)
14 = Enkodér

15 = EtherNet/IP

16 = Polohovani

Zdroi' piikazu frekvence — Cislice 4
0= Jiny (Pouziva se Cislice 2 a 3. islice 4 se nezobrazuje.)
1=Volny pohyb

2 =(isténi
Not Used
Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0000/2165
Zobrazeni: 0000
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Programovani a parametry  Kapitola 3

Skupina Zakladni zobr. (pokracovdni)

b013 [Stavfid. vstupu]
Stav digitaInich svorek 1...3 a tranzistoru DB.

Souvisejici parametr(y): b002, P044, P045

DULEZITE Aktudlniidici pfikazy mohou pfichdzet z jiného zdroje ne fidici svorkovnice.

]
L) L
1= uzavieny stav, 0 = otevieny stav
D.vst.svor.1 Cislice 1
D.vst.svor.2 Cislice 2
D.vst.svor.3 Cislice 3
Trans.DB zap™ Cislice 4
Not Used

(1) Indikace ,zapnuto” u tranzistoru DB musi mit hysterezi 0,5 s. Pokazdé kdyz se
tranzistor DB zapind, zapne se a ziistane zapnuty alespori po dobu 0,5s.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0000/1111
Zobrazeni: 0000

b014 [Stav dig. vstupu]
Stav programovatelnych digitalnich vstupd.

Souvisejici parametr(y): t065-1068

n‘ [ ‘n 3]
L[] L
1= uzavieny stav, 0 = otevieny stav
D.vst.svor.5 Cislice 1
D.vst.svor.6 Cislice 2
D.vst.svor.7 Cislice 3
D.vst.svor.8 Cislice 4
Not Used
Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0000/1111
Zobrazeni: 0000

b015 [Vyst. ot./min]
Aktudlni vystupni frekvence v ot./min. Méfitko je ur¢eno podle P035 [Jm. pély mot.].

Souvisejici parametr(y): P035

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/24 000 ot./min.
Zobrazeni: 1ot./min.

b016 [Vyst. rychlost]
Aktualni vystupni frekvence v %. Méfitko je 0% pii 0,00 Hz az 100% pii P044 [Max. frekvence].

Souvisejici parametr(y): P044

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,0/100,0%
Zobrazeni: 0,1%

b017 [Vykon]
VystupnivykonnaT1,T2aT3 (U, Va W).

Souvisejici parametr(y): b018

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,00/(jmenovity vykon ménice x 2)
Zobrazeni: 0,01 kW
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Kapitola3  Programovéni a parametry

Skupina Zakladni zobr. (pokracovdni)

b018 [Uspora vykonu]
OkamdZitd dspora vykonu pfi pouZiti tohoto ménice v porovnani se zakladnim modelem ve stejné fadé.

Souvisejici parametr(y): b017

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,00/655,35 kW
Zobrazeni: 0,01kW

b019 [Uplyn. doba béhu]
Akumulovany ¢as, po ktery dodava méni¢ vykon. Cas se zobrazuje v pfiriistcich po 10 hodinach.

Souvisejici parametr(y): A555

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/65535x 10 hod.
Zobrazeni: 1=10hod.

b020 [Priim. vykon]
Priimérny vykon vyuzity motorem od posledniho resetu méfici.

Souvisejici parametr(y): A555

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,00/(jmenovity vykon ménice x 2)
Zobrazeni: 0,01 kW

b021 [Uplynulé kWh]

Akumulovand vystupni energie ménice. KdyzZ se dosahne maxima tohoto parametru, je resetovan na nulu a dojde k navy3eni b022 [Uplynulé MWh].

Souvisejici parametr(y): b022

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,0/100,0 kWh
Zobrazeni: 0,17kWh

b022 [Uplynulé MWh]

Akumulovand vystupni energie ménice.

Souvisejici parametr(y): b021

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,0/6553,5 MWh
Zobrazeni: 0,1 MWh

b023 [Uspora energie]

vvvvv

Souvisejici parametr(y): AS55

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,0/6553,5 kWh
Zobrazeni: 0,1kWh

b024 [Celk. uspora kWh]

Celkova pfibliznd dspora akumulované energie pfi pouZiti tohoto ménice v porovnani s pouZitim zdkladniho modelu ve stejné fadé.

Souvisejici parametr(y): b025

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,0/6553,5 kWh
Zobrazeni: 0,1=10kWh
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Programovani a parametry  Kapitola 3

Skupina Zakladni zobr. (pokracovdni)

b025 [Celk.usp.ndkl.]

Celkova priblizna tspora naklad(i pfi pouZiti tohoto ménice v porovnani s pouZitim zakladniho modelu ve stejné fadé.

[Celk.dsp.nakl.] = [Prim.ndkl.na kWh] x [Celk. tspora kWh]

I

Souvisejici parametr(y): b024, P052, A55

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,0/6553,5
Zobrazent: 0,1

b026 [Celk. tispora C02]
Celkova pfibliznd Gspora C02 pii poufiti tohoto ménice v porovnani s pouzitim zékladniho modelu ve stejné fadé.

Souvisejici parametr(y): A555

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,0/6553,5 kg
Zobrazeni: 0,Tkg

b027 [Tepl. ménice]
Pfedstavuje provozni teplotu chladice ménice (vnitni modul).

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/120°C
Zobrazeni: 1°C

b028 [Ridici teplota]

Soucasna provozni teplota fizeni ménice.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/120°C
Zobrazent: 1°C

b029 [Verzefrid. SW]
Aktudlni verze firmwaru ménice.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,000/65,535
Zobrazeni: 0,001
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Kapitola3  Programovéni a parametry

Skupina Zaklad. program

P030 [Jazyk] Jazykova podpora

Voli zobrazovany jazyk. Po provedeni vybéru je vyzadovan reset nebo vypnuti a zapnuti napdjeni. HIM/displej LCD | RSLogix 5000/ Connected
Logix Designer Components
Workbench

Moznosti 1 Anglictina (vychozi) Y

Francouzst.

Spanélitina

Italstina

=<| < <| <| =<

Y
Y
Y
Y

Némcina

Japonstina -

Portugalst. Y

<| <| <| <|=<|=<|=<| =<

(instina (in3tina (zjednod.) - Y

O | ol Nl o Un| | W N

Vyhrazeno

_
(=)

Vyhrazeno

N
p—

Korejstina - Y -

12 Poltina Y - -

13 Vyhrazeno

14 Turettina Y - -

15 Cestina Y - -

P031 [Jm.napaj.mot.] Souvisejici parametr(y): b004, A530, A531, A532, A533

Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.

Nastavuje jmenovité napéti podle typového Stitku motoru.

Hodnoty  Vychozi: Jmenovité napéti ménice

Min/Max: 10V (pro ménice s napétim 230 V), 20 V (pro ménice s napétim 460 V), 25 V (pfo ménice s napétim 600 V)/jmenovité napéti
ménice

Zobrazent: 1V

P032 [Jm.frekv.mot.] Souvisejici parametr(y): A493, A530, A531, A532, A533

m Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.
Nastavuje jmenovitou frekvenci podle typového Stitku motoru.

Hodnoty  Vychozi: 60 Hz

Min/Max: 15/500 Hz

Zobrazenti: 1Hz

P033 [Max.proud motoru] Souvisejici parametr(y): t069, 072, t076, t081, A484, A485, A493

Nastavuje proud piretizeni podle typového Stitku motoru. PouZiva se k urceni stavil pretizeni motoru a Ize jej nastavit od 0,1 A do 200% jmenovitého proudu ménice.

DULEZITE U ménice nastane chyba F007 , Pretizeni motoru”, pokud je hodnota tohoto parametru piekrocena o 150% po dobu 60 s.

Hodnoty  Vychozi: Jmenovity proud ménice
Min/Max: 0,0/(jmenovity proud ménice x 2)
Zobrazeni: 0,1A
P034 [Jm.zat.mot.] Souvisejici parametr(y): P040
Nastavuje FLA podle typového $titku motoru. PouZivé se jako podpora rutiny Automatické nastaveni a fizeni motoru.
Hodnoty  Vychozi: Zévisi na jmenovitych hodnotach ménice
Min/Max: 0,1/(jmenovity proud ménice x 2)
Zobrazeni: 0,1A
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Programovani a parametry  Kapitola 3

Skupina Zaklad. program (pokracovdni)

P035 [Jm. pély mot.] Souvisejici parametr(y): b015
Nastavuje pocet pdlti v motoru.
Hodnoty  Vychozi: 4

Min/Max: 2/40

Zobrazenf: 1

P036 [Jm. ot./min]
m Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.

Nastavuje jmenovité otacky motoru podle typového Stitku. PouZivd se k vypoctu jmenovitého skluzu motoru. Pro sniZeni skluzové frekvence nastavte tento parametr blize k hodnoté
synchronni rychlosti motoru.

Hodnoty  Vychozi: 1750 ot./min.
Min/Max: 0/24 000 ot./min.
Zobrazeni: 1 ot./min.

P037 [Jm.vyk.mot.]
Nastavuje vykon podle typového Stitku motoru.

Hodnoty  Vychozi: Jmenovity vykon ménice
Min/Max: 0,00/jmenovity vykon ménice
Zobrazent: 0,01kW

P038 [Trida napéti]
Zastavte ménic pfed zménou tohoto parametru.

Nastavuje tfidu napéti 600 V ménicl. Pouzitelné pouze pro 600 V ménice.

Moznosti 2 ,480V”
3,600V (vychozi nastaveni)

P039 [ReZim krout.mom.] Souvisejici parametr(y): P040, A530, A531, A532, A533

m Zastavte méni¢ pfed zménou tohoto parametru.
Voli rezim fizeni motoru.

Moznosti 0 ,V/Hz"
1, SVC” (vychozi nastaveni)

2 ,Uspora”
3 FoC”

P040 [Autom. nast.] Souvisejici parametr(y): P034, P039, A496, A497
m Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.

Umozniuje statické (bez otdceni) nebo dynamické (s otd¢enim motoru) automatické nastaveni, které automaticky nastavi parametry motoru. Pokud se mé rutina spustit, musi se
stisknout Start. Po dokonceni této rutiny se parametr resetuje na nulovou hodnotu. V pfipadé chyby (jako napfiklad pokud neni pfipojeny motor) nastdvé chyba Autom. nast.

DULEZITE Pres spusténim této rutiny musi byt nastaveny vSechny parametry motoru ve skupiné Zaklad. program. Pokud neni dan piikaz ke spusténi (nebo je dan pfikaz
k zastaveni) v rozmezi 30 s, parametr se automaticky vrati na nulovou hodnotu a nastane chyba Autom. nast.

POZOR: Béhem tohoto procesu miize dojit k otd¢eni motoru v nezadoucim sméru. Jako ochranu proti moznému tirazu nebo poskozeni zafizeni je doporuceno
motor nejprve odpojit od zatéze.

Moznosti 0 ,Pohot./necin” (vychozi

nastaveni)
1 ,Stat. ladéni” Statické automatické nastaveni probéhne pfi nasledujicim pifikazu ke spusténi.
2 Ladénirot” Statické + dynamické automatické nastaveni prob&hne pfi nésledujicim pfikazu ke spusténi. Pro dosazeni nejlep3iho vykonu

pouZzijte Ladéni rot.
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Skupina Zaklad. program (pokracovdni)

P041 [Doba zrychl. 1]

Nastavuje ¢as, béhem néjz ménic zrychli z 0 Hz na P044 [Max. frekvence].
Intenzita zrychlovani = [Max. frekvence]/[Doba zrychl. x]

[Max. frekvence]

« =

Rychlost ~§'S %,

'Ch1OS! %
Yy ,\,6 f“o/

O

Souvisejici parametr(y): P044, A43

0
.0 [Doba zrychl. x] |48 Cas »| [Doba zpomaIAx]“
Hodnoty  Vychozi: 10,005
Min/Max: 0,00/600,00 s
Zobrazeni: 0,01s

P042 [Dobazpomal. 1]

Nastavuje ¢as, béhem néjz méni¢ zpomali z P044 [Max. frekvence] na 0 Hz.
Intenzita zpomalovani = [Max. frekvence]/[Doba zpomal. x]

[Max. frekvence]

s, e
Rychlost g o°’
chlos ¢
y N 5,

Souvisejici parametr(y): P044, A439

0
.0 [Doba zrychl. x] |4 Cas »| [Doba zpomal.x]‘ﬁ
Hodnoty  Vychozi: 10,005
Min/Max: 0,00/600,00 s
Zobrazeni: 0,01s

P043 [Min. frekvence]
m Zastavte méni¢ pfed zménou tohoto parametru.
Nastavuje nejniz3i kmitocet vystupii ménice.

Hodnoty  Vychozi: 0,00 Hz
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Zobrazeni: 0,01Hz

P044 [Max. frekvence]
m Zastavte méni¢ pfed zménou tohoto parametru.
Nastavuje nejvy3si kmitocet vystupli ménice.

DULEZITE Tato hodnota musi byt vy3si nez hodnota nastavena v P043 [Min. frekvence].

Hodnoty  Vychozi: 60,00 Hz
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Zobrazeni: 0,01 Hz
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Programovani a parametry  Kapitola 3

P045 [Rezim zastav.]

Uréuje rezim zastaveni pouZivany ménicem pfi aktivaci zastaveni.

Skupina Zaklad. program (pokracovdni)

Souvisejici parametr(y): t086, t087, A434, A435

Moznosti 0 ,Rampa, CF” (vychozi nastaveni)

Zastaveni rampou. Pfikaz k zastaveni vymaZe aktivni chybu.

1 ,Dobéh, CF* Zastaveni volnym dobéhem. Prikaz k zastaveni vymaze aktivni chybu.

2 ,DCbrzda, CF” Zastaveni brzdénim na zdkladé vpousténi DC. Pfikaz k zastaveni vymaZe aktivni chybu.

3 ,DCbrzda aut., CF* Zastaveni brzdénim na zdkladé vpousténi DCs automatickym vypnutim.
« Standardni brzdéni vpousténim DC na hodnotu nastavenou v A434 [Doba DC brzdy].
. R\lllEei?c se vypne, pokud ménic detekuje, Ze je motor zastaveny.
Prikaz k zastaveni vymaze aktivni chybu.

4 ,Rampa” Zastaveni rampou.

5 ,Dobéh” Zastaveni volnym dobéhem.

6 ,DCbrzda” Zastaveni brzdénim na zakladé vpousténi DC.

7 ,DCbrzda aut” Zastaveni brzdénim na zdkladé vpousténi DCs automatickym vypnutim.
« Standardni brzdéni vpousténim DC na hodnotu nastavenou v A434 [Doba DC brzdy].
. l’\\l/IEel?\?c se vypne, pokud se prekro¢i mezni proud.

8 ,Ram.+EMbr.CF Zastaveni rampou s fizenim EM brzdy. Pfikaz k zastaveni vymaZe aktivni chybu.

9 Ram.+EMbrz” Zastaveni rampou s fizenim EM brzdy.

10 ,PointStp,CF PointStop. Piikaz k zastaveni vymaze  Poskytuje metodu zastaveni v konstantni vzdélenosti namisto pevné stanovenou
aktivni chybu. intenzitou zpomaleni.

11 ,PointStop”

PointStop. Stop

[Max. frekvence]

Rychlost

Vypocitany cas zastaveni

« [Dobazpomal.x] M Cas

P046 [Zdroj spusténi 1]
P048 [Zdroj spusténi 2]
P050 [Zdroj spusténi 3]

@ Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.

()

Souvisejici parametr(y): b012, (12

Konfiguruje zdroj spusténi ménice. Zmény téchto vstupl se projevi okamzité, jakmile se zadaji. P046 [Zdroj spusténi 1] je vychozi tovarni nastaveni zdroje spusténi, pokud neni

potlaceno.

Blize viz Qvladani spousténi a referencni rychlosti na strané 39.

Moznosti 1 ,Klavesnice” [Zdroj spusténi 1] — vychozi nastaveni
2 ,Dustsvor” [Zdroj spusténi 2] — vychozi nastaveni
3 ,Séri./DSI”
4 ,Op.sité”
5 EtherNet/IP” [Zdroj spusténi 3] — vychozi nastaveni
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Kapitola 3

Programovani a parametry

P047 [Refer.
P049 [Refer.
P051 [Refer.

Skupina Zaklad. program (pokracovdni)

rychl. 1]
rychl. 2]
rychl. 3]

Souvisejici parametr(y): (125

Voli zdroj pfikazu rychlosti pro ménic. Zmény téchto vstupli se projevi okamZité, jakmile se zadaji. P047 [Refer rychl. 1] je vychozi tovérni nastaveni referencni rychlosti, pokud neni

potlacené.

Blize viz Qvladani spousténi a referencni rychlosti na strané 39.

Moznosti

,Pot. ménice” [Refer rychl. 1] — vychozi nastaveni

JFrekv (klaves)”

JS€ri./DSI”

,Op. sité”

Vstup 0-10V* [Refer. rychl. 2] — vychozi nastaveni

Vstup 4-20 mA”

Nast. frek.”

Vice an.vst.”

1
2
3
4
5
6
7
8
9

MOP”

10

Puls. vstup”

n

,PIDT vyst.”

12

PID2 vyst”

13

,Log. kroku”

14

Enkodér”

15

EtherNet/IP” [Refer. rychl. 3] — vychozi nastaveni

16

,Polohovani” Vztahuje se k A558 [ReZim polohovéni]

P052 [Priim.nakl.na kWh]
Nastavuje primérné naklady na kWh.

Souvisejici parametr(y): b025

Hodnoty  Vychozi: 0,00
Min/Max: 0,00/655,35
Zobrazeni: 0,01

P053 [Vych. hodnoty]
Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.

Nuluje v3echny parametry na hodnoty vyrobniho nastaveni. Po pfikazu k resetu se hodnota tohoto parametru vréti zpét na nulu.

Moznosti 0 ,Pohot./necin”
(vychozi nastavent)
1 ,Reset param.” Neresetuje Vlastni skupinu nebo parametr P030 [Jazyk].
2 ,Tovér. nast” Obnovi ménic na vyrobni stav.
3 ,Reset napdj.” Resetuje pouze parametry napéjeni. Lze pouZit pfi vyméné napéjecich moduld.

72
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Skupina Svorkovnice

t062 [Dig.vst.svork.02]  t063 [Dig.vst.svork.03]
t065 [Dig.vst.svork.05]  t066 [Dig.vst.svork.06]

t067 [Dig.vst.svork.07]  t068 [Dig.vst.svork.08]
m Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.

Souvisejici parametr(y): b012, b013, b014, P045, P046, P048, P049, P050, P051, 1064,
1086, A410-A425, A427, A431, A432, A433, A434, A435,

Programovatelny digitaIni vstup. Zmény téchto vstupd se projevi okamyité, jakmile se zadaji. Pokud je néktery digitaIni vstup nastaven na volbu, kterou Ize pouZit pouze u jednoho
vstupu, Zadny dal3i vstup nelze nastavit na shodnou volbu.

Moznosti

0 ,Nepouzito”

Svorka nema zadnou funkdi, ale Ize ji nacitat pes sitovou komunikaci pomoci b013 [Stav fid. vstupu] a b014 [Stav dig. vstupu].

1 ,Ref.rychl.2”

Voli P049 [Refer. rychl. 2] jako pfikaz rychlosti ménice.

2 Ref. rychl.3” Voli P051 [Refer. rychl. 3] jako pfikaz rychlosti ménice.
3, Zdrojspus.2” Voli P048 [Zdroj spusténi 2] jako zdroj fizeni ke spousténi ménice.
4, Idrojspus.3” Voli P050 [Zdroj spusténi 3] jako zdroj fizeni ke spousténi ménice.
5 ,Rych.+spus.2” [Dig.vst.svork.07] — vychozi nastaveni.
Voli kombinaci P049 [Refer. rychl. 2] a P048 [Zdroj spusténi 2] jako piikaz rychlosti se zdrojem Fizeni ke spousténi ménice.
6, Rych.+spus.3” Voli kombinaci P051 [Refer. rychl. 3] a P050 [Zdroj spusténi 3] jako piikaz rychlosti se zdrojem Fizeni ke spousténi ménice.

7 ,Nast. frek.”

(pouze pro Dig.vst.svork.05. ..08)

[Dig.vst.svork.05] a [Dig.vst.svork.06] — vychozi nastaveni.

« Voli pfednastavenou frekvenci v reZimu Rychlosti (P047, P049, P051 [Refer rychl. x] =1...15). Viz A410. .. A425 [Nast. frek. x].
6).

« Voli pfednastavenou frekvenci a polohu v ReZzimu polohovéni (P047, P049, P051 [Refer rychl. x] = 16). Viz L200...L214
[Jedn. kroku x].

Digitalni vstupy maji prioritu pro fizeni frekvence, kdyz jsou naprogramovany jako predvolba rychlosti
a jsou aktivni. Blize viz Vybér zdroje spusténi a referencni rychlosti na strané 39.

DULEZITE

8 Volny pohyb”

« Kdyz je vstup pitomny, ménic zrychluje podle hodnoty nastavené v A432 [Tipovani rampy] a postupné pfechdzi na hodnotu
nastavenou v A431 [Tipovani frekv.].

«Kdyz je vstup odebran, ménic postupné prechdzi do zastaveni podle hodnoty nastavené v A432 [Tipovani rampy].

« Platny pikaz ke spusténi tento vstup potlaci.

9 ,Vol.poh.dop.”

[Dig.vst.svork.08] — vychozi nastaveni.

Ménic zrychluje na A431 [Tipovani frekv.] podle A432 [Tipovani rampy] a postupné prechazi k zastaveni, kdyz vstup pfejde do
neaktivniho stavu. Platny pfikaz ke spusténi tento vstup potlaci.

10 ,Vol.poh.doz.”

Ménic zrychluje na A431 [Tipovani frekv.] podle A432 [Tipovani rampy] a postupné prechazi k zastaveni, kdyz vstup pfejde do
neaktivniho stavu. Platny pfikaz ke spusténi tento vstup potlaci.

1

sy

Vyb.zry/zpo2tV

Pokud je aktivni, urCuje, ktery Cas zrychleni/zpomaleni se pouZije pro vechny postupné zmény rychlosti kromé volného pohybu.

Lze pouzivat s moznosti 29 ,Vyb.zry/zpo3” pro poskytnuti dodatecnych casti zrychleni/zpomaleni. Vice informaci ziskédte u A442
[Doba zrychl. 2].

12 ,Ext. chyba”

Kdyz je aktivni, chyba F002 ,Pomocny vstup” nastane, kdyz je vstup odebran.

13 ,Vymaz chybu”

Kdyz je aktivni, vymaze aktivni chybu.

14 ,ZastRampa,CF”

Zplisobi, aby ménic okamzité postupné presel k zastaveni bez ohledu na to, jak je nastaven P045 [Rezim zastav.].

J

5 ,ZastDobéh,CF”

Iplisobi, aby méni¢ okamZité dobéhem piresel k zastaveni bez ohledu na to, jak je nastaven P045 [ReZim zastav.].

16 ,ZastDCVst,CF

Zplisobi, aby méni¢ okamZité zacal zastaveni vpousténim DC bez ohledu na to, jak je nastaven P045 [ReZim zastav.].

17 ,MOP nahoru”

Zvysuje hodnotu A427 [Frekv MOP] o miru nastavenou v A430 [Doba MOP].

18 ,MOP dolii”

Snizuje hodnotu A427 [Frekv MOP] o miru nastavenou v A430 [Doba MOP].

19 ,,Spu§t.Easov.”“)

Vynuluje a spusti funkei casovace. MiZe se pouZivat k fizeni reléovych nebo optickych vstupd.

20 ,Vstup ¢itace™

Spusti funkci Citace. MiiZe se pouzivat k fizeni reléovych nebo optickyich vstupd.

21 ,Reset casov.”

Vynuluje aktivni ¢asovac.

22 ,Reset citace”

Vynuluje aktivni ¢itac.

23 ,Res.Cas/cit."

Vynuluje aktivni casovac a itac.

24 Log. vstup 140

Vstup logické funkee €islo 1. MliZe se pouZivat k fizeni reléovych nebo optickych vstupi (t076, t081 [Vyb.vyst.xrelé] a t069, t072
[Vyb.vol.vyst. x], moznosti 11....14). Mlize byt pouzivén ve spojeni s parametry StepLogic L180. ..L187 [Log. kroku x].

25 ,Log. vstup 2

Vstup logické funkee Cislo 2. MlZe se pouZivat k fizeni reléovych nebo optickych vstupd (1076, t081 [Vyb.vyst.xrelé] a t069, t072
[Vyb.vol.vyst. x], moZnosti 11...14). MliZe byt pouZivan ve spojeni s parametry StepLogic L180. . .L187 [Log. kroku X].

26 ,Lim. proudu2”

Kdyz je aktivni, A485 [Limit proud 2] urcuje Groven mezniho proudu ménice.
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Moznosti 27 ,Pievr. anal.”

Prevraci Skalovani drovni analogovych vstupd nastavenych v
1091 [An.vs.0-10V(min)] a t092 [An.vs.0-10V(max)] nebo
095 [An.vs.4-20mA(mn)] a 096 [An.vs.4-20mA(mx)].

28 ,Uvol. EMbrz."

Pokud je funkce EM brzdy aktivni, tento vstup uvolfiuje brzdu. Vice informaci naleznete u t086 [Prodl.vyp.Embrz.].

POZOR: Jestlize existuje nebezpeci trazu pii pohybu zafizeni nebo materidlu, musi byt pouZito pomocné
mechanické brzdové zafizeni.

29 ,,V)’fb.zry/zpo3”“)

Pokud je aktivni, urcuje, ktery cas zrychleni/zpomaleni se pouziva pro v3echny postupné zmény

rychlosti kromé volného pohybu. Moznost | Popis
PouZiva se s moznosti 11 ,Vyb.zry/zpo2” pro Casy zrychleni/zpomaleni uvedené v této tabulce. 29 |1
0 [0 |Zry/Zpo1
0 |1 |Zry/Ipo2
1 |0 |Zry/Ipo3
1 |1 |Zry/Ipo4

30 ,Pov.prednab.”

Vynuti pfechod ménice do stavu prednabijeni. Obvykle je fizen pfidavnym kontaktem na vypinaci na stejnosmérném vstupu
k ménici. Pokud je tento vstup piidélen, musi byt napdjen, aby relé prednabijeni sepnulo a aby se méni¢ spustil. Pokud je
bezproudy, relé prednabijeni se rozepne a ménic se volnym dobéhem zastavi.

3

=

~Lpom. setrv.”

Vynuti pfechod ménice do stavu prijezdu setrvacnosti. Méni¢ se pokousi requlovat stejnosmérnou shémici na aktudIni drovni.

3

N

4Pov. synchr”

Musi se pouZivat, aby byla zachovana stavajici frekvence, kdyz je Cas synch. nastaven tak, Ze povoluje synchronizaci rychlosti. Kdyz
je tento vstup uvolnén, ménic zrychluje na frekvenci pfikdzanou v A571 [Cas synch.].

33 ,Zak. prechod”

Kdyz je vstup naprogramovany, prechodovd funkce je zakdzéna, kdyz je tento vstup aktivni. Viz A567 [Max. prechod].

34, Domov. limit”

V Rezimu polohovani indikuje, Ze je ménic v domaci poloze. Vice informaci ohledné polohovani naleznete v Dodatek E.

35 ,Najit domov”

V Rezimu polohovéni zpiisobi nédvrat ménice do domaci polohy, kdyz je vydén pfikaz ke spusténi.

PouZiva A562 [Homing Frekv] a A563 [Homing Smér], dokud neni aktivovan vstup ,Domov. limit”. Pokud prejde tento bod, obrati
nésledné smér chodu pii 1/10 frekvence [Homing Frekv], dokud se opét neaktivuje vstup ,Domov. limit". Dokud je tento vstup
aktivni, jakykoli piikaz ke spusténi zpdsobi u ménice spusténi postupu smérovani do domdci polohy. Funguje pouze v Rezimu
polohovani. Jakmile je rutina Najit domov dokoncena, ménic se zastavi. Vice informaci ohledné polohovani naleznete v Dodatek E.

36 ,Zadrz. krok”

V rezimu polohovani potlaci ostatni vstupy a zplsobi, aby ménic setrval v jeho aktulnim kroku (v chodu s nulovou rychlosti,
jakmile dosahne své polohy), dokud nebude uvolnén.

"

Dokud je ve stavu ,ZadrZeni”, ménic ignoruje jakékoli vstupni pfikazy, které by normélné zpiisobily pfechod k nésledujicimu kroku.
(asovace zlistavaji v chodu. Proto, kdyz je zadrZeni odejmuto, méni¢ musi detekovat jakykoli prechod pozadovanych digitaInich
vstupli (i kdyZ piechod pfipadné jiz nastal béhem zadrZeni), ale neresetuje Zadny casovac. Vice informaci ohledné polohovani
naleznete v Dodatek E.

w

7 ,Predef. pol.”

Vrezimu polohovéni resetuje domdci polohu na aktudlni polohu stroje. Vice informaci ohledné polohovani naleznete v Dodatek E.

38 Vynutit DC”

Pokud méni¢ neni v chodu, zpiisobi, Ze méni¢ pfipoji stejnosmérny pfidrzny proud (A435 [Urov. DC brzdy], a pfitom ignorujel A434
[Doba DC brzdy]), dokud bude vstup pfitomny.

39 ,Requl. vstup”

Kdyz je aktivni, mlze byt méni¢ normdiné v chodu.
Kdyz je neaktivni, je vynucen prechod ménice do rezimu spanku a je mu zabranéno zrychlit na piikdzanou rychlost.

40 ,Cigteni(V

Spusti ménic na A433 [Frekv. Cisténi] bez ohledu na zvoleny zdroj fizeni. Nahrazuje fidici funkci kldvesnice a zabrariuje, aby

i jakykoli jiny fidici pfikaz pfevzal kontrolu nad ménicem. CiSténi mliZe nastat a uvést se do chodu kdykoli bez ohledu na to, je-li
méni¢ v chodu nebo zastaveny, a bez ohledu na zvoleny zdroj fidici logiky. Pokud je pfitomno platné zastaveni (jiné nez od
komunikacnich vstup nebo od Povolit SW), ménic se pfi prechodu vstupu cisténi nespusti.

POZOR: JestliZe existuje nebezpeci irazu pfi pohybu zafizeni nebo materidlu, musi byt pouzito pomocné
mechanické brzdové zafizeni.

~

1 ,Mrdz-pozér”

Kdyz je neaktivni, zpdsobi okamzZitou chybu F094 , Ztrata funkce”. PouZivé se k bezpecnému pfemosténi ménice pomoci vnéjsiho
spinaciho zafizeni.

42 ,Povolit SW*

Plsobi jako zamek, ktery musi byt aktivni, aby mohl byt ménic spustény.

o~

3, Zak.pojist.1”

Deaktivuje pojistku 1, ale ponechdva pojistku 2 aktivni. Pokud je A488 [Ur. pojistky2] vy3inez 0,0 A, pojistka 2 je aktivovand.

44 Vlyhrazeno

45 Vyhrazeno

46 Vyhrazeno

74
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Moznosti 47 Vyhrazeno

48 ,2vodi¢. dop.”
(pouze pro Dig.vst.svork.02)

[Dig.vst.svork.02] — vychozi nastaveni. Voli pro tento vstup 2vodic. dop.

Zvolte tuto moznost a nastavte P046, P048 nebo P050 [Zdroj spusténi x] na 2, D.vst.svor.", abyste nakonfigurovali [Zdroj spusténi x]
na rezim 2vodicového chodu vpfed. Viz rovnéZ t064 [2vodic. rezim] ohledné nastaveni drovné aktivace.

49 ,3vod. spus.”
(pouze pro Dig.vst.svork.02)

Zvolte pro tento vstup 3vod. spus.

Zvolte tuto moznost a nastavte P046, P048 nebo P050 [Zdroj spusténi x] na 2 ,D.vst.svor.", abyste nakonfigurovali [Zdroj spusténi x]
na rezim 3vodicového spusténi.

50 ,2vodi¢. doz.”
(pouze pro Dig.vst.svork.03)

[Dig.vst.svork.03] — vychozi nastaveni. Voli pro tento vstup 2vodic. doz.

Zvolte tuto moznost a nastavte P046, P048 nebo P050 [Zdroj spusténi x] na 2 ,D.vst.svor.", abyste nakonfigurovali [Zdroj spusténi x]
na rezim 2vodicového chodu dozadu. Viz rovnéz t064 [2vodic. rezim] ohledné nastaveni Grovné aktivace.

51 ,3vodi¢. smér”
(pouze pro Dig.vst.svork.03)

Zvolte pro tento vstup 3vod. smér.

Ivolte tuto moznost a nastavte P046, P048 nebo P050 [Zdroj spusténix] na 2 ,D.vst.svor.” pro provedeni zmény sméru pro
[Zdroj spusténi x].

52 ,Sled impulst”
(pouze pro Dig.vst.svork.07)

Zvolte pro tento vstup Sled impulsd.

PouZijte P047, P049 a P051 [Refer rychl. x] pro zvoleni pulsniho vstupu. Propojka pro Vybér Dig.vst.svork.07 se musi pfemistit na
Pulzni vst.

(1)  Tato funkce miize byt svazéna pouze s jednim vstupem.

t064 [2vodic. rezim]

m Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.

Programuije rezim aktivacniho impulzu pouze pro t062 [Dig.vst.svork.02] a t063 [Dig.vst.svork.03] kdyz je zvolena 2vodicovd moznost jako P046, P048 nebo P050 [Zdroj spusténi x].

Moinosti 0 Krajni spus.” (vychozi nastaveni) Standardni 2vodicovy provoz.

1, Uréenitrov.”

« Svorka V/V 01 ,Zastaveni” = zastaveni volnym dob&hem. Ménic se restartuje po pfikazu k zastaveni, kdyz:
— je Zastaveni odebrano
a
— Spusténi je udrZovano aktivni.

« Svorka V/V 03 ,Chod vzad”

POZOR: Je zde riziko zranéni v ddsledku nezamy3leného provozu. KdyZ je nastaveni na moznosti 3 a vstup
Chod je zachovdvan, vstupy Chod neni tfeba pfepnout po vstupu Zastaveni k tomu, aby se i pfesto ménic
opét spustil. Funkce Zastaveni je zajiSténa pouze tehdy, kdyz je vstup Zastaveni aktivni (otevieny).

2 Vys.rch.kraj”

DULEZITE PH poutiti této moznosti je na vystupnich svorkach vétsi napétovy potencial.

« Vystupy jsou udrZovény ve stavu pfipravenosti k provozu. Odezva ménice na piikaz ke spusténi probéhne béhem 10 ms.
« Svorka V/V 01 ,Zastaveni” = zastaveni volnym dob&hem.
« Svorka V/V 03 ,Chod vzad”

3, Okamity”

« Ménic se spusti po mZikovém vstupu bud'od vstupu Chod vpited (svorka V/V 02) nebo vstupu Chod vzad (svorka V/V 03).
« Svorka V/V 01 ,Zastaveni” = Zastaveni podle hodnoty nastavené v P045 [ReZim zastav.].
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Kapitola 3

Programovani a parametry

1069 [Vyb.vol.vyst. 1]
1072 [Vyh.vol.vyst. 2]

Skupina Svorkovnice (pokracovdni)

Urcuje ¢innost programovatelnych digitalnich vystupd.

Moznosti Vystup nastaveni zméni stav, kdyz... Hystereze
0 ,Pfipr./chyba” Optické vystupy jsou aktivni, kdyz je pfivddéno napdjeni. Indikuje, Ze ménic je pfipraven k provozu. Optické vystupy |Zadnd
jsou neaktivni, kdyZ je napéjeni odebréno nebo kdyZ dojde k chybé.
1 Prifrekv.” Méni¢ doséhne piikdzané frekvence. 0,5 Hz nad; 1,0 Hz pod
2 ,Motor spus. Motor pfijima napéjeni od ménice. Zdna
3, Ipétny” Ménici je pikdzan chod ve zpétném sméru. Zadna
4 Pretiz. mot.” Je piitomen stav pretizeni motoru. Casova prodleva 100 ms pro

zapnuti nebo vypnuti

5 ,Reg.rampy”

Regulator rampy modifikuje naprogramované doby zrychleni/zpomaleni, aby zabranil vyskytu chyby v diisledku
nadmérného proudu nebo prepéti.

Casové prodleva 100 ms pro
zapnuti nebo vypnuti

6 ,Nad frekv.”

Méni¢ piekroci hodnotu frekvence (Hz) nastavenou v 1070 nebo t073 [Ur. vol. vyst. x].

Casovd prodleva 100 ms pro
zapnuti nebo vypnuti

7 ,Nad proudem”

Méni¢ piekroéi hodnotu proudu (% A) nastavenou v t070 nebo t073 [Ur. vol. vyst. x].

Hodnota pro t070 nebo t073 [Ur. vol. vyst. x] se musi zadat v procentech jmenovitého
vystupniho proudu ménice.

DULEZITE

Casové prodleva 100 ms pro
zapnuti nebo vypnuti

8 ,NadDCnap.

Méni¢ piekroéi hodnotu napéti stejnosmérné shérnice nastavenou v 1070 nebo t073 [Ur. vol. vyst. x].

Casové prodleva 100 ms pro
zapnuti nebo vypnuti

9 ,Pred. pokusy”

Je prekrocena hodnota nastavend v A541 [Pocet Auto Rstrt].

Zadna

10 ,Nad ana.nap.”

Napéti analogového vstupu (Vstup 0~10 V) pekroci hodnotu nastavenou v t070 or t073 [Ur. vol. vyst. x].

DULEZITE NepouZivejte, pokud t093 [Povol.10V bipol.] je nastaven na 1 ,Bipol. vstup”.

Casova prodleva 100 ms pro
zapnuti nebo vypnuti

11 ,Nad anal. PF*

Uhel déiniku piekracuje hodnotu nastavenou v 1070 nebo t073 [Ur. vol. vyst. x].

Casové prodleva 100 ms pro
zapnuti nebo vypnuti

12, Ztrt.an.st.”

Nastala ztrata analogového vstupu. Naprogramuijte t094 [Ztr.V an.vst.] nebo t097 [Ztr.mA an.vst.] na poZzadovanou
akdi pro piipad ztrdty vstupu.

Zapnuto, 2mA/£1V
Vypnuto, 3 mA/+1,5V

13 ,Rizen.param.”

Vystup je pfimo fizen stavem t070 nebo t073 [Ur. vol. vyst. x]. Hodnota 0 zpiisobi vypnuti vystupu. Hodnota 1 nebo
vyssiv tomto parametru zpdsobi zapnuti vystupu.

Zdnd

14, Chyba — nerek.” + Je pfekrocena hodnota nastavend v A541 [Pocet Auto Rstrt] nebo Zdna
» A541 [Pocet Auto Rstrt] neni povolen nebo
+ nastala nenulovatelnd zdvada.
15 Riz.EMbrz” K EM brzdé je pivddéno napdjeni. Naprogramuijte t087 [Prodl.zap.Embr.] a t086 [Prodl.vyp.Embrz.] na Zadna
pozadovanou aki.
16 ,Tep. pretiz.” Relé je napdjeno, kdy Citac tepelnych pretizeni motoru je nad hodnotou nastavenou v 1077 nebo t082 Zadna
[Ur. vyst. x relé]. Rovnéz je napéjeno, pokud je méni¢ v rozmezi 5 °Cod bodu vypnuti v ddsledku prehfati ménice.
17 ,Vys.ok.tepl.” Relé je napéjeno, kdyZ nastane pfehfati fidiciho modulu. Zadna
18 ,Lok. aktivni” Aktivni, kdyz P046, P048 nebo P050 [Zdroj spusténi x] ménice je v Fizeni lokalni klévesnice. Z4dnd
19 ,Ztrdta kom.” Aktivni, kdyz dojde ke ztrété komunikace od jakéhokoli komunikacniho zdroje s referenci nebo fizenim. Z4dna
20 ,Log. vstup 1" Néktery vstup je naprogramovany jako ,Logicky vstup 1" a je aktivni. Zadna
21 ,Log. vstup 2“ Néktery vstup je naprogramovany jako ,Logicky vstup 2" a je aktivni. Zadna
22 ,log.1a2" Oba logické vstupy jsou naprogramovany a aktivni. Zadna
23 ,log.1¢i2" Jeden nebo oba logické vstupy jsou naprogramovany a jeden nebo oba jsou aktivni. Zadna
24 Vyst.log.ke” Méni¢ pfejde do kroku StepLogic s pfikazovym slovem nastavenym pro povoleni logického vystupu. Z4dna
25 ,Vyst. Casov.” Casovat dosahl hodnoty nastavené v t070 nebo t073 [Ur. vol. vyst. x] nebo neprovédi ¢asovani. Z4dna
26 ,Vyst. Citace” Cita¢ dosahl hodnoty nastavené v t070 nebo t073 [Ur. vol. vyst. x] nebo neprovadi nacitani. Zadna

27 ,V poloze”

Ménic je v rezimu polohovani a dosahl prikézané polohy. Tolerance se upravuje pomoci A564 [Toler Pol Enk].

Hodnoty  Vychozi:

Vyb.vol.vyst. 1: 2
Vyb.vol.vyst. 2: 1
Min/Max: 0/29
Zobrazent: 1
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Programovani a parametry

Kapitola 3

1070 [Ur.vol.vyst. 1]
t073  [Ur.vol.vyst. 2]

@ 32bitovy parametr.

Stanovuje bod zapnuti/vypnuti pro digitaIni vystupy, kdyZ je t069 nebo t072 [Vyh.vol.vyst. x] nastaven na déle uvedené hodnoty.

Skupina Svorkovnice (pokracovdni)

Min./Max. rozsah hodnot na zékladé nastaveni [Vyb.vol.vyst. x]

Souvisejici parametr(y): t069, t072

6: [0...500 Hz 10: 10...100% 18: 10...180°
7:10...180% 16: 10,1...9999s 20: [0/
8 [0...815V 17: {1...9999 (mnozstvi) |26: |0...150%
Hodnoty  Vychozi: 0
Min/Max: 0/9999
Zobrazeni: 1

t075 [Log.vol.vyst.]
Stanovuje logiku (norméIné rozepnuty/NO nebo norméiné sepnuty/NC) pouze u digitalnich vystupd.

Nastaveni | Logika Digitalniho vystupu1 |Logika Digitalniho vystupu 2
0 NO NO
1 NC NO
2 NO NC
3 NC NC
Hodnoty  Vychozi: 0
Min/Max: 0/3
Zobrazeni: 1
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Kapitola 3

Programovani a parametry

1076 [Vyh.vyst.1relé]
t081 [Vyh.vyst.2relé]

Skupina Svorkovnice (pokracovdni)

Urcuje ¢innost programovatelného vystupniho relé.

Moznosti Vystupni relé zméni stav, kdyz... Hystereze
0 ,Pfipr./chyba” Relé zméni stav, kdy je pfipojeno napdjeni. Indikuje, Ze ménic je pifipraven k provozu. Relé se vréti do pdvodniho |Zadna
stavy, kdyz je napdjeni odebréno, nebo kdyz dojde k chybé.
1 Prifrekv.” Méni¢ doséhne piikdzané frekvence. 0,5 Hz nad; 1,0 Hz pod
2 ,Motor spus. Motor pfijima napéjeni od ménice. Zdna
3, Ipétny” Ménici je pikdzan chod ve zpétném sméru. Zadna
4 Pretiz. mot.” Je piitomen stav pretizeni motoru. Casova prodleva 100 ms pro

zapnuti nebo vypnuti

5 ,Reg.rampy”

Regulator rampy modifikuje naprogramované doby zrychleni/zpomaleni, aby zabranil vyskytu chyby v diisledku
nadmérného proudu nebo prepéti.

Casové prodleva 100 ms pro
zapnuti nebo vypnuti

6 ,Nad frekv.”

Meéni¢ piekrodi hodnotu frekvence (Hz) nastavenou v 077 nebo t082 [Ur. vyst. x relé].

Casovd prodleva 100 ms pro
zapnuti nebo vypnuti

7 ,Nad proudem”

Méni¢ piekroéi hodnotu proudu (% A) nastavenou v t077 nebo t082 [Ur. vyst. x relé].

Hodnota pro t077 nebo t082 [Ur. vyst. x relé] se musi zadat v procentech jmenovitého
vystupniho proudu ménice.

DULEZITE

Casové prodleva 100 ms pro
zapnuti nebo vypnuti

8 ,Nad DCnap.

Me&ni¢ prekro&i hodnotu napéti stejnosmérné sbémice nastavenou v t077 nebo t082 [Ur. vyst. x relé].

Casovd prodleva 100 ms pro
zapnuti nebo vypnuti

9 ,Pred. pokusy”

Je pfekrocena hodnota nastavend v A541 [Pocet Auto Rstrt].

Zdnd

10 ,Nad ana.nap.”

Napéti analogového vstupu (Vstup 0—10 V) piekroti hodnotu nastavenou v t070 or t073 [Ur. vol. vyst. x].

DULEZITE Nepoutzivejte, pokud t093 [Povol.10V bipol.] je nastaven na 1 ,Bipol. vstup”.

Casové prodleva 100 ms pro
zapnuti nebo vypnuti

11 ,Nad anal. PF*

Uhel ciniku prekracuje hodnotu nastavenou v 077 nebo t082 [Ur. vyst. x relé].

Casové prodleva 100 ms pro
zapnuti nebo vypnuti

12, Ztrt.an.st.”

Nastala ztrata analogového vstupu. Naprogramuijte t094 [Ztr.V an.vst.] nebo t097 [Ztr.mA an.vst.] na poZzadovanou

Zapnuto, 2mA/£1V

akdi pro piipad ztrdty vstupu. Vypnuto, 3 mA/£1,5V
13 ,Rizen.param.” Vystup bude pfimo fizen stavem t077 nebo t082 [Ur. vyst. x relé]. Hodnota 0 zpGisobi vypnuti vystupu. Hodnota 1 |Zadna
nebo vy3si v tomto parametru zpdsobi zapnuti vystupu.
14 ,Chyba — nerek” + Je pfekrocena hodnota nastavend v A541 [Pocet Auto Rstrt] nebo Zdna
» A541 [Pocet Auto Rstrt] neni povolen nebo
+ nastala nenulovatelnd zdvada.
15 Riz.EMbrz” K EM brzdé je pivddéno napdjeni. Naprogramuijte t087 [Prodl.zap.Embr.] a t086 [Prodl.vyp.Embrz.] na Zadna
pozadovanou aki.
16 ,Tep. pretiz.” Relé je napdjeno, kdy Citac tepelnych pretizeni motoru je nad hodnotou nastavenou v 1077 nebo t082 Zadna
[Ur. vyst. x relé]. Rovnéz je napéjeno, pokud je méni¢ v rozmezi 5 °Cod bodu vypnuti v ddsledku prehfati ménice.
17 ,Vys.ok.tepl.” Relé je napéjeno, kdyZ nastane pfehfati fidiciho modulu. Zadna
18 ,Lok. aktivni” Aktivni, kdyz P046, P048 nebo P050 [Zdroj spusténi x] ménice je v fizeni lokalIni klavesnice. Z4dnd
19 ,Ztrdta kom.” Aktivni, kdyz dojde ke ztrété komunikace od jakéhokoli komunikacniho zdroje s referenci nebo fizenim. Z4dna
20 ,Log. vstup 1" Néktery vstup je naprogramovany jako ,Logicky vstup 1" a je aktivni. Zadna
21 ,Log. vstup 2“ Néktery vstup je naprogramovany jako ,Logicky vstup 2" a je aktivni. Zadna
22 ,log.1a2" Oba logické vstupy jsou naprogramovany a aktivni. Zadna
23 ,log.1¢i2" Jeden nebo oba logické vstupy jsou naprogramovany a jeden nebo oba jsou aktivni. Zadna
24 Vyst.log.ke” Méni¢ pfejde do kroku StepLogic s pfikazovym slovem nastavenym pro povoleni logického vystupu. Z4dna
25 ,Vyst. Casov.” Casovat dosahl hodnoty nastavené v t077 nebo t082 [Ur. vyst. x relé] nebo neprovadi €asovani. Z4dna
26 ,Vyst. Citace” Cita¢ dosahl hodnoty nastavené v t077 nebo t082 [Ur. vyst. x relé] nebo neprovadi nacitani. Zadna

27 ,Vpoloze”

Ménic je v rezimu polohovani a dosahl prikézané polohy. Tolerance se upravuje pomoci A564 [Toler Pol Enk].

Hodnoty  Vychozi:

Vyb.vyst.Trelé: 0
Vyb.vyst.2relé: 2
Min/Max: 0/29
Zobrazeni: 1

78

Publikace Rockwell Automation 520-UM001B-CS-E — tinor 2013



Programovani a parametry  Kapitola 3

Skupina Svorkovnice (pokracovdni)

1077 [Or. vyst. 1relé]
1082 [Ur. vyst. 2 relé]

@ 32bitovy parametr.

Stanovuje bod zapnuti/vypnuti pro vystupni relé, kdyz je t076 nebo t081 [Vyb.vyst. x relé] nastaven na ddle uvedené hodnoty.

Min./Max. rozsah hodnot na zékladé nastaveni [Vyb.vyst. x relé]

Souvisejici parametr(y): t076, t081

6: |0...500 Hz 10: {0...100% 18: 10...180°

7:10...180% 16: {0,1...9999s 20: (0/1

8 10...815V 17: 11...9999 (mnozstvi) | 26: |0...150%

Hodnoty  Vychozi: 0
Min/Max: 0/9999
Zobrazeni: 1

t079 [Doba zap.relé 1]
t084 [Doba zap. relé 2]

Nastavuje casovou prodlevu pred napajenim relé po spinéni poZadované podminky.

Hodnoty  Vychozi: 0,0s
Min/Max: 0,0/600,0 s
Zobrazeni: 0,1s

t080 [Doba vyp. relé 1]
t085 [Doba vyp. relé 2]

Nastavuje casovou prodlevu pred odpojenim napéjeni relé po ukonceni pozadované podminky.

Hodnoty  Vychozi: 0,0s
Min/Max: 0,0/600,0's
Zobrazeni: 0,1s

t086 [Prodl.vyp.Embrz.]

Souvisejici parametr(y): P045

Nastavuje cas, po ktery ménic ziistdva na minimalni frekvenci, nez postupné piejde na pfikdzanou frekvenci (a sepne relé brzdové civky), pokud je povolen rezim fizeni

s elektromechanickou (EM) brzdou pomoci P045 [Rezim zastav.].

Frekvence
[Prodl.vyp.Embrz.] § [ProdI.zap.Embr.]
i CERS/ , i 4
: 8 2 : :
Y S
[Min. frekvence] B |- f””””””f% ffffffffffff -=-
a a Cas a a a
. Start EM Brzda . Stop EM Brzda Méni¢ zastavi
piikdzan pod proudem (vypnutd) pfikdzan bez proudu (zapnutd)
Hodnoty  Vychozi: 2,00s
Min/Max: 0,00/10,00's
Zobrazeni: 0,01s
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Kapitola3  Programovéni a parametry

Skupina Svorkovnice (pokracovdni)

t087 [Prodl.zap.Embr.]

Nastavuje cas, po ktery méni¢ zlistava na minimalni frekvenci (po uvolnéni relé brzdové civky), nez dojde k zastaveni, pokud je povolen rezim fizeni s EM brzdou pomoci P045
[ReZim zastav.].

Souvisejici parametr(y): P045

Frekvence

[Prodl.vyp.Embrz.] [Prodl.zap.Embr.]

o Gy D
| S e |
[Min. frekvence] b |- - S Attt ---
a a Cas a a a
. Start EM Brzda .. Stop EM Brzda Ménic zastavi
piikazan pod proudem (vypnutd) prikdzan  bez proudu (zapnutd)

Hodnoty  Vychozi: 2,00s

Min/Max: 0,00/10,00s

Zobrazeni: 0,01s

1088 [Vyb.anal.vyst.]

Analogovy vystup 0—10 Y, 0—20 mA nebo 4-20 mA Ize pouzivat k poskytovéni signalu imérného nékolika podminkdm ménice. Tento parametr rovnéz vybird, které analogové
kalibra¢ni parametry se maji pouzivat.

Souvisejici parametr(y): t090

Moznosti Vystupni rozsah Minimalni vystupni hodnota Maximalni vystupni hodnota = Filtrt" Souvisejici
1089 [Anal.vyst.(max)] parametr

0 ,VysFrek 0-10 0-10V 0V=0Hz [Max. frekvence] Zadna b001
1, VysProud0-10" 0-10V 0V=0A 200% jmenovitého FLA ménice Filtr A b003
2, VysNap 0-10” 0-10V ov=oVv 120% jmenovitého vystupniho napéti ménice |Zadna b004
3 ,Vykon 0-10” 0-10V 0V=0kW 200% jmenovitého vykonu ménice Filtr A bo17
4 VysKrouMo0-10” 0-10V 0V=0A 200% jmenovitého FLA ménice Filtr A d382
5 ,Datalst 0-10" 0-10V 0V=0000 65 535 (Hex FFFF) Zadna -

6 ,NastHodn0-10" 0-10V 0V=0% 100,0% nastavend hodnota Zadna 1090
7 ,DCnap 0-10" 0-10V ov=oV 100,0% hodnoty pro aktivaci Zadna b005
8, VysFrek 0-20 0-20 mA 0mA=0Hz [Max. frekvence] Zadné bo01
9, VysProud0-20" 0-20 mA 0mA=0A 200% jmenovitého FLA ménice Filtr A b003
10 ,VysNap 0-20" 0-20 mA O0mA=0V 120% jmenovitého vystupniho napéti ménice |Zadna b004
11 ,Vykon 0-20" 0-20mA 0mA=0kwW 200% jmenovitého vykonu ménice Filtr A bo17
12, VysKrouM0-20" 0-20mA OmA=0A 200% jmenovitého FLA ménice Filtr A d382
13 ,DataTst 0-20" 0-20 mA 0mA = 0000 65 535 (Hex FFFF) Zadna -

14 ,NastHodn0-20" 0-20 mA 0mA =0% 100,0% nastavend hodnota Zadna 090
15 ,DCnap 0-20” 0-20 mA O0mA=0V 100,0% hodnoty pro aktivaci Zadné b005
16 ,VysFrek 4-20 4-20 mA 4mA=0Hz [Max. frekvence] Tadné b001
17 ,VysProud4-20" 4-20mA 4mA=0A 200% jmenovitého FLA ménice Filtr A b003
18 ,VysNap 4-20" 4-20 mA 4mA=0V 120% jmenovitého vystupniho napéti ménice |Zadna b004
19 ,Vykon 4-20" 4-20mA 4mA=0kW 200% jmenovitého vykonu ménice Filtr A bo17
20 ,VysKrouM4-20" 4-20mA 4mA=0A 200% jmenovitého FLA ménice Filtr A d382
21 ,Datalst 4-20" 4-20mA 4 mA = 0000 65 535 (Hex FFFF) Zadna -

22 ,NastHodn4-20" 4-20 mA 4mA=0% 100,0% nastavend hodnota Zadna 1090
23 ,DCnap 4-20" 4-20 mA 4mA=0V 100,0% hodnoty pro aktivaci Zadné b005

(1) Filtr A je jednopdlovy digitalni filtr s casovou konstantou 162 ms. Pfi krokovém vstupu 0. ..100% ze stabilniho stavu trva vystupu filtru 500 ms dosdhnout na 95% maxima, 810 ms dosahnout 99%

910 ms dosdhnout 100%.

Hodnoty  Vychozi:

Min/Max:

Zobrazeni:

80

Publikace Rockwell Automation 520-UM001B-CS-E — tinor 2013



Programovani a parametry  Kapitola 3

Skupina Svorkovnice (pokracovdni)

1089 [Anal.vyst.(max)]
Skaluji maximalni vystupni hodnotu (V anebo mA), kdyz je nastaveni zdroje na maximu.

Hodnoty  Vychozi: 100%
Min/Max: 0/800%
Zobrazenf: 1%
t090 [Nast.anal.vys.] Souvisejici parametr(y): t088
Nastavuje procentudini podil poZadovaného vystupu, kdyz je t088 [Vyb.anal.vyst.] nastaven na 6, 14 nebo 22 ,Analogova nast.hodn.".
Hodnoty  Vychozi: 0,0%
Min/Max: 0,0/100,0%
Zobrazeni: 0,1%
t091 [An.vs.0-10V(min)] Souvisejici parametr(y): P043, 092, 093

m Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.

Nastavuje procentudini hodnotu (na zékladé 10 V) vstupniho napéti privddéného do analogového vstupu 0—10 V pouzivaného jako reprezentace P043 [Min. frekvence].
Analogové inverze Ize dosdhnout nastavenim této hodnoty vyssi nez t092 [An.vs.0-10 V(max)].

Pokud je t093 [Povol.10V bipol.] nastaven na 1 ,Bipol. vstup”, tento parametr se ignoruje.

Hodnoty Vychozi: 0,0%
Min/Max: 0,0/200,0%
Zobrazeni: 0,1%
t092 [An.vs.0-10V(max)] Souvisejici parametr(y): P044, t091, t093

m Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.

Nastavuje procentudlni hodnotu (na zékladé 10 V) vstupniho napéti pivddéného do analogového vstupu 0—10 V pouzivaného jako reprezentace P044 [Max. frekvence].
Analogové inverze Ize dosahnout nastavenim této hodnoty nizsi nez t091 [An.vs.0-10V(min)].

Pokud je t093 [Povol.10V bipol.] nastaven na 1,Bipol. vstup®, stejnd hodnota se vztahuje na kladné i zaporné napéti.

Hodnoty  Vychozi: 100,0%
Min/Max: 0,0/200,0%
Zobrazeni: 0,1%
t093 [Povol.10V bipol.] Souvisejici parametr(y): t091, t092

Povoluje/zakazuje bipolémi fizeni. V bipolarmim reZimu je smér uréovén polaritou napéti.
Pokud je bipolarni fizeni povolené, P043 [Min. frekvence] a t091 [An.vs.0-10V(min)] jsou ignorovany.

Moznosti 0 ,Unipol. vst.” (vychozi nastaveni) pouze 0-10V

1 ,Bipol. vstup” +10V
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t094 [Ztr.V an.vst.] Souvisejici parametr(y): P043, P044, A426, A427

Nastavuje odezvu na ztratu vstupu. Kdyz se Vstup 0—10 V (nebo —10 aZz +10 V) pouZiva pro jakoukoli referenci, jakykoli vstup s nizsi hodnotou nez 1V je hlé3en jako ztréta signdlu.
Vstup musi piekrocit 1,5V, aby stav ztraty signdlu pominul.

Pokud je povolend tato funkce, ovliviiuje jakykoli vstup, ktery se pouzivé jak referen¢ni rychlost, PID reference nebo PID nastaveni v ménici.

Moznosti 0 ,Zakdzano” (vychozi nastaveni)

1, Chyba (F29)"

Lastaveni”

Ref. (nula)”

Ref.(min.fr.)"

Ref.(max.fr.)”

JRef.(KIEr.)”

,Ref.(fr.MOP)"

ool N OB W N

Pokr. posl.”

t095 [An.vs.4-20mA(mn)] Souvisejici parametr(y): P043, t096
m Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.

Nastavuje procentudIni hodnotu (na zdkladé 4—20 mA) vstupniho proudu pivddéného do analogového vstupu 4—20 mA pouZivaného jako reprezentace P043 [Min. frekvence].
Analogové inverze Ize dosdhnout nastavenim této hodnoty vyssi nez t096 [An.vs.4-20mA(mx)].

Hodnoty  Vychozi: 0,0%
Min/Max: 0,0/100,0%
Zobrazeni: 0,1%
1096 [An.vs.4-20mA(mx)] Souvisejici parametr(y): P044, t095

m Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.

Nastavuje procentudini hodnotu (na zékladé 4—20 mA) vstupniho proudu piivadéného do analogového vstupu 4-20 mA pouZivaného jako reprezentace P044 [Max. frekvence].
Analogové inverze Ize dosahnout nastavenim této hodnoty niz3i nez t095 [An.vs.4-20mA(mn)].

Hodnoty  Vychozi: 100,0%
Min/Max: 0,0/200,0%
Zobrazeni: 0,1%
t097 [Ztr.mA an.vst.] Souvisejici parametr(y): P043, P044, A426, A427

Nastavuje odezvu na ztrétu vstupu. KdyzZ se Vstup 4—20 mA pouziva pro jakoukoli referenci, jakykoli vstup s nizsi hodnotou nez 2 mA je hladen jako ztrata signalu. Vstup musi piekrocit
3mA, aby stav ztrdty signalu pominul.

Pokud je povolend tato funkce, ovliviiuje jakykoli vstup, ktery se pouziva jak referencni rychlost, PID reference nebo PID nastaveni v ménici.

Moznosti 0 ,Zakdzano” (vychozi nastaveni)

1 ,Chyba (F29)"
JLastaveni”

Ref. (nula)”

Ref.(min.fr.)"
Ref.(max.fr.)”

JRef.(kle.fr.)”

Ref.(frMOP)”
Pokr. posl.”

ol N NN B W N
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t098 [Prodl. ztr.anal.] Souvisejici parametr(y): 1094, t097

Nastavuje délku doby po zapnuti, béhem niz méni¢ nedetekuje detekuje Zadnou ztratu analogového signdlu.
Odezva na ztratu analogového signalu se nastavuje v t094 or t097 [Ztr.x an.vst.].

Hodnoty  Vychozi: 0,0s
Min/Max: 0,0/20,0s
Zobrazeni: 0,1s

1099 [Filtr.anal.vst.]

Nastavuje roven dodate¢ného filtrovani analogovych vstupnich signaldi. Vy33i €islo zvy3uje filtrovéni a zmen3uje Sitku pdsma. Kazdé nastaveni zdvojndsobuje pouZité filtrovani
(1=2xfiltr, 2 = 4x filtr atd.).

Hodnoty  Vychozi: 0
Min/Max: 0/14
Zobrazenf: 1
t100 [Spanek/probuz.] Souvisejici parametr(y): t101, £102, t103

Méni¢ je ve ,spanku”, pokud pFislusny analogovy vstup klesne pod nastavenou t101 [Ur. pro spanek] na dobu nastavenou v t102 [Doba pro sp.] a méni¢ je spustén. Pfi vstupu do reZimu
spanku prejde méni¢ postupné na nulu a indikdtor chodu na displeji klévesnice blika, coZ znadi, Ze je méni¢ v rezimu ,spanku”.

Kdyz pFislusny analogovy vstup stoupne nad nastavenou [Ur. pro spanek], méni¢ se ,probudi” a postupné prejde na pfikazanou frekvenci.

Inverze Ize dos&hnout nastavenim [Ur. pro spanek] na vys3i hodnotu nez £103 [Ur. pro probuz.].

v nevhodné aplikaci, méiZe dojit k poskozeni zafizeni nebo tirazu. Navic je tfeba vzit v Gvahu v3echny piislusné mistni, narodni a mezinarodni zakony, normy,

2 POZOR: Aktivace funkce Sleep/Wake (spanek/probuzeni) mlze zplisobit necekanou cinnost stoje béhem rezimu probuzeni. Bude-li tento parametr pouzit
predpisy a priimyslové smémice.

Moinosti 0 ,Zakdzéno" (vychozi nastaveni)

1 ,Vstup0-10 V" Spanek aktivovén z 0-10 V analogového vstupu 1
2 Vstup 4-20 mA” Spanek aktivovan z 4—-20 mA analogového vstupu 2
3, Pozad. frek.” Spanek aktivovan na zékladé pozadované frekvence ménice

101 [Ur. pro spanek]

Nastavuje analogovou vstupni troven, které musi méni¢ dosahnout, aby pfeel do rezimu spanku.

Hodnoty  Vychozi: 10,0%
Min/Max: 0,0/100,0%
Zobrazeni: 0,1%

t102 [Doba pro sp.]

Nastavuje cas analogového vstupu, po ktery musi méni¢ zlistat pod stanovenou hodnotou, aby pieel do rezimu spanku.

Hodnoty Vychozi: 0,0s
Min/Max: 0,0/600,0 s
Zobrazeni: 0,1s

t103  [Ur. pro probuz.]
Nastavuje analogovou vstupni Groven, které musi méni¢ dosdhnout, aby se probudil z rezimu spanku.

Hodnoty  Vychozi: 15,0%
Min/Max: 0,0/100,0%
Zobrazeni: 0,1%
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t104 [Doba pro prob.]

Nastavuje cas analogového vstupu, po ktery musi ménic zlistat nad stanovenou hodnotou, aby se probudil z rezimu spanku.

Hodnoty  Vychozi: 0,0s

Min/Max: 0,0/600,0 s

Zobrazeni: 0,1s

t105 [Pov.bezp.otev.]

Nastavuje akci pro pfipad, kdyZ jsou oba bezpecnostni vstupy (zabezpeceni 1 a zabezpeceni 2) deaktivovany (bezproudé — neni pfivédéno napajeni).

Moznosti 0 ,Povol. chybu”
(vychozi nastaveni)

1 ,Zakdz. chybu”

84
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(121 [Zapis pikazu]
Ulozi hodnoty parametri do aktivni paméti ménice (RAM) nebo do energeticky nezavislé paméti (EEPROM) ménice.

A POZOR: Pokud se pouziva automatickd konfigurace ménice (ADC), tento parametr musi zlistat na jeho vychozi hodnoté 0, UloZit".

DULEZITE Hodnoty parametrii nastavené pred nastavenim 1, Pouze RAM" se ukladaiji do RAM.

Moznosti 0 ,UloZit" (vychozi nastaveni)
1 ,Pouze RAM”

(122 [Vyh. piik./stavu]

Voli definice bitu piikazového a stavového slova pro rychlost nebo polohu/vidkna pro poufiti pres komunikacnisit. Blize viz Zapsat (06) data logického piikazu na strané 177. Tento
parametr nelze zménit, kdyz je navézéno spojeni V/V prostednictvim komunikacniho adaptéru nebo vestavéného portu EtherNet/IP ménice.

Moznosti 0 ,Rychlost” (vychozi nastaveni)
1 ,Poloha”

(123 [Rychlost RS485]
Nastavuje komunikacni datovou rychlost (bity/sekundu) pro port RS485. Po provedeni vybéru je vyZadovan reset nebo vypnuti a zapnuti napdjeni.
Moznosti 0 ,1200"
1 ,2400"
,A4800"
,9600" (vychozi nastavent)
,19200”
,38400”

v | w| N

(124 [Adr. uzlu RS485]
Nastavuje islo uzlu Modbus (adresu) ménice pro port RS485, pokud se pouZivd sitové piipojeni. Po provedeni vybéru je vyzadovan reset nebo vypnuti a zapnuti napdjeni.

Hodnoty  Vychozi: 100
Min/Max: 1/247
Zobrazeni: 1
(125 [Ztr. kom. (akce)] Souvisejici parametr(y): P045

Nastavuje odezvu ménice na ztrdtu pfipojeni nebo nadmémou miru komunikacnich chyb na portu RS485.

Moznosti 0 ,Chyba” (vychozi nastaveni)

1 ,Zastav.dob.” Zastavi méni¢ pomoci ,Zastaveni volnym dobé&hem".
2 Zastaveni” Zastavi méni¢ pomoci nastaveni P045 [ReZim zastav.].
3, Pokr. posl.” Ménic pokracuje v provozu s rychlosti pfikdzanou komunikacnim spojem a uloZenou v RAM.
(126 [Ztr. kom. (doba)] Souvisejici parametr(y): (125

Nastavuje dobu, po kterou ménic ziistavd ve stavu ztraty komunikace s portem RS485, nez méni¢ vykond akdi specifikovanou v (125 [Ztr. kom. (akce)]. Blize viz Dodatek C.

DULEZITE Toto nastaveni plati jen tehdy, pokud je V/V, ktery fidi méni¢, prenasen pres port RS485.

Hodnoty  Vychozi: 50s
Min/Max: 0,1/60,0 s
Zobrazeni: 0,1s
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(127 [Format RS485]
Stanovuje podrobnosti vztahujici se ke specifickému protokolu Modbus pouZivanému ménicem. Po provedeni vybéru je vyZadovan reset nebo vypnuti a zapnuti napdjeni.

Moznosti 0 ,RTU8-N-1”(vychozi nastaveni)

1 ,RTUS-E-1”

,RTU 8-0-1"

,RTU 8-N-2"

,RTU 8-E-2"

v | w| N

,RTU 8-0-2"

(128 [EN vyb. adr.] Souvisejici parametr(y): (129-C132, (133-(136, (137-C140

Povoluje nastaveni adresy IP, masky podsité a adresy brany pomoci serveru BOOTP. Oznacuje pfipojeni, o jejichz navézani by se systém pokusil v pfipadé resetu nebo vypnuti a zapnuti
napajeni. Po provedeni vybéru je vyZadovan reset nebo vypnuti a zapnuti napdjeni.

Moznosti 1 ,Parametry”

2 ,BOOTP” (vychozi nastaveni)

(129 [EN konf.adr.IP 1] Souvisejici parametr(y): (128
(130 [EN konf.adr.IP 2]
(131 [EN konf.adr.IP 3]
(132 [EN konf.adr.IP 4]

Nastavuje byty v IP adrese. Po provedeni vybéru je vyZadovan reset nebo vypnuti a zapnuti napajeni.
192.168.1.62

[EN konf.adr.IP 1]
[EN konf.adr.IP 2]
[EN konf.adr.IP 3]
[EN konf.adr.IP 4]

DULEZITE (128 [EN vyb. adr.] musi byt nastaven na 1, Parametry”.

Hodnoty  Vychozi: 0
Min/Max: 0/255
Zobrazenf: 1
(133 [ENkonf.podsité1] Souvisejici parametr(y): (128

(134 [ENkonf.podsité2]
(135 [ENkonf.podsité3]
(136 [ENkonf.podsité4]

Nastavuje byty masky podsité. Po provedeni vybéru je vyZadovan reset nebo vypnuti a zapnuti napéjeni.
255.255.255.0

[ENkonf.podsité1]
[ENkonf.podsité2]
[ENkonf.podsité3]
[ENkonf.podsité4]

DULEZITE (128 [EN vyb. adr.] musi byt nastaven na 1 ,Parametry”.

Hodnoty  Vychozi: 0
Min/Max: 0/255
Zobrazeni: 1
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(137 [EN konf. brany 1]
(138 [EN konf. brany 2]
(139 [EN konf. brany 3]
(140 [EN konf. brany 4]

Nastavuje byty v adrese brany. Po provedeni vybéru je vyZadovan reset nebo vypnuti a zapnuti napéjeni.
192.168.1.1

[EN konf. brany 1]
[EN konf. brény 2]
[EN konf. brany 3]
[EN konf. brany 4]

Souvisejici parametr(y): (128

DULEZITE (128 [EN vyb. adr.] musi byt nastaven na 1,,Parametry”.

Hodnoty  Vychozi: 0
Min/Max: 0/255
Zobrazeni: 1

(141  [EN konf. rychl.]

Nastavuje datovou rychlost v siti, kterou EtherNet/IP komunikuje. Po provedeni vybéru je vyzadovan reset nebo vypnuti a zapnuti napdjeni.

Moznosti 0 ,Auto. ZjiSt” (vychozi nastaveni)

1, 10Mb/s pInd”

, 10Mb/s pol.”

2
3, 100Mb/s pInd“
4, 100Mb/s pol.”

(143 [ENpier.kom.(ak.)]

Nastavuje akci, kterou rozhrani EtherNet/IP a méni¢ provede, pokud rozhrani EtherNet/IP detekuje narudeni komunikace v siti Ethernet.

DULEZITE Toto nastaveni plati jen tehdy, pokud je V/V, ktery Fidi méni¢, prenaSen pies rozhrani EtherNet/IP.

a pfipojeného ménice pro piipad naruseni komunikace. Tento parametr standardné uvede ménic do stavu zavady. Parametr mliZete nastavit tak, Ze ménic bude

2 POZOR: Je nebezpedi, ze dojde k Grazu nebo po3kozeni zafizeni. Parametr (143 [ENpfer.kom.(ak.)] vdim umoziuje stanovit ¢innost rozhrani EtherNet/IP

pokracovat v chodu. Je tfeba dbét opatrnosti, aby se zajistilo, Ze nastaveni tohoto parametru nezpdsobi nebezpe(i irazu nebo poskozeni zafizeni. Pfi uvédéni

ménice do chodu ovéfte, zda systém spravné reaguje na rlizné situace (napfiklad na odpojeni ménice).

Moznosti 0 ,Chyba” (vychozi nastaveni)

1 ,Zastaveni” Ménic se zastavi prostfednictvim nastaveni P045 [ReZim zastav.].

2 ,Nulovd data” Pozndmka: Hodnoty Reference a Datalink odesilané k ménici se nastavi na ,0".

3, PodrZ. posl.” Pozndmka: Hodnoty Reference a Datalink odesilané k ménici budou pridrZeny na jejich posledni hodnoté.

4, Zaskonf.ch.” Poznamka: Hodnoty Logika, Reference, a Datalink budou odesilany k ménici podle konfigurace v (145, (146 a (147....C150.
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(144  [EN necin. (akce)] Souvisejici parametr(y): P045, (145, (146, (147-(150

Nastavuje akci, kterou rozhrani EtherNet/IP a méni¢ provede, jestlize rozhrani EtherNet/IP detekuje, Ze je skener v necinnosti, protoZe proces byl pfrepnuty do programového rezimu.

a pfipojeného ménice pro piipad necinnosti skeneru. Tento parametr standardné uvede ménic do stavu zavady. Parametr miiZete nastavit tak, Ze méni¢ bude
pokracovat v chodu. Je tieba dbat opatrnosti, aby se zajistilo, Ze nastaveni tohoto parametru nezplsobi nebezpedi tirazu nebo poskozeni zafizeni. Pfi uvadéni
ménice do chodu ovéfte, zda systém spravné reaguje na rlizné situace (napfiklad na odpojeni ménice).

2 POZOR: Je nebezpedi, ze dojde k Grazu nebo poskozeni zafizeni. Parametr (144 [EN necin. (akce)] vdm umoZiiuje stanovit cinnost rozhrani EtherNet/IP

Moznosti 0 ,Chyba” (vychozi nastaveni)

1 ,Zastaveni” Ménic se zastavi prostfednictvim nastaveni P045 [ReZim zastav.].
2 ,Nulovd data” Pozndmka: Hodnoty Reference a Datalink odesilané k ménici se nastavi na ,0".
3 ,Podrz. posl.” Pozndmka: Hodnoty Reference a Datalink odesilané k ménici budou pfidrZeny na jejich posledni hodnoté.
4, Zaskonf.ch.” Poznamka: Hodnoty Logika, Reference, a Datalink budou odesilany k ménici podle konfigurace v (145, (146 a (147....C150.
(145 [EN log.konf.chyb] Souvisejici parametr(y): (143, (144
@ 32bitovy parametr.
Nastavuje data logického pfikazu k odeslani do ménice, je-li pravdou néco z nésledujiciho:
— (143 [ENprer.kom.(ak.)] je nastaven na 4 ,Zas.konf.ch.” a komunikace jsou preruseny.
— (144 [EN necin. (akce)] je nastaven na 4 ,Zas.konf.ch.” a skener je uveden do programového nebo zkuebniho rezimu.
Blize viz Zapsat (06) data logického piikazu na strané 177.
Hodnoty  Vychozi: 0000
Min/Max: 0000/FFFF
Lobrazeni: 0000
(146 [EN ref.konf.chyb] Souvisejici parametr(y): (143, (144

W 32bitovy parametr.
Nastavuje referen¢ni data k odeslani do ménice, je-li pravdou néco z ndsledujiciho:
— (143 [ENpfrer.kom.(ak.)] je nastaven na 4 ,Zas.konf.ch.” a komunikace jsou preruseny.
— (144 [EN necin. (akce)] je nastaven na 4 ,Zas.konf.ch.” a skener je uveden do programového nebo zkusebniho rezimu.

Hodnoty  Vychozi: 0
Min/Max: 0/50 000
Zobrazeni: 1

(147 [EN konf.chyb DL 1]
(148 [EN konf.chyb DL 2]
(149 [EN konf.chyb DL 3]
€150 [EN konf.chyb DL 4]

Nastavuje vstupni data datového spoje Ethernet k odesléni do ménice, je-li pravdou néco z nasledujiciho:
— (143 [ENprer.kom.(ak.)] je nastaven na 4 ,Zas.konf.ch.” a komunikace jsou preruseny.
— (144 [EN necin. (akce)] je nastaven na 4 ,Zas.konf.ch.” a skener je uveden do programového nebo zkusebniho rezimu.

Hodnoty  Vychozi: 0
Min/Max: 0/65535
Zobrazeni: 1
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(153 [Enetdat. vst. 1]
(154 [Enetdat. vst.2]
(155 [Enet dat. vst. 3]
(156 [Enet dat. vst. 4]

Cislo parametru datového spoje, jeho hodnota se zapisuje z integrované datové tabulky EtherNet/IP. Tento parametr nelze zménit, kdy? je navazéno spojeni V//V prostiednictvim
vestavéného portu EtherNet/IP ménice.

Hodnoty  Vychozi: 0
Min/Max: 0/800
Zobrazeni: 1

(157 [Enetdat. vys. 1]
(158 [Enet dat. vys. 2]
(159 [Enet dat. vys. 3]
(160 [Enet dat. vys. 4]

Cislo parametru datového spoje, jehoz hodnota se natita z integrované datové tabulky EtherNet/IP. Tento parametr nelze zménit, kdyz je navazano spojeni V/V prostfednictvim
vestavéného portu EtherNet/IP ménice.

Hodnoty  Vychozi: 0
Min/Max: 0/800
Zobrazeni: 1

€161 [Vol. dat. vst. 1]
€162 [Vol. dat. vst. 2]
(163 [Vol. dat. vst. 3]
€164 [Vol. dat. vst. 4]

Cislo parametru datového spoje, jehoz hodnota se zapisuje z integrované datoveé tabulky High Speed Drive Serial Interface (HSDSI — vysokorychlostni sériové rozhrani ménice). Tento
parametr nelze zménit, kdyz je navézéno spojeni V/V prosttednictvim komunikacniho adaptéru.

Hodnoty  Vychozi: 0
Min/Max: 0/800
Zobrazeni: 1

€165 [Vol. dat. vyst. 1]
€166 [Vol. dat. vyst. 2]
(167 [Vol. dat. vyst. 3]
(168 [Vol. dat. vyst. 4]

Cislo parametru datového spoje, jeho hodnota se naité z integrované datové tabulky HSDSI. Tento parametr nelze zménit, kdyz je navézano spojeni V/V prostfednictvim
komunikacniho adaptéru.

Hodnoty  Vychozi: 0
Min/Max: 0/800
Zobrazeni: 1

€169 [Vyb. vice mén.]

Nastavuje konfiguraci ménice, ktery je v rezimu vice ménicd. Po provedeni vybéru je vyZadovan reset nebo vypnuti a zapnuti napdjeni.

Moznosti 0 ,Zakdzano” (vychozi nastaveni)  Bez fidiciho zafizeni vice ménicti z interniho volitelného sitového modulu nebo vestavéného portu Ethernet. Méni¢ miZze nadale
fungovat jako podfizené zafizeni v rezimu vice ménicd nebo jako samostatny méni (bez pouZiti reZimu vice ménicd).

1 ,0p.sité” Rezim vice ménicii je povolen s interni volitelnou siti jako fidicim zafizenim konfigurace vice méni¢d. Hostitelsky ménic je
,Méni¢ 0, pficemz az Ctyfi podiizené ménice mohou byt zapojeny do fetézce z jeho portu RS485.

2 EtherNet/IP” Rezim vice ménicli je povolen s vestavénym portem Ethernet jako fidicim zafizenim konfigurace vice ménicd. Hostitelsky ménic je
,Méni¢ 0, pficemz az ctyfi podFizené ménice mohou byt zapojeny do fetézce z jeho portu RS485.
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Skupina Komunikace (pokracovdni)

(171 [Adr.mén. 1] Souvisejici parametr(y): €169
(172 [Adr. mén. 2]
(173 [Adr. mén. 3]
€174 [Adr.mén. 4]

Nastavuje prislusné adresy uzl&i ménici pripojenych do fetézce, kdyz je C169 [Vyb. vice mén.] nastaven na 1,0p. sité” nebo 2 ,EtherNet/IP“. Po provedeni vyhéru je vyZadovan reset
nebo vypnuti a zapnuti napdjeni.

Hodnoty  Vychozi:

Adr. mén. 1: 2
Adr. mén. 2: 3
Adr. mén. 3: 4
Adr. mén. 4: 5
Min/Max: 1/247
Zobrazeni: 1

(175 [DSI konf. V/V]

Nastavuje konfiguraci ménicd, které jsou aktivni v reZzimu vice ménicd. OznaCuje pfipojeni, o jejichz navazéni by se systém pokusil v piipadé resetu nebo vypnuti a zapnuti napéjeni. Po
provedeni vybéru je vyzadovan reset nebo vypnuti a zapnuti napajeni.

Moznosti 0 ,Ménic 0" (vychozi nastaveni)
1 ,Ménic0-1"

,Méni¢0-2"

,Ménic0-3“

,Méni¢ 0-4”

S W N
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Programovani a parametry  Kapitola 3

Skupina Logika

L180 [Log. kroku 0]
L182 [Log. kroku 2]
L184 [Log. kroku 4]
L186 [Log. kroku 6]

L181 [Log. kroku 1]
L183 [Log. kroku 3]
L185 [Log. kroku 5]
L187 [Log. kroku 7]

Souvisejici parametr(y):

m Zastavte ménic pfed zménou tohoto parametru.

Hodnoty  Vychozi: 00F1
Min/Max: 0000/FAFF
Displej 0001

Viz Dodatek D a Dodatek E ohledné dalSich informaci k pouZiti logiky krokii a StepLogic pro polohovani.

Parametry L180...L187 jsou aktivni pouze tehdy, pokud P047, P049, nebo P051 [Refer rychl. x] je nastaven na 13, Log. kroku“ nebo 16 ,Polohovani”. Tyto parametry |ze pouZivat
k vytvareni uZivatelského profilu pfikazli nastaveni frekvence. Kazdy ,krok” miZe byt zdvisly na €asu, stavu logického vstupu nebo kombinaci casu a stavu logického vstupu.

Cislice 1...4 pro kazdy parametr [Log. kroku x] se museji naprogramovat podle poZadovaného profilu. Logicky vstup se ustanovi nastavenim digitalniho vstupu, parametrii t062, t063,
1065. . .1068 [Dig. vst. svork. xx] na 24 ,Log. vstup 1" nebo 25 ,Log. vstup 2" nebo pouZitim bitti 6 a 7 z A560 [Rozsit fid slovo].

Casovy interval mezi kroky Ize naprogramovat pomoci parametrii L190. . .L197 [Doba log.kroku x]. Souvisejici parametry jsou uvedené déle v tabulce.
Rychlost pro jakykoli krok se programuje pomoci parametrli A410. .. A417 [Nast. frek. x].

Krok | Parametr StepLogic | Souvisejici parametr prednastavené frekvence Souvisejici parametr ¢asu StepLogic
(Ize aktivovat nezavisle na parametrech StepLogic) (aktivni, kdyi je cislice 1 nebo 2 u L180...L187 nastavena na 1, b, C, d nebo E)

1180 [Log. kroku 0] A410 [Nast Frekv 0] 1190 [Doba log.kroku 0]
L1181 [Log. kroku 1] A411 [Nast Frekv 1] L1917 [Doba log.kroku 1]
1182 [Log. kroku 2] A412 [Nast Frekv 2] 1192 [Doba log.kroku 2]
1183 [Log. kroku 3] A413 [Nast Frekv 3] 1193 [Doba log.kroku 3]
1184 [Log. kroku 4] A414 [Nast Frekv 4] 1194 [Doba log.kroku 4]
1185 [Log. kroku 5] A415 [Nast Frekv 5] 1195 [Doba log.kroku 5]
1186 [Log. kroku 6] A416 [Nast Frekv 6] 1196 [Doba log.kroku 6]
1187 [Log. kroku 7] A417 [Nast Frekv 7] L1197 [Doba log.kroku 7]

~N|lo|uv|s|wn| =|o

Poloha pro jakykoli krok se programuje pomoci parametrii L200. . .L214 [Jedn. kroku x].

Krok | Parametr polohy StepLogic

0 1200 [Jedn. kroku 0] a L201 [Jedn. kroku F 0]
1 1202 [Jedn. kroku 1] a L203 [Jedn. kroku F 1]
2 1204 [Jedn. kroku 2] a L205 [Jedn. kroku F 2]
3 1206 [Jedn. kroku 3] a L207 [Jedn. kroku F 3]
4 1208 [Jedn. kroku 4] a L209 [Jedn. kroku F 4]
5 1210 [Jedn. kroku 5] a L211 [Jedn. kroku F 5]
6 1212 [Jedn. kroku 6] a L213 [Jedn. kroku F 6]
7 1214 [Jedn. kroku 7] a L215 [Jedn. kroku F 7]
Jak funguje StepLogic

Sekvence StepLogic zacind platnym spoustécim piikazem. Normalni sekvence vzdy zacina L180 [Log. kroku 0].

Cislice 1: Logika pro nasledujici krok

Tato &islice definuje logiku pro dal3i krok. KdyZ je podminka spinéna, program postoupi k daliimu kroku. Po kroku 7 ndsleduje krok 0. PFiklad: Cislice 1 je nastavena na 3. KdyZ ,Log.
vstup 2” pejde do aktivniho stavu, program postoupi k dalSimu kroku.

Cislice 2: Logika k pFeskoku na jiny krok

Pro viechna nastaveni kromé F plati, Ze kdyZ je podminka splnéna, program potladi islici 0 a pieskoci na krok definovany Cislici 3.

Cislice 3: Jiny krok, na néjz se ma prejit

Kdyz je spInéna podminka pro islici 2, nastaveni této islice urcuje dal3i krok nebo postup k ukonceni programu.

Cislice 4: Nastaveni kroku

Tato Cislice definuje doplfiujici charakteristiky kazdého kroku.

Jakykoli parametr StepLogic mdZe byt naprogramovén tak, aby fidil relé nebo opticky vystup, ale nemdZete fidit jiné vystupy na zakladé podminky riiznych pfikazti StepLogic.
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Programovani a parametry

Nastaveni StepLogic
Logika pro kazdou funkci je urcena ¢tyfmi islicemi pro kazdy parametr StepLogic. Nasledujici seznam uvadi dostupnd nastaveni pro kazdou €islici: BliZe viz Dodatek D.

n‘n n‘n‘n
L L[| Ly Ld
Logika pro dalsi krok: Cislice 1
Logika k preskoku na jiny krok: islice 2
Jiny krok k preskoku: Cislice 3
Nastaveni kroku: Cislice 4
Not Used
Nastaveni fizeni rychlosti (Cislice 4) Nastaveni (Cislice 3)
Vyzadované PouZivané parametry Stavvystupu Pfikazany Nastaveni  Popis
nastaveni zrychleni/zpomaleni StepLogic smér 0 Prejit na kok 0
0 Irychleni/zpomaleni 1 Vyp Dopfedu 1 Prejitna kok 1
1 Irychleni/zpomaleni 1 Vyp Dozadu 7 Prejit na krok 2
2 Irychleni/zpomaleni 1 Vyp bez vystupu 3 Prejit na kok 3
3 Irychleni/zpomaleni 1 Zapnuto Dopredu 1 Prejit na krok 4
4 Irychleni/zpomaleni 1 Zapnuto Dozadu 5 Prejit na krok 5
5 Irychleni/zpomaleni 1 Zapnuto bez vystupu 3 Prejit na krok 6
6 Irychleni/zpomaleni 2 Vyp Dopfedu 7 Prejitna krok 7
7 Zrychleni/zpomaleni 2 Vyp Dozadu 8 Ukondit program (normalni zastaveni)
8 Zrychleni/zpomaleni 2 Vyp bez vjstupu 9 Ukondit program (zastaveni volnym dobéhem)
9 Irychleni/zpomaleni 2 Zapnuto Dopredu A Ukondit program a indikovat chybu (F2)
A Irychleni/zpomaleni 2 Zapnuto Dozadu
b Irychleni/zpomaleni 2 Zapnuto bez vystupu Nastaveni (cislice2a 1)
Nastavni polohovani (cislice 4) Nastaveni Popis
0 Vynechat krok (prejit okamZité)
Vyiadované Pouzivané parametry  Stavvystupu  Smérod Typ 1 Krok na zakladé [Doba log kroku x]
nastaveni zrychleni/zpomaleni Steplogic polohy Doma prikazu . . _
- - - - 2 Provést krok, pokud ,Log. vstup 1” je aktivni
0 Irychleni/zpomaleni 1 Vyp Dopredu Absolutni
- - - T 3 Provést krok, pokud ,Log. vstup 2 je aktivni
1 Irychleni/zpomaleni 1 Vyp Dopredu Inkrementdlni
- - - 4 Provést krok, pokud ,Log. vstup 1“ neni aktivni
2 Irychleni/zpomaleni 1 Vyp Dozadu Absolutni
- - — 5 Provést krok, pokud ,Log. vstup 2“ neni aktivni
3 Irychleni/zpomaleni 1 Vyp Dozadu Inkrementalni T T T
4 Irychleni/zpomaleni 1 Zapnuto Dopiedu Absolutni 6 roveist rok, pokud bud’, Log. vstup 1", nebo , Log. vstup 2" je a t|vn|,
- - - — 7 Provést krok, pokud jak ,Log. vstup 1" tak i ,Log. vstup 2” jsou aktivni
5 Irychleni/zpomaleni 1 Zapnuto Dopfedu Inkrementalni kok cokd i e
6 Irychleni/zpomaleni 1 Zapnuto Dozadu Absolutni 2 Erove’st krok' pokud a[u 109 vstu"p.1 Ifm ,,!.og.LvstupZ nzefsoua’ t:(vw _
7 Irychleni/zpomaleni 1 Zapnuto Dozadu Inkrementalni vae,St kmkl pokud + 09, VSUp 1“!e akt!vnlla,, 09, tup m nenl[akt!vnll
3 Trychlent/zpomaleni2 W Dopredu Absolutni A rovést krok, pokud ,Log. vstup 2“ je aktivni a ,Log. vstup 1* neni aktivni
- - " — b Provést krok po [Doba log.kroku x] a ,Log. vstup 1“ je aktivni
9 Irychleni/zpomaleni 2 Vyp Dopiedu InkrementaIni c T e ey 1 e
A Irychleni/zpomaleni 2 Vyp Dozadu Absolutni roveist rok po [Doba log kroku x]a ,Log. stup 2 Jealtlvm _
- - — d Provést krok po [Doba log.kroku x] a ,Log. vstup 1“ neni aktivni
b Irychleni/zpomaleni 2 Vyp Dozadu Inkrementalni ; o et Frok o Do ook 1 e
C Irychleni/zpomaleni 2 Zapnuto Dopfedu Absolutni - vaeStldr? I:)Ok[ ,0 aloglro ux]a,: fglj VS;uPZ nent aktivni
d Irychleni/zpomaleni 2 Zapnuto Dopredu Inkrementaini eprovédét krok/ignorovat nastaven Cilice
E Irychleni/zpomaleni 2 Zapnuto Dozadu Absolutni
F Irychleni/zpomaleni 2 Zapnuto Dozadu Inkrementalni
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Kapitola 3

L190 [Doba log.kroku 0]
L192 [Doba log.kroku 2]
L194 [Doba log.kroku 4]
L196 [Doba log.kroku 6]

Nastavuje ¢as, po ktery se mé setrvat v kazdém kroku, pokud pfislusné pfikazové slovo je nastaveno na ,Krok na zakladé casu”.

L191
L193
L195
L197

Skupina Logika (pokracovdni)

[Doba log.kroku 1]
[Doba log.kroku 3]
[Doba log.kroku 5]
[Doba log.kroku 7]

Hodnoty  Vychozi: 30,08
Min/Max: 0,0/999,9s
Zobrazeni: 0,1s

1200 [Jedn. kroku 0] 1202 [Jedn. kroku 1]

1204 [Jedn. kroku 2] 1206 [Jedn. kroku 3]

1208 [Jedn. kroku 4] 1210 [Jedn. kroku 5]

1212 [Jedn. kroku 6] L1214 [Jedn. kroku 7]

@ 32bitovy parametr.

Nastavuje polohu v uZivatelsky definovanych jednotkdch, kterou musi méni¢ dosahnout v kazdém kroku.

Hodnoty  Vychozi: 0
Min/Max: 0/6400
Zobrazeni: 1
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Kapitola3  Programovéni a parametry

Skupina Rozsitené zobr.

d360 [Anal. vst.0-10V] Souvisejici parametr(y): 1091, t092
Zobrazuje analogovy Vstup 010V jako procentudini podil celého rozsahu.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,0/100,0%
Zobrazent: 0,1%
d361 [Anal. vst.4-20mA] Souvisejici parametr(y): t095, t096
Zobrazuje analogovy Vstup 4—20 mA jako procentudlni podil celého rozsahu.
Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,0/100,0%
Zobrazent: 0,1%
d362 [Uplyn. doba (h)] Souvisejici parametr(y): A555
Zobrazuje celkovou uplynulou dobu zapnuti (v hodindch) od resetu ¢asovace. Casovat se zastavi, kdyz dosahne maximdlni hodnoty.
Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/32767 hod.
Zobrazent: 1hod.
d363 [Uplyn.doba (min)] Souvisejici parametr(y): d362, A555

):
Zobrazuje celkovou uplynulou dobu zapnuti (v minutdch) od resetu ¢asovace. Resetuje se na nulovou hodnotu, kdyz je dosazeno maximalni hodnoty, a navysi hodnotu d362
[Uplyn. doba (h)] 0 jedna.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,0/60,0 min
Zobrazeni: 0,1 min

d364 [Stav citace]
Zobrazuje aktudIni hodnotu Citace, pokud je povolen.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/65 535
Zobrazeni: 1

d365 [Stav casovace]
@ 32bitovy parametr.
Zobrazuje aktudIni hodnotu casovace, pokud je povolen.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/9999s
Zobrazeni: 1s

d367 [Typ ménice]

Pouziva se personalem Rockwell Automation provadéjicim servisni sluzby v terénu.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/65535
Lobrazeni: 1
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Programovani a parametry  Kapitola 3

virv

Skupina Rozsirené zobr. (pokracovdni)

d368 [Data test. bodu] Souvisejici parametr(y): A483
Zobrazuje stavajici hodnotu funkce zvolené v A483 [Vyb. test. bodul.
Hodnoty  Vychozi: Read Only

Min/Max: O/FFFF

Zobrazeni: 1

d369 [Ur.pretiz.mot.]
Zobrazuje citac pietizeni motoru.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,0/150,0%
Zobrazeni: 0,1%
d375 [Méf.pos. (Hz)] Souvisejici parametr(y): P032
Zobrazuje aktudIni miru posunu nebo poklesu (absolutni hodnota) pouzivanou na frekvenci motoru. Méni¢ pouziva posun na zékladé nastaveni pro P032 [Jm.frekv.mot.].
Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,0/25,0 Hz
Lobrazent: 0,1Hz

d376 [Udaj rychlosti]
W 32bitovy parametr.
Zobrazuje hodnotu aktudlni rychlosti motoru, at jiz méfenou zpétnou vazbou snimace otacek/sledu impulzii nebo odhadovanou.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/64 000 ot./min.
Zobrazeni: 1ot./min.

d378 [Rychl. enkodéru]
W 32bitovy parametr.

Poskytuje monitorovaci bod, jenz odrazi rychlost méfenou zpétnovazebnim zafizenim. Toto zobrazuje rychlost podle snimace otdcek nebo sledu impuls, i pokud se nepouZivd pfimo
k fizeni rychlosti motoru.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/64 000 ot./min.
Zobrazeni: 1 ot./min.

d380 [ZvInéni DCsbér.]
Zobrazuje hodnotu zvInéni napéti stejnosmérné shérnice v redlném case.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/410V DC pro stfidavé frekvencni ménice 230 V; 820 V DC pro stfidavé frekvenéni ménice 460 V; 1025 V DC pro stfidavé frekvencni
ménice 600 V
Zobrazeni: 1VDC

d381 [Vystupni ucinik]
Zobrazuje dhel v elektrickych stupnich mezi napétim motoru a proudem motoru.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,0/18,0st.
Zobrazenti: 0,1st.
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Kapitola3  Programovéni a parametry

d382 [Cinny proud]

virv

Skupina Rozsirené zobr. (pokracovdni)

Zobrazuje aktudIni hodnotu proudu pro dany kroutici moment naméfenou ménicem.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,00/(jmenovity proud ménice x 2)
Zobrazent: 0,01A

d383 [PID1 skutecnd]

d385 [PID2 skutecna]

Zobrazuje aktivni hodnotu PID zpétné vazby.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,0/100,0%
Zobrazeni: 0,1%

d384 [PID1zadand]

d386 [PID2 Zzadand]

Zobrazuje aktivni nastavenou hodnotu PID.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,0/100,0%
Lobrazent: 0,1%

d387 [Stav polohy]

Zobrazuje soucasny provozni stav ménice. V rezimu polohovéni oznacuje bit 1 kladnou nebo zapornou polohu vzhledem k domdci poloze.

[ ‘n
LJ[Ldj[Ld ] [Ld]|Ld
| 1= podminka pravdivé, 0 = podminka nepravdiva
Kladny smér Cislice 1
Vpoloze Cislice 2
Doma Cislice 3
Méni¢ doma Cislice 4
Not Used
Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0000/1111
Zobrazeni: 0000

d388 [Ujete jedn. Celé]

m Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.

@ 32bitovy parametr.

Zobrazuje pocet uZivatelsky definovanych jednotek urazenych od domaci polohy. Viz d387 [Stav polohy] ohledné sméru pohybu.

Souvisejici parametr(y): d387

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/64 000
Zobrazent: 1

d389 [Ujete jedn. Des]

Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.

Zobrazuje pocet uZivatelsky definovanych jednotek urazenych od domdci polohy. Viz d387 [Stav polohy] ohledné sméru pohybu.

Souvisejici paramet(y): d387

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,00/0,99
Zobrazeni: 0,01
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virv

Skupina Rozsirené zobr. (pokracovdni)

d390 ([Stavvlakna]
Stdvajici stav vlastnosti vidkna.

[F[r)
LiJ|Lij|L] ‘u
| 1= podminka pravdivd, 0 = podminka nepravdiva
Podrz.synch. Gislice 1
Rampa synch. Cislice 2
Prechod zap. Cislice 3
Ubytek prechodu Gslice 4
Not Used
Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0000/1111
Zobrazeni: 0000
d391 [Stav log. kroku] Souvisejici parametr(y): P047, L180-L187

@ 32bitovy parametr.
Zobrazuje aktudIni krok profilu logiky krokd, jak je definovan parametry L180. . .L187 [Log. kroku x], kdyz je PO47 [Refer rychl. 1] nastaven na 13 ,Log. kroku” nebo 16 ,Polohovéni”.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/8
Zobrazeni: 1
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Kapitola3  Programovéni a parametry

Skupina Rozsireny progr.

A410 [Nast Frekv 0] A411 [Nast Frekv 1]
A412 [Nast Frekv 2] A413 [Nast Frekv 3]
A414 [Nast Frekv 4] A415 [Nast Frekv 5]
A416 [Nast Frekv 6] A417 [Nast Frekv 7]
A418 [Nast Frekv 8] A419 [Nast Frekv 9]

A420 [Nast Frekv 10] A421 [Nast Frekv 11]
A422 [Nast Frekv 12] A423 [Nast Frekv 13]
A424 [Nast Frekv 14] A425 [Nast Frekv 15]

Pfi vybéru nastavuje kmitocet vystupd ménice na naprogramovanou hodnotu.

Viychozi pouzivané zrychleni/ Nast. vstup 1 Nast. vstup 2 Nast. vstup 3 Nast. vstup 4

zpomaleni (Dig.vst.svork.05) (Dig.vst.svork.06) (Dig.vst.svork.07) (Dig.vst.svork.08)
Prednastaveni 07" 1 0 0 0 0
Prednastaveni 1 1 1 0 0 0
Prednastaveni 2 2 0 1 0 0
Prednastaveni 3 2 1 1 0 0
Prednastaveni 4 1 0 0 1 0
Prednastaveni 5 1 1 0 1 0
Prednastaveni 6 2 0 1 1 0
Prednastaveni 7 2 1 1 1 0
Prednastaveni 8 1 0 0 0 1
Prednastaveni 9 1 1 0 0 1
Prednastaveni 10 2 0 1 0 1
Prednastaveni 11 2 1 1 0 1
Prednastaveni 12 1 0 0 1 1
Prednastaveni 13 1 1 0 1 1
Prednastaveni 14 2 0 1 1 1
Prednastaveni 15 2 1 1 1 1

(1) Prednastaveni 0 je k dispozici pouze tehdy, pokud je P047, P049 nebo P051 [Refer rychl. x] nastaven na 7 ,Nast. frek "

Hodnoty  Vychozi hodnoty:

Nast Frekv 0: 0,00 Hz

Nast Frekv 1: 5,00 Hz

Nast Frekv 2: 10,00 HZ

Nast Frekv 3: 20,00 Hz

Nast Frekv 4: 30,00 Hz

Nast Frekv 5: 40,00 Hz

Nast Frekv 6: 50,00 Hz

Nast Frekv 7. ..15: 60,00 Hz
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Zobrazeni: 0,01 Hz

A426 [Frekv (klaves)] Souvisejici parametr(y): P047, P049, P051

Poskytuje piikaz nastaveni frekvence ménice prostiednictvim navigace pomoci vestavéné kldvesnice. Kdyz je v P047, P049 nebo P051 [Refer rychl. x] zvoleno 2 , Frekv (kldves), hodnota
nastavend v tomto parametru fidi frekvenci ménice. Hodnotu tohoto parametru Ize rovnéz zménit oviadanim klavesnici, a to stiskem kldves s Sipkou nahoru nebo dol.

Hodnoty  Vychozi: 60,00 Hz
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Zobrazeni: 0,01 Hz

A427 [Frekv MOP]

Poskytuje piikaz nastaveni frekvence ménice prostfednictvim navigace pomoci vestavéného potenciometru ovlddaného motorem (MOP).

DULEZITE Frekvence se nezapi3e do energeticky nezavislé paméti, dokud se méni¢ nevypne. Pokud se pfivadi soucasné MOP nahoru a MOP dold, vstupy se ignoruji
a frekvence zlistdva beze zmény.

Hodnoty  Vychozi: 60,00 Hz
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Zobrazeni: 0,01 Hz
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A428 [Reset MOP]
Uréuje, zda je pfikaz aktudlni reference MOP ukl&ddn pfi vypinani.

Moznosti 0 ,Ref.MOP nula” Pfi vypindni resetuje frekvenci MOP na nulovou hodnotu.

1, Uloz MOP ref” (vychozi
nastaveni)

A429 [PtedtiZ. MOP]
Urcuje Cinnost funkce MOP.

Moznosti 0 ,Bez predtiZ.” (vychozi nastaveni)

1, Predtizeni” Prechod bez ndrazli: kdykoli je zvolen rezim MOP, nacte se aktudIni vystupni hodnota rychlosti.

A430 [Doba MOP]
Nastavuje rychlost zmény reference MOP.

Hodnoty  Vychozi: 10,05
Min/Max: 0,1/600,0 s
Zobrazeni: 0,1s

A431 [Tipovanifrekv.]

Nastavuje vystupni frekvendi, kdyz je vydan piikaz k volnému pohybu.

Souvisejici parametr(y): P044

Hodnoty  Vychozi: 10,00 Hz
Min/Max: 0,00/[Max. frekvence]
Zobrazeni: 0,01 Hz

A432 [Tipovani rampy]
Nastavuje as zrychlovani a zpomalovani v rezimu volného pohybu.

Hodnoty  Vychozi: 10,005
Min/Max: 0,01/600,00 s
Zobrazenti: 0,01s

A433  [Frekv. ciSténi]
Poskytuje pevnou hodnotu piikazu frekvence, kdyZ je t062, t063, t065—t068 [Dig. vst.svork. xx] nastaven na 40 ,Cisténi’.

(o]

Souvisejici parametr(y): t062, t063, t065-t06

Hodnoty  Vychozi: 5,00 Hz
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Zobrazent: 0,01 Hz

A434 [Doba DCbrzdy]
Nastavuje délku casu, po ktery je DCbrzdny proud ,vstiikovén” do motoru.

ol

Souvisejici parametr(y): P045, A43

Hodnoty  Vychozi: 0,0s
Min/Max: 0,0/99,9s
Zobrazeni: 0,1s
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A435 [Urov. DCbrzdy]

Souvisejici parametr(y): P045

Definuje maximdlni proud DC brzdy, v ampérech, pfivadénych k motoru, kdyz je P045 [ReZim zastav.] nastaven bud'na 4 ,Rampa“ nebo 6 ,DC brzda“.

Rezim zastaveni rampou ReZim zastaveni pfivadénim DC

=
=]
=
D
=

Napéti/rychlost =

4
Ve,
Reny 7" [Doba DC brzdy]
ost Velikost
z4visi na

Rychlost

Napéti/rychlost

[Doba DCbrzdy]

Velikost
zavisi na

-~ Cas [Urov. DC brzdy]

g ) (a o
Piikaz k zastaveni Prikaz k zastaveni

[Urov. DC brzdy]

POZOR: Jestlize existuje nebezpeci tirazu pfi pohybu zafizeni nebo materidlu, musi byt pouZito pomocné mechanické brzdové zafizeni. Tato funkce by se
neméla pouzivat se synchronnimi motory. Pii brzdéni miiZe dojit k odmagnetovani motoru.

Hodnoty  Vychozi: Jmenovity proud ménice x 0,5

Min/Max: 0,0/(jmenovity proud ménice x 1,8)

Zobrazeni: 0,1A

A436 [Doba D(@START]

ol

Souvisejici parametr(y): P045, A43

Nastavuje délku ¢asu, po ktery je DC brzdny proud ,vstfikovan“ do motoru po piijeti platného pfikazu ke spusténi.

- FEN
: %
2 [Doba DC brzy pfi spus.]
= o
1 — w
= | [Urov. DC brzdy]
L~ (Cas
Prikaz ke spusténi
Hodnoty  Vychozi: 0,0s
Min/Max: 0,0/99,9s
Zobrazeni: 0,1s

A437 [Odpor dyn. brzdy]
Zastavte ménic pfed zménou tohoto parametru.

Povoluje/zakazuje externi dynamické brzdéni a voli Grover odporové ochrany.

Moznosti 0 ,Lakdzano”
(vychozi nastaveni)
1 ,B&Z.odpor RA” 5%
2 ,Bez ochrany” 100%

3...99 ,3...99 % z&téZ. cyklus”

A438 [Prah dyn. brzdy]

Souvisejici parametr(y): A437

Nastavuje prahovou hodnotu napéti stejnosmérné sbérnice pro provoz dynamické brzdy. Pokud napéti DC shérnice stoupne nad tuto Groven, dynamicka brzda se zapne. Pi nizsich
hodnotéch ma funkce dynamické brzdy citlivéjsi odezvu, ale mohou se vyskytnout nechténé aktivace dynamické brzdy.

POZOR: Miize dojit k poskozeni zafizeni, pokud je tento parametr nastaven na hodnotu, kterd zplisobi, Ze dynamicky brzdny odpor bude tlumit nadmérny
vykon. Nastaveni parametru nizsi nez 100 % by méla byt diikladné zhodnocena, aby se zajistilo, Ze neni prekrocena jmenovitd hodnota vykonu dynamického
brzdného odporu. Obecné plati, ze hodnoty nizsi nez 90% nejsou potieba. Nastaveni tohoto parametru je zvlast diilezité, pokud je parametr A437

[Odpor dyn. brzdy] nastaven na 2 ,Bez ochrany”.

Hodnoty  Vychozi: 100,0%
Min/Max: 10,0/110,0%
Zobrazeni: 0,1%
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439 [S-kiivka (%)]

Povoluje pevné tvarovanou S-kivku, kterd je pouZita na rampy zrychleni a zpomaleni (v¢etné volného pohybu).
Cas S-kiivky = (¢as zrychleni nebo zpomaleni) x (nastaveni S-kfivky v procentech)

100% S-kiivky 50% S-kiivky Priklad:

(ﬂh_l . | ‘ (as zrychleni=10s
R | ! Nastaveni S-kiivky = 30%
| | b v
| ! | (as S-kiivky =10x0,3 =3
|
| |
| |
| ! |
| ! |
| : |
:« Doba S-kfivky = doba zrychleni ): : :c Doba S-kfivky ): :
|4 Celkovd doba zrychleni = doba zrychleni + doba S-kiivky '@ Celkovd doba zrychleni = doba zrychleni + doba S-kiivky B
Hodnoty  Vychozi: 0%
Min/Max: 0/100%
Zobrazent: 1%

A440 [Frekv. PWM] Souvisejici parametr(y): A540

Nastavuje kmitocet nosné pro vystupni vinovy tvar pulsné Sitkové modulace. Nésledujici tabulka poskytuje pokyny ke snizeni jmenovité hodnoty na zakladé nastaveni Frekv. PWM

100
9
92
88
84
80
76
72
68
64
60
56
50

% vystupniho proudu (A)

12 3 4 5 6 7 8 9 101 1213 1415 16
Frekvence nosné (kHz)

DULEZITE Pokud se pokyny ke sniZeni jmenovité hodnoty ignoruji, miiZe dojit ke sniZeni vykonnosti ménice. Méni¢ miize automaticky sniZit kmitocet nosné pulsné
Sitkové modulace pfi nizkych vystupnich rychlostech, pokud mu v tom nezabrani A540 [Zakéz var. PWM].

Hodnoty  Vychozi: 4,0 kHz

Min/Max: 2,0/16,0 kHz
Zobrazeni: 0,1kHz

A441 [Pokles Frekv@FLA]

Snizi frekvenci na zékladé proudu. Tato frekvence se odecte od prikdzané vystupni frekvence. Obecné plati, Ze posun a pokles se nepouZivaji, ale pokud jsou oba povolené, jednoduse se
jeden od druhého odectou. Typicky pouzivano v konfiguracich se sdilenim zétéZe.

Hodnoty  Vychozi: 0,0 Hz
Min/Max: 0,0/10,0 Hz
Zobrazeni: 0,1Hz
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A442 [Doba zrychl. 2]

Cas, béhem kterého ma méni¢ postupné zrychlit z 0,0 Hz na PO44 [Max. frekvence], pokud se zvoli Doba zrychl. 2.
Intenzita zrychlovani = [Max. frekvence]/[Doba zrychl.]

[Max. frekvence]

« =

Rychlost ~§'S %,

'Ch1OS! %
Yy ,\,6 f“o/

Souvisejici parametr(y): P044

0
.0 [Doba zrychl. x] |48 Cas »| [Doba zpomaIAx]“
Hodnoty  Vychozi: 10,005
Min/Max: 0,00/600,00 s
Zobrazeni: 0,01s

A443 [Doba zpomal. 2]

(as, béhem kterého mé méni¢ postupné zpomalit z P044 [Max. frekvence] na 0,0 Hz, pokud se zvoli Doba zpomal. 2.

Intenzita zpomaleni = [Max. frekvence]/[Doba zpomal.]

Souvisejici parametr(y): P044

Hodnoty  Vychozi: 10,005
Min/Max: 0,00/600,00 s
Zobrazenti: 0,01s

A444 [Doba zrychl. 3]
A446 [Doba zrychl. 4]

Nastavuje miru zrychlovani pro viechna navy3eni rychlosti pfi vybéru prostfednictvim digitalnich vstupd.

Hodnoty  Vychozi: 10,00
Min/Max: 0,00/600,00 s
Zobrazent: 0,01s

A445 [Doba zpomal. 3]
A447 [Doba zpomal. 4]

Nastavuje miru zpomalovani pro v3echna snizeni rychlosti pfi vybéru prostfednictvim digitalnich vstupd.

Hodnoty  Vychozi: 10,005
Min/Max: 0,00/600,00 s
Zobrazenti: 0,01s

A448 [VynFrekv 1]
A450 [VynFrekv 2]
A452 [VynFrekv 3]
A454 [VynFrekv 4]

Plsobi ve spojeni's A449, A451, A453 a A455 [Pasmo vyn. frek. x] a vytvafi rozsah frekvendi, pii kterych ménic nepracuje souvisle.

Souvisejici parametr(y): A449, A451, A453, A455

Hodnoty  Vychozi: 0,0 Hz (zakdzano)
Min/Max: 0,0/500,0 Hz
Zobrazeni: 0,1Hz
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A449 [PasmoVynFrekv 1]
A451 [PasmoVynFrekv 2]
A453 [PasmoVynFrekv 3]
A455 [PasmoVynFrekv 4]

Urcuje pasmo kolem A448, A450, A452 a A454 [Vlynech. frekv. x].

Frekvence Piikaz
‘Frekvence

Vystup ménice
Jrekvence

2x vynech.

Vynechat frekvenci p \ frekvencni pasmo
e e N W

Souvisejici parametr(y): A448, A450, A452, A454

Cas

Hodnoty  Vychozi: 0,0 Hz
Min/Max: 0,0/30,0 Hz

Zobrazenf: 0,1Hz

A456 [PID1 Ofez (max)]
A468 [PID2 Ofez (max)]

Skéluje horni hodnotu frekvence ofezu, kdy? je ofez aktivni.

Hodnoty  Vychozi: 60,0 Hz
Min/Max: 0,0/500,0 Hz
Zobrazent: 0,1Hz

A457 [PID1 Ofez (min)]
A469 [PID2 Ofez (min)]

Skéluje spodni hodnotu frekvence ofezu, kdy? je ofez aktivni.

Hodnoty  Vychozi: 0,0 Hz
Min/Max: 0,0/500,0 Hz
Zobrazenti: 0,1Hz
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A458 [PID1 Vyb. Ofezu]
A470 [PID2 Vyb. Ofezu]

m Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.
Nastavuje PID vystup jako ofez pro referenéni zdroj.

Moznosti 0 ,Zakdzano” (vychozi nastaveni)  Ofez PID je zakdzén.

—_

,OfezZap pot.”

,OrezZap klv.”

,QfezZap DSI

,OfezZapOpSit”

,OfezZap0-10 V*

,OfezZap4-20 V*

,OfezZap nas.”

,OfZap ViceAn”

O | o Nl o n| | W N

,QfezZap MOP”

N
o

,OfezZap puls”

N
=

,OFZap LogKr”

—_
N

,OFZap enkod.”

13 ,OfezZap ENet”

A459 [PID1Vyh. ref.]
A471 [PID2 Vyb. ref.]

m Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.
Voli zdroj PID Reference.

Moznosti 0 ,PID nastav.” (vychozi nastaveni)

N

,Pot. ménice”

JFrekv (klaves)”

,Séri./DSI”

,Op. sité”

Nstup 0-10V*

Vstup 4-20 mA”

Nast. frek.”

Jican, vst”

O | o N o B W

Frekv MOP”

—_
(=}

Puls. vstup”

11 ,Log. kroku”

12 ,Enkodér”

13, Ethernet/IP”
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A460 [PID1Zp.Vazha]
A472 [PID2 Zp.Vazha]

Voli zdroj PID zpétné vazhy.

Moznosti 0 ,Vstup0-10V” Poznédmka: PID nepracuje s bipoldrnim vstupem. Zaporna napéti se ignoruji a naklada se s nimi jako s nulovymi.
(vychozi nastaveni)

Vstup 4-20 mA”
,Séri./DSI
,0p. sité”

,Puls. vstup”
,Enkodér”

Ethernet/IP”

= N B, T I G Y UV TN I NG [y

A461 [PID1 P konst] Souvisejici parametr(y): A459, A471
A473 [PID2 P konst]

Nastavuje hodnotu proporcionaini slozky PID, kdyz je PID rezim povolen.

Hodnoty  Vychozi: 0,01
Min/Max: 0,00/99,99
Zobrazenf: 0,01
A462 [PID1 1 konst] Souvisejici parametr(y): A459, A471

A474 [PID2 I konst]
Nastavuje hodnotu integralni slozky PID, kdyz je PID rezim povolen.

Hodnoty  Vychozi: 205
Min/Max: 0,0/999,9 s
Zobrazeni: 0,1s
A463 [PID1 D konst] Souvisejici parametr(y): A459, A471

A475 [PID2 D konst]
Nastavuje hodnotu (v 1/sekunda) diferencidlni slozky PID, kdyz je PID rezim povolen.

Hodnoty  Vychozi: 0,00
Min/Max: 0,00/99,99
Zobrazenf: 0,01
A464 [PID1 nast. hodn.] Souvisejici parametr(y): A459, A471

A476 [PID2 nast. hodn.]
Poskytuje interni pevné nastavenou hodnotu pro nastaveni procesu, kdyz je PID rezim povolen.

Hodnoty  Vychozi: 0,0%
Min/Max: 0,0/100,0%
Zobrazeni: 0,1%

A465 [PID1 mrtvé pasmo]
A477 [PID2 mrtvé pasmo]

Nastavuje dolni limit pro PID vystup.

Hodnoty  Vychozi: 0,0%
Min/Max: 0,0/10,0%
Zobrazent: 0,1%
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A466 [PID1 predtizeni]
A478 [PID2 predtizeni]

Nastavuje hodnotu pouzivanou pro pedtizeni integralni slozky pii spusténi nebo povoleni.

Hodnoty  Vychozi: 0,0 Hz
Min/Max: 0,0/500,0 Hz
Zobrazeni: 0,1Hz

A467 [PID1 pievr. chyb]
A479 [PID2 prevr. chyb]

Méni znaménko u PID chyby.

Moznosti 0 ,Normadlni” (vychozi nastaveni)

1 ,Prevrdceny”

A481 [ProcesHodnotaMin] Souvisejici parametr(y): b010, P043
Nastavuje hodnotu zobrazenou v b010 [Zobr. procesu], kdyz je ménic v chodu na P043 [Min. frekvence].
Hodnoty  Vychozi: 0,00

Min/Max: 0,00/99,99

Zobrazeni: 0,01
A482 [ProcesHodnotaMax] Souvisejici parametr(y): b010, P044
Nastavuje hodnotu zobrazenou v b010 [Zobr. procesu], kdyZ je ménic v chodu na P044 [Max. frekvence].
Hodnoty  Vychozi: 0,00

Min/Max: 0,00/99,99

Zobrazeni: 0,01

A483 [Vyh. test. bodu]

Pouziva se personalem Rockwell Automation provadéjicim servisni sluzby v terénu.

Hodnoty  Vychozi: 400
Min/Max: O/FFFF
Zobrazeni: 1
A484 [Limit proud 1] Souvisejici parametr(y): P033
Maximalni vystupni proud pfipustny dfive, neZ nastane omezovani proudu.
Hodnoty  Vychozi: jmenovity proud ménice x 1,1 (normdlni zatizeni); jmenovity proud ménice x 1,5 (vysoké zatizeni)
Min/Max: 0,0/jmenovity proud ménice x 1,5 (normalni zatiZeni); jmenovity proud ménice x 1,8 (vysoke zatiZeni)
Zobrazeni: 0,1A
A485 [Limit proud 2] Souvisejici parametr(y): P033
Maximalni vystupni proud pfipustny dfive, neZ nastane omezovani proudu.
Hodnoty  Vychozi: Jmenovity proud ménicex 1,1
Min/Max: 0,0/jmenovity proud ménice x 1,5 (normalni zatiZeni); jmenovity proud ménice x 1,8 (vysokeé zatiZeni)
Zobrazenf: 01A
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A486 [l:lr. pojistky1] Souvisejici parametr(y): A487, A489
A488 [Ur. pojistky2]
Nastavuje hodnotu proudu, pfi které nastava chyba pojistky po dobé nastavené v A487, A489 [Cas pojistky x]. Nastaveni hodnoty 0,0 A tuto funkci deaktivuje.
Hodnoty  Vychozi: 0,0 A (deaktivovéno)
Min/Max: 0,0/(jmenovity proud ménice x 2)
Zobrazeni: 0,1A
A487 [@as pojistky1] Souvisejici parametr(y): A486, A488
A489 [Cas pojistky2]
Nastavuje souvisly ¢as, po ktery musi byt méni¢ na hodnoté nastavenou v A486, A488 [Ur. pojistky x] nebo nad ni, neZ nastane chyba pojistky.
Hodnoty  Vychozi: 0,005
Min/Max: 0,00/30,00's
Zobrazenf: 0,01s
A490 [ZatézO0 - uroven] Souvisejici parametr(y): A491
Zajistuje softwarové vypnuti jistice (chyba ztraty zatizeni), kdyZ proud poklesne pod tuto droven na dobu specifikovanou v A491 [Z4téZ 0 - Groven].
Hodnoty  Vychozi: 00A
Min/Max: 0,0/Jmenovity proud ménice
Zobrazenf: 01A
A491 [Zatéz0 - doba] Souvisejici parametr(y): A490
Nastavuje pozadovany cas, po ktery musi byt proud pod hodnotou A490 [Z&té7 0 - Groveni], neZ nastane chyba ztraty zatizeni.
Hodnoty  Vychozi: 0s
Min/Max: 0/9999 s
Zobrazeni: 1s

A492 [Max. Doba bloku]
Nastavuje dobu, po kterou méni¢ zlistdvd v klidovém stavu ped zahlasenim chyby.

Moznosti 0 60 sekund” (vychozi hodnota)
1,120 sekund”

,240 sekund”

,360 sekund”

480 sekund”

Lakdz. chyby”

v | w| N
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A493 [Typ Pretiz Mot]

Ménic poskytuje ochranu proti pretiZeni tfidy 10. Nastaveni 0. ..2 voli faktor snizeni hodnoty pro funkci petizeni .

Bez snizeni Min. sniZeni

— 100 —. 100
) g

S 8 S 8
g £

'§ 60 '§ 60
5 4 S %
-} <

% 20 = 2
£ £

0 25 50 75 100 125 150 175 200 0 25 50 75 100 125 150 175 200
% z [Jm.frekv.mot.] % z [Jm.frekv.mot.]

% z [Max.proud motoru]

Souvisejici parametr(y): P032, P033
Max. snizeni
100
80
60
40
20

0 25 50 75 100 125 150 175 200
% z [Jm.frekv.mot.]

Moznosti 0 ,Bezsnizeni” (vychozi nastaveni)

1 ,Min. sniZeni”

2 ,Max. snizeni”

A494 [Petii Mot Uloz]
Voli, zda se itac pretiZeni motoru uloZi pfi vypindni nebo se resetuje pii zapnuti.

Moznosti 0 ,Reset” (vychozi nastaveni)

1 UloZit”

A495 [Rezim Pretiz Mot]
Urcuje, jak ménic Fesi stav pretizeni, ktery by jinak zpGsobil chybu ménice.

Moznosti 0 ,Zakazano”

1 ,Snizit MaxPr”

2 ,Sniz. PSM”

3 ,0b& PWM 1" (vychozi nastaveni)

A496 [Pokles napéti IR]
Hodnota napétového poklesu na odporu statoru motoru (autom. nastaveni) pro indukéni motor.

Souvisejici parametr(y): P040

Hodnoty  Vychozi: Zdvisi na jmenovitych hodnotach ménice
Min/Max: 0,0/600,0 VAC
Zobrazeni: 0,1VAC

A497 [Ref. toku proudu]

Souvisejici parametr(y): P040

Toto je nezbytny proud pro piny magneticky tok motoru. Hodnota by se méla nastavit na proud motoru pfi pinych otdckéch bez zatizeni.

Hodnoty  Vychozi: Zdvisi na jmenovitych hodnotdch ménice
Min/Max: 0,00/(jmenovity proud ménice x 1,4)
Zobrazeni: 0,01A

A498 [Odpor rot. mot.]
Odpor rotoru indukéniho motoru.

Hodnoty  Vychozi: Zavisi na jmenovitych hodnotéch ménice
Min/Max: 0,00/655,35 ohm
Zobrazeni: 0,01 ohm
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A499 [Lm motoru]
Vzajemnd induktance indukéniho motoru.

Hodnoty  Vychozi: Zdvisi na jmenovitych hodnotdch ménice
Min/Max: 0,0/6553,5mH
Zobrazeni: 0,1mH

A500 [Lx motoru]
Rozptylovd induktance indukéniho motoru.

Hodnoty  Vychozi: Zdvisi na jmenovitych hodnotach ménice
Min/Max: 0,0/6553,5mH
Zobrazeni: 0,1mH
A509 [Vyb Reg Rych] Souvisejici parametr(y): A521, A522, A523, A524, A525, A526

Urcuje, zda se Pl zesileni regulatoru rychlosti v rezimu ,Vektorového” Fizeni nastavuje automaticky nebo manudlné. Parametry A521. .. A526 se nastavuji automaticky timto
parametrem.

BliZe viz schémata fizeni v Dodatek I.

Moznosti 0 ,Automaticky”
(vychozi nastaveni)

1 ,Rutné”

A510 [Frekv1]
A512 [Frekv2]
A514 [Frekv3]

Nastavuje frekvenci ,Vektorového rezimu fizeni. Blize viz schémata fizeni v Dodatek .

Hodnoty  Vychozi:

Frekv 1: 8,33%

Frekv 2: 15,00%

Frekv 3: 20,00%
Min/Max: 0,00/200,00%
Zobrazeni: 0,01%

A511 [Frekv1BW]
A513 [Frekv2BW]
A515 [Frekv3 BW]

Sitka pasma smycky fizeni rychlosti pro rezim ,Vektorového fizent. Blize viz schémata fizeni v Dodatek |.

Hodnoty  Vychozi: 10 Hz
Min/Max: 0/40 Hz
Zobrazenf: 1Hz
A521 [Frekv.1Kp] Souvisejici parametr(y): A509, A510

A523 [Frekv.2 Kp]
A525 [Frekv.3 Kp]

Nastavuje P zesileni rezimu ,vektorového” fizeni, kdyz je ve frekvencni oblasti 1, 2 nebo 3, pro rychlej3i rychlostni odezvu béhem dynamického stavu, kdy motor stéle jesté zrychluje.
Pokud je AS09 [Vyb Reg Rych] nastaven na 1,Ru¢né”, tyto parametry Ize ménit. BliZe viz schémata fizeni v Dodatek I.

Hodnoty  Vychozi: 100,0%
Min/Max: 0,0/500,0%
Zobrazeni: 0,1%
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A522 [Frekv. 1Ki] Souvisejici parametr(y): A509, A510
A524 [Frekv. 2 Ki]
A526 [Frekv. 3 Ki]
Nastavuje | zesileni rezimu ,vektorového” fizeni, kdyz je ve frekvenni oblasti 1, 2 nebo 3, pro rychleji rychlostni odezvu béhem ustaleného stavu, kdy motor je na své jmenovité
rychlosti. Pokud je A509 [Vyb Reg Rych] nastaven na 1 ,Rucné’, tyto parametry |ze ménit. BliZe viz schémata fizeni v Dodatek .
Hodnoty  Vychozi: 0,100s
Min/Max: 0,000/10,000s
Zobrazeni: 0,001s
A530 [Vybér urychl] Souvisejici parametr(y): b004, P031, P032, P039

Nastavuje navyseni napéti (% z P031 [Jm.napdj.mot.]) a redefinuje kfivku V/Hz. PouZivé se pouze pro rezimy fizeni V/Hz a SVC.

[Max. napéti] Ize nastavit kdekoli.
Pokud je > [Jm.napéj.mot.], definuje urcity bod na kivce V/Hz 100

|
|
|
[Max. napéti] lze nastavit kdekoli. oo ¢ }
Pokud je < [Jm.napéj.mot.], piisobi pouze jako limit }
(neméni kfivku V/Hz) |
—_ | |
S ! ‘
£ . | |
F 5 | V20mepdmot] ‘ ‘
o | |
1] -4 | |
= -3 | |
£ AT !
V___ | |
& = I
b4 [, [ [
, Il = | |
Nastaveni =% | |
5.14 | E | 1 ;

- — . ~ % [Jm.frekv.mot.]

=0 50 L0
[Max. frekvence] Ize nastavit kdekoli. .\ \‘ [Max. frekvence] Ize nastavit kdekoli.
Pokud je < [Jm.frekv.mot.], piisobi pouze jako limit } } Pokud je > [Jm.frekv.mot.], definuje urcity
(nemeéni kfivku V/Hz) bod na kfivee V/Hz

Moznosti 0 ,VlastniV/Hz"

,30,0,VT*
,35,0,VT”
40,0, VT”
45,0, VT"

Kfivky ventilatoru/¢erpadla (proménny kroutici moment)

,0,0, bez IR”

00"
(Vychozi hodnota pro ménice
400V a 600V, vykon 5 k a vyssi)

7,25
(Vychozi hodnota pro ménice
200V, vykon 5 k a vyssi)

8 501
(Vychozi hodnota pro ménice pod
5k)

9 750"
10 ,10,0, CT
1,125, (1
12 ,15,0, T
13 ,17,5, (1"
14 ,20,0, CT"

ol |l Wl —

Navy3eni napéti (% ze zakladu) (konstantni kroutici moment)
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A531 [Spustit urychl.] Souvisejici parametr(y): P031, P032, P039, A530
Nastavuje zvySeni napéti (% z P031 [Jm.napéj.mot.]) a redefinuje kiivku V/Hz, kdyz A530 [Vybér urychl] = 0 ,Vlastni V/Hz" a P039 [Rezim krout.mom.] =0 ,V/Hz".
[Max. napéti]
Umnapgimot] f— — — — — — — — — — — — — — — ‘
) |
ug- }
= |
|
|
N [ |
] |
4 ‘ A \
s [ !
Z 2! \ \
£ 2| - [ [
gl ) | I
2 L7 L | Frekvence
@S & 3 E 3
[Frekvence brzdy] [Jm.frekv.mot.] '
[Min. frekvence] [Max. frekvence]
Hodnoty  Vychozi: 2,5%
Min/Max: 0,0/25,0%
Zobrazeni: 0,1%
A532 [Napétizlom] Souvisejici parametr(y): P031, P032, P039, A530, A533

Nastavuje napéti (v procentech [Zdkladni frekvence]) pfi A533 [Frekvence zlom], pokud A530 [Vybér urychl] je nastaven na 0 ,Vlastni V/Hz".
Hodnoty  Vychozi: 25,0%

Min/Max: 0,0/100,0%

Zobrazeni: 0,1%
A533 [Frekvence zlom] Souvisejici parametr(y): P031, P032, P039, A530, A532
Nastavuje frekvenci, pfi které je pfivddéno A532 [Napéti zlom], pokud A530 [Vybér urychl] je nastaven na ,Vlastni V/Hz".
Hodnoty  Vychozi: 15,0Hz

Min/Max: 0,0/500,0 Hz

Zobrazeni: 0,1Hz

A534 [Max. napéti]

Nastavuje nejvyssi napéti vystupi ménice.

Souvisejici parametr(y): b004

Hodnoty  Vychozi: Jmenovité napéti ménice
Min.: 10V AC (uménicd 230 VAC); 20 V AC (u ménicd 460 V AC); 25 V AC (u ménicd 600 V AC)
Max.: 255 VAC (u ménicti 230 VAC); 510 VAC (u ménicti 460 V AC); 637,5 VAC (u ménicti 600 V AC)
Zobrazenf: 1VAC
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A535 [Typ Zp Vazhy]
Zastavte ménic pfed zménou tohoto parametru.

Voli typ snimace otacek.

Souvisejici parametr(y): A537

POZOR: Ztrata analogového vstupu, snimace otacek nebo jiné zpétné vazby miize zpdsobit nezamyslenou rychlost nebo pohyb. Provedte vhodna preventivni
opatfeni proti moznym nezamyslenym rychlostem nebo pohybdm.

Pripustné rezimy fizeni Hardwarové vstupy
Moznosti 0 ,Zadnd" (vjchozi nastaveni) Pro v3echny typy motor(i -
1 Sledimpulsd” V3echny kromé moznosti Vektor [Dig.vst.svork.07]
2, Jeden kandl” V3echny kromé moZnosti Vektor
3 Jednakontr” Vsechny kromé moznosti Vektor Volitelné karta inkrementdlniho snimate otécek
4 Kvadratura” Pro v3echny typy motorii (katalogové Cislo 25-ENC-1)
5 Kontr. kvad.” Pro v3echny typy motordi

A536 [Enkoder Puls/ot]
Specifikuje hodnotu pulsd na otacku (PPR) snimace otdcek, kdyz se tento pouziva.

Hodnoty  Vychozi: 1024 PPR
Min/Max: 0/20 000 PPR
Zobrazeni: 1PPR

A537 [Zesileni Pulsin]

Nastavuje faktor Skalovani/zesileni pro pulsni vstup, kdyz je A535 [Typ Zp Vazby] nastaven na 1, Sled impulsd”.

Souvisejici parametr(y): A535

Hodnoty  Vychozi: 64
Min/Max: 0/20 000
Zobrazeni: 1

A538 [Ki rychl. smycky]
Nastavuje | zesileni pouzivané ve vypoctu Pl rychlostni smycky, kdyz se pouziva zpétnd vazba.

Hodnoty  Vychozi: 2,0
Min/Max: 0,0/400,0
Zobrazeni: 0,1

A539 [Kp rychl. smycky]
Nastavuje P zesileni pouzivané ve vypoctu Pl rychlostni smycky, kdyzZ se pouZivé zpétnd vazba.

Hodnoty  Vychozi: 50
Min/Max: 0,0/200,0
Zobrazeni: 0,1

A540 [Zakazvar. PWM]
m Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.

Povoluje/zakazuje funkdi, kterd méni frekvenci nosné pro vystupni vinovy tvar pulsné Sitkové modulace definovanou v A440 [Frekv. PWM].

Souvisejici parametr(y): A440

Moinosti 0 ,Povoleno” (vychozi nastaveni)

1 ,Zakazano”
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A541 [Pocet Auto Rstrt] Souvisejici parametr(y): A542

Nastavuje maximalni pocet opakovani pro pokusy ménice vynulovat zdvadu a provést restart. Vice informaci ohledné chyb a chybovych kédd naleznete v Kapitola 4.
Vymazani chyby typu 1 a restartovani ménice.

1. Nastavte A541 [Pocet Auto Rstrt] na jinou hodnotu nez ,0".

2. Nastavte A542 [Auto Rstrt Prodl] na jinou hodnotu nez ,0".

Vymazani chyby Ptepéti, Podpéti nebo Nadm. vys. tep. bez restartovani ménice.

1. Nastavte A541 [Pocet Auto Rstrt] na jinou hodnotu nez ,0".

2. Nastavte A542 [Auto Rstrt ProdI] na ,0".

POZOR: Bude-li tento parametr pouZit v nevhodné aplikaci, miize dojit k poskozeni zafizeni nebo trazu. NepouZivejte tuto funkci bez zvaZeni pfislusnych
mistnich, ndrodnich a mezindrodnich zdkond, norem, predpisi a priimyslovych smérmnic.

Hodnoty  Vychozi: 0
Min/Max: 0/9
Zobrazenf: 1
A542 [Auto Rstrt Prodl] Souvisejici parametr(y): A541
Nastavuje cas mezi pokusy o restart, pokud A541 [Pocet Auto Rstrt] neni nula.
Hodnoty  Vychozi: 1,05
Min/Max: 0,0/120,0s
Zobrazeni: 0,1s

A543 [Start pii spus.]
m Zastavte méni¢ pfed zménou tohoto parametru.
Povoluje/zakazuje spusténi ménice pii zapnuti bez probihajici deaktivace a nasledné aktivace pfikazu ke spusténi.

POZOR: Bude-Ii tento parametr pouZit v nevhodné aplikaci, méize dojit k poskozeni zafizeni nebo tirazu. NepouZivejte tuto funkci bez zvézeni pfislusnych
mistnich, narodnich a mezindrodnich zdkond, norem, pfedpisd a primyslovych smémic.

Moinosti 0 ,Zakdzéno" (vychozi nastaveni)

1 ,Povoleno”

A544 [Zakazat obrac.] Souvisejici parametr(y): b006

m Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.
Povoluje/zakazuje funkdi, kterd umoziiuje provést zménu sméru otdceni motoru.

Moznosti 0 ,Rev.povol.” (vychozi nastaveni)

1 ,Rev.zakaz"

A545 [Letmy start]

Nastavuje podminku, kterd umoZriuje ménici pipojit se k otdcejicimu se motoru s aktudinimi otdckami za minutu.

Moznosti 0 ,Zakdzano” (vychozi nastaveni)

1 ,Povoleno” Zachytit a postupné zvysit na pfikdzanou rychlost pfi kazdém spusténi ménice.

A546 [Letmy Strt1lim]
PouZiva se ke stanoveni, kdy ménic dorovnal frekvenci motoru, pokud je povolen letmy start.

Hodnoty  Vychozi: 65%
Min/Max: 30/200%
Zobrazeni: 1%
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A547 [Kompenzace]
Povoluje/zakazuje opravné moznosti, které mohou zlepsit pribéh problémd spojenych s nestabilitou motoru.

Moiznosti 0 ,Zakdzano” Bez kompenzace.

1 ,Elektrickd” (vychozi nastaveni)  Nékteré kombinace ménice a motoru maji pfirozené nestabilni chovani, které se projevuje jako nesinusové proudy motoru.
Toto nastaveni se pokousi o ndpravu tohoto stavu

2, Mechanickd” Nékteré kombinace ménie a motoru maji mechanické rezonance, které mohou byt buzeny regulatorem proudu ménice.
Toto nastaveni zpomaluje odezvu reguldtoru proudu a pokousi se 0 ndpravu tohoto stavu.

3 ,0boji”

A548 [Rezim ztraty nap]
Nastavuje reakci na ztrdtu vstupniho napdjeni.

Moznosti 0 ,Dobéh” (vychozi nastaveni) Nastane chyba ménice a motor se zastavi volnym dobéhem.

1 ,Zpomaleni” Méni¢ zpomali a pokusi se uchovat napéti DC shérnice nad drovni podpéti.

A549 [Povol Half Bus]

Povoluje/zakazuje funkci zachovani priibézného napajeni, kterd umoziiuje ménici zachovat napéjeni k motoru na trovni 50% vstupniho napéti ménice béhem stavi krétkodobych
poklesti napajeni.

POZOR: Jako ochrana proti poskozeni ménice se musi zajistit minimaIni impedance vedeni, aby se tak omezil zapinaci proud, kdyz dojde k obnoveni pivodu
znapéjeciho vedeni. Vstupni impedance by méla byt rovna nebo vy3si nez ekvivalent 5% transformétoru s jmenovitou hodnotou VA rovnajici se Sestindsobku
jmenovité hodnotu vstupniho pfikonu (VA) ménice, pokud je povolena polovicni shérice.

Moznosti 0 ,Zakdzano” (vychozi nastaveni)

1 ,Povoleno”

A550 [Povol Reg Bus]
Povoluje/zakazuje requldtor shérnice.

Moznosti 0 ,Zakdzano”

1, Povoleno” (vychozi nastaveni)

A551 [Vymaz chybu]

Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.

Resetuje chybu a vymaze frontu chyb.

Moznosti 0 ,Pohot./necin”

(vychozi nastaveni)

1 ,Reset chyby” Resetuje aktivni chybu, ale nesmaze vyrovnavaci pamét chyb.

2 Vymaz\lyrPam” Resetuje aktivni chybu a smaze viechny vyrovndvaci paméti na hodnotu ,0".
A552 [Zamek programu] Souvisejici parametr(y): A553
Chrdni parametry pfed zménami ze strany neopravnéného personélu pomoci 4mistného Ciselného hesla.
Hodnoty  Vychozi: 0000

Min/Max: 0000/9999

Zobrazent: m
A553 [Rezim zamku prog] Souvisejici parametr(y): A552

Urcuje rezim zdmku pouzity v parametru A552 [Zdmek programu]. KdyZ je nastaven na 2 nebo 3, A552 [Zdmek programul] je pfidén do vlastni skupiny, aby bylo umoznéno odemykani
parametrd.

Moznosti 0 ,PInyzamek” (vychozi hodnota)  Vechny parametry jsou uzamknuty, kromé [Zdmek programu].

1, Zamek klév." Viechny parametry jsou uzamknuty, kromé [Z&dmek programul, pro pfistup z klavesnice, ale pfistup k nim je stale mozny
prostrednictvim komunikacnich cest.

2 ,Jenvlastni” V3echny parametry jsou uzamknuty a skryty, kromé vlastni skupiny a parametru [Z&dmek programu].

3 Kldv/viastni” V3echny parametry jsou uzamknuty a skryty, kromé vlastni skupiny a parametru [Z&mek programu], pro pfistup z klavesnice, ale

pfistup k nim je stale mozny prostfednictvim komunikacnich cest.
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A554 [Vyb. okoli mén.]

Nastavuje maximélni ocekdvanou teplotu prostfedi ménice, kdyz se pouziva pii teploté nad 50 °C. Kdyz je okolni teplota nad 50 °C, méni¢ pouZije nezbytné snizeni jmenovité hodnoty
proudu.

Moznosti 0 ,Normdlni” (vychozi nastaveni)

S50

,60C”

,65C+SadaVent” VyZadovana sada ventilatoru.
,710C+SadaVent”

Sl w N =

Resetuje hodnoty uloZené v parametrech, které sleduji casy chyb a spotfebu energie.

Moznosti 0 ,Pohot./necin”
(vychozi nastavent)

1, Reset méficd” Resetuje hodnoty parametrii kWh, MWh, Celk. kWh, Naklady, a Uspora C02.
2 Reset casu” Resetuje Min, hod, a x 10 hod

A556 [Posouvani textu]
Nastavuje rychlost posouvani textu v LCD displeji.

Moznosti 0 ,Vypnuto” Bez posouvani.
1 Nizkd rych.”
2 Stied.rych.” (vychozi nastavent)

3 \Vys.rych.”

A557 [Pov Ztr Vyst Faz]
Povoluje/zakazuje detekci ztréty faze na vystupu.

POZOR: Bude-li tento parametr pouZit v nevhodné aplikaci, mtize dojit k poskozeni zafizeni nebo trazu. NepouZivejte tuto funkci bez zvazeni prislusnych
mistnich, narodnich a mezindrodnich zékond, norem, predpisti a primyslovych smérnic.

Moznosti 0 ,Zakazat” (vychozi nastaveni)

1 ,Povolit”

A558 [Rezim polohovani]
m Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.

Definuje pfechodovy rezim polohovéni pouzZivany pro polohovaci kroky.

Moznosti 0 ,Casové kroky” Kroky na zdkladé Casu.
(vychozi nastaveni)
1 ,Nast. vstup” Prednastavené vstupy pfimo fidi dany krok.
2 ,Log. kroku” Pouiti prikazd logiky krokd. Vzdy se zacind krokem 0.
3, NastLogKroku” Pouziti prednastavenych vstupli k uréeni pocatecniho kroku, poté prikazi logiky krokd.
4, LogKrokuPosl” Poufiti pfikazi logiky krok{i od posledniho kroku logiky kroki pfi poslednim zastaveni ménice.

A559 [Kroky/jednotku]

Nastavuje pocet pulzd snimace polohy na jednu uZivatelsky definovanou jednotku.

Hodnoty  Vychozi: 4096
Min/Max: 1/32000
Zobrazent: 1
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UmoZniuje fizeni polohovani a dalSich funkci prosttednictvim fizeni parametr{i pro pouZiti pfes komunikacni cesty. Funkee replikuji moznosti digitalnich vstupd a funguji stejnym

zplisobem.

goooono

0ol

1= Vstup pfitomen, 0 = Vstup nepfitomen

Domov. limit Cislice 1
Najit domov Cislice 2
Zadrz. krok Cislice 3
Predef. pol. Cislice 4
Pov. synchr. Cislice 5
Zak. prechod Cislice 6
Log. vstup 1 Cislice 7
Log. vstup 2 Cislice 8
Not Used

Hodnoty  Vychozi: 0000 0000
Min/Max: 00000000/1111 1111
Zobrazeni: 0000 0000

Cisice 0 ,Domov. limit”

V ReZimu polohovani indikuje, Ze je méni¢ v domaci poloze.

1, Najitdomov”

Kdyz je nastavena, nésledujici piikaz ke spusténi zplisobi, aby ménic vyhledal domaci polohu. Po dokonéeni rutiny navedeni do
domdcdi polohy nastavte tento bit na 0.

2, Zadrz krok”

V reZimu polohovéni potladi tento vstup ostatni vstupy a zplisobi, aby méni¢ setrval v jeho aktudInim kroku (v chodu s nulovou
rychlosti, jakmile dosdhne své polohy), dokud nebude uvolnén.

3 Predef. pol.”

Vrezimu polohovéni resetuje tento vstup doméci polohu na aktudlni polohu stroje. Po dokonceni rutiny navedeni do domdci
polohy nastavte tento bit na 0.

4 Pov.synchr”

Musi se pouzivat, aby byla zachovéna stavajici frekvence, kdyZ je Cas synch. nastaven tak, Ze povoluje synchronizaci rychlosti. Kdyz
je tento vstup resetovan na nulu, méni¢ zrychluje na novou pfikdzanou frekvenci na zakladé nastaveni A571 [Cas synch.].

5, Zak. pfechod”

Kdy je nastavena, prechodova funkce je zakdzana.

6 ,Log.vstup 1"

Toto poskytuje identickou funkdi jako volba digitaIniho vstupu,Log. vstup1”. Tento bit je ve vztahu logického NEBO s digitaInim
vstupem t062, t063, t065-t068 [Dig. vst. svork. xx] nastavenym na 24 ,Log. vstup1”. Lze jej pouZivat k postupu v rdmci funkci Step
Logic (rychlost nebo poloha) pomoci komunikacniho fizeni, aniz by byly potfeba skutecné prechody digitalnich vstupd.

7 ,Log. vstup 2

Toto poskytuje identickou funkdi jako volba digitalniho vstupu ,Log. In2”. Tento bit je ve vztahu logického NEBO s digitaInim
vstupem 1062, t063, t065—t068 [Dig. vst. svork. xx] nastavenym na 25 ,Log. In2". Lze jej pouZivat k postupu v rdmci funkci Step
Logic (rychlost nebo poloha) pomoci komunikacniho Fizeni, aniz by byly potfeba skutecné prechody digitaInich vstupd.

A561 [Ulozit polohu]

Urcuje, zda je aktudIni poloha ukladana pii vypinni.

Moznosti 0 ,Reset pocat.” (vychozi nastaveni) Poloha se resetuje na nulu pfi zapnuti.

1 Ulozit pol.”

A562 [Najit domov. frek.]

Nastavuje maximalni frekvenci, kterou ménic pouziva, kdyz je vydén pfikaz ,Najit domov”.

Hodnoty  Vychozi: 10,0 Hz
Min/Max: 0,1/500,0 Hz
Zobrazeni: 0,1Hz

A563 [Homing Smér]

m Zastavte ménic pred zménou tohoto parametru.

Nastavuje smér, ktery ménic piikaze, kdyZ je vydan pfikaz ,Najit domov”.

Moznosti 0 ,Dopfedu” (vychozi nastaveni)

1 ,Dozadu”
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vrv

Skupina Rozsiteny progr. (pokracovdni)

A564 [Toler Pol Enk]

Nastavuje tolerance ,V poloze” a ,Doma” kolem hodnoty ¢itace snimace otacek. Hodnota se pficitd a odeité od cilové hodnoty jednotek snimace otacek, ¢imz se vytvaii tolerancni
rozsah.

Hodnoty  Vychozi: 100
Min/Max: 1/50 000
Zobrazeni: 1

A565 [Filtr Reg polohy]

Nastavuje filtr chybového signdlu v reguldtoru polohy.

Hodnoty  Vychozi: 8
Min/Max: 0/15
Zobrazent: 1

A566 [Zes Reg Polohy]
Nastavuje Gpravu zesileni pro reguldtor polohy.

Hodnoty  Vychozi: 3,0
Min/Max: 0,0/200,0
Zobrazeni: 0,1

A567 [Max. prechod]
Nastavuje amplitudu modulace rychlosti trojihelnikovou vinou.

-

= [P-skok]
[Max. pfechod]
[Vyst.frekv.] N
J Bit prechodu L [Stav viakna]
J \— Bit povoleni prechodu
Sekundy
Hodnoty  Vychozi: 0,00 Hz
Min/Max: 0,00/300,00 Hz
Zobrazeni: 0,01 Hz
A568 [Pfiriist piechodu] Souvisejici parametr(y): A567
Nastavuje cas, jenz prechodova funkce potiebuje ke zrychleniz minimaini na maximélni pfechodovou frekvenci. Viz graf u A567 [Max. prechod].
Hodnoty  Vychozi: 0,005
Min/Max: 0,00/300,00's
Zobrazeni: 0,01s
A569 [Ubytek prechodu] Souvisejici parametr(y): A567
Nastavuje cas, jenZ pfechodova funkce potfebuje ke zpomaleni z maximaini na minimalni prechodovou frekvenci. Viz graf u A567 [Max. prechod].
Hodnoty  Vychozi: 0,00s
Min/Max: 0,00/300,00's
Zobrazent: 0,01s
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vrv

Skupina Rozsiteny progr. (pokracovdni)

A570 [P-skok] Souvisejici parametr(y): A567
Nastavuje amplitudu frekvence, kterd se pricita k nebo odecita od pfikdzané frekvence. Viz graf u A567 [Max. prechod].
Hodnoty  Vychozi: 0,00 Hz
Min/Max: 0,00/300,00 Hz
Zobrazent: 0,01 Hz
A571 [Cassynch.] Souvisejici parametr(y): t062, t063, t065 — t068, A560

Povoluje funkci, kterd udrZuje ménic na aktudlni frekvendi, i kdyz se pfikazana frekvence zméni. Pouziva se s t062, t063, t065—t068 [Dig. vst. svork. xx] 32 ,Pov. synchr.".

. [Cas synch.]
Nova reference ménice #2
5 Nova reference ménice #1
=
— Bit synch. rychlosti L [Stav vidkna]
T Zménaref. | Vstup Pov. synchr. ménice #1a #2
(Cas
Hodnoty  Vychozi: 0,0s
Min/Max: 0,0/3200,0s
Zobrazeni: 0,1s

A572 [Pomér rychlosti]
m Zastavte méni¢ pfed zménou tohoto parametru.
Skéluje piikaz na nastaveni rychlosti ménice.

Hodnoty  Vychozi: 1,00
Min/Max: 0,01/99,99
Zobrazeni: 0,01

Sku pina Sitové parametry Tato skupina obsahuje parametry pro volitelnou sitovou kartu, jez je

nainstalovana.

Vice informaci o dostupnych parametrech ziskdte v ndvodu k obsluze volitelné
sitové karty.

Skupina Upravené parametry Tato skupina obsahuje parametry, jejichz hodnota se zménila oproti tovarnimu

vychozimu nastaveni.
Kdyz doslo ke zméné vychozi hodnoty nékterého parametru, je tento
y y y )

automaticky pfidén k této skupiné. Kdyz se hodnota nékterého parametru vrati
zpét na vychozi tovarni hodnotu, je tento automaticky odebrén z této skupiny.

118 Publikace Rockwell Automation 520-UM001B-CS-E — tinor 2013



Programovani a parametry  Kapitola 3

Skupina Chyby a diagnostika

F604 [Kod chyby 4] Souvisejici parametr(y): b007-b009
F605 [Kdd chyby 5]

F606 [Kod chyby 6]

F607 [Kod chyby 7]

F608 [Kdd chyby 8]

F609 [Kod chyby 9]

F610 [Kod chyby 10]

Kdd reprezentujici chybu ménice. Kddy se v téchto parametrech vyskytuiji v pofadi, ve kterém k nim dochdzi ([b007 Kdd chyby 1] = nejaktudInéjsi chyba). Opakované chyby se
zaznamenaji pouze jednou.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: Fo/F127
Zobrazeni: FO
F611 [Chyba1-cas(h)]  F612 [Chyba2-cas (h)] Souvisejici parametr(y): d362

F613 [Chyba3-cas(h)]  F614 [Chyba4-cas(h)]
F615 [Chyba5-¢as(h)]  F616 [Chyba6-cas (h)]
F617 [Chyba7-cas(h)]  F618 [Chyba 8-cas (h)]
F619 [Chyba9-cas(h)]  F620 [Chyba 10—cas (h)]

Zobrazuje hodnotu d362 [Uplyn. doba (h)], kdyzZ chyba nastane.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/32767 hod.
Zobrazenf: 1 hod.
F621 [Chyba 1-cas(min)] F622 [Chyba 2 - ¢as(min)] Souvisejici parametr(y): d363

F623 [Chyba3-cas(min)] F624 [Chyba4-cas(min)]
F625 [Chyba 5-cas(min)] F626 [Chyba 6—cas(min)]
F627 [Chyba7-cas(min)] F628 [Chyba 8—cas(min)]
F629 [Chyba 9-cas(min)] F630 [Chyba 10 - cas(min)]

Zobrazuje hodnotu d363 [Uplyn. doba (min)], kdyzZ chyba nastane.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,0/320,0 min
Zobrazeni: 0,7 min
F631 [Chyba 1-frekv.] F632 [Chyba2-frekv.] Souvisejici parametr(y): b001

F633 [Chyba 3-frekv.] F634 [Chyba 4-frekv.]
F635 [Chyba 5-frekv.] F636 [Chyba 6-frekv.]
F637 [Chyba 7—frekv.] F638 [Chyba 8—frekv.]
F639 [Chyba 9—frekv.] F640 [Chyba 10—frekv.]

Zobrazi a ulozi hodnotu b001 [Vyst.frekv.] s 10 aktuaIné poslednimi chybami, které se vyskytly.
[Chyba 1—frekv.] uklddd aktuainé posledni chybu, [Chyba 2—frekv.] ukldda aktudlné predposledni chybu a [Chyba 3—frekv.] ukladd aktudlné treti posledni chybu.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Zobrazeni: 0,01 Hz
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Skupina Chyba a diagnostika (pokracovdni)

F641 [Chyba 1-proud] F642 [Chyba 2—proud] Souvisejici parametr(y): b003
F643 [Chyba 3—proud] F644 [Chyba 4-proud]
F645 [Chyba 5-proud] F646 [Chyba 6—proud]
F647 [Chyba 7—proud] F648 [Chyba 8—proud]
F649 [Chyba 9-proud] F650 [Chyba 10-proud]

Zobrazi a ulozi hodnotu b003 [Vystup. proud] s 10 aktudlné poslednimi chybami, které se vyskytly.
[Chyba 1—proud] uklada aktuélné posledni chybu, [Chyba 2—proud] ukldda aktualné predposledni chybu a [Chyba 3—proud] ukladé aktudIné tfeti posledni chybu.

Hodnoty  Vychozi: Read Only

Min/Max: 0,00/(jmenovity proud ménice x 2)
Zobrazenf: 0,01A
F651 [Chyba1-napDC] F652 [Chyba2-nap D(C] Souvisejici parametr(y): b005

F653 [Chyba3-napDC] F654 [Chyba4-nap D(C]
F655 [Chyba5-napDC]  F656 [Chyba 6-nap DC]
F657 [Chyba7-napDC]  F658 [Chyba8-nap D(C]
F659 [Chyba9-napDC] F660 [Chyba 10—nap D(]

Zobrazi a ulozi hodnotu b005 [Napéti DC shér.] s 10 aktudlné poslednimi chybami, které se vyskytly.
[Chyba 1—-nap DC] ukladd aktuainé posledni chybu, [Chyba 2—nap DC] uklada aktudIné predposledni chybu a [Chyba 3—nap DC] uklddd aktudIné tieti posledni chybu.

Hodnoty  Vychozi: Read Only

Min/Max: 0/1200 VDC

Zobrazenf: 1VDC
F661 [Stav-chyba 1] F662 [Stav-chyba 2] Souvisejici parametr(y): b006
F663 [Stav-chyba 3] F664 [Stav-chyba 4]

F665 [Stav-chyba 5] F666 [Stav-chyba 6]
F667 [Stav-chyba7] F668 [Stav-chyba 8]
F669 [Stav-chyba 9] F670 [Stav-chyba 10]

Zobrazi hodnotu b006 [Stav ménice] s 10 aktudIné poslednimi chybami, které se vyskytly.
[Stav-chyba 1] ukldda aktudlné posledni chybu, [Stav-chyba 2] uklddd aktudiné predposledni chybu a [Stav-chyba 3] uklada aktudiné tieti posledni chybu.

(TP [T
Ldj|Ld||Ld ‘u
| 1= podminka pravdivd, 0 = podminka nepravdiva
Spusténo Cislice 1
Dopredu Cislice 2
Irychlovani Cislice 3
Zpomalovani Cislice 4
Bezp. aktiv. Cislice 5
Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/0x1F
Zobrazeni: 1

F681 [Stavkom-DSI]
Zobrazuje stav sériového (DSI) portu RS485 k ménici.

gl Cislice 3 (stav pripojeni)
| 1= podminka pravdivd, 0 = podminka nepravdivd 0 Neaktivni”
Piijem Cislice 1 1 Podfizena sit Modbus (externi fidici Modbus)”
Odesilani Cislice2 2 ,Modbus s vice ménici a volitelnym internim kom. zafizenim, fidici”
Stav Cislice3 3 ,Modbus s vice ménici a vestavénou kom., fidici”
Chyba Gslice4 4 ,DSI periférie pfipojené”
Not Used 5...8 ,Vyhrazeno”
9 ,RS-485, chyba sité”
Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0000/1911
Zobrazeni: 0000
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Skupina Chyba a diagnostika (pokracovdni)

F682 [Stav kom- volby]
Zobrazuje stav interni komunikace k ménici.

(Y ‘ﬂ Cislice 3 = ,Volitelné interni kom. zafizeni”
| 1= podminka pravdivd, 0 = podminka nepravdivd 0 Neaktivni (bez pfipojeni)”
Prijem Gislice1 1 JInterni vol. zafizeni pfipojené/aktivni”
Odesilani Gislice2  2...8 ,Vyhrazeno”
Stav Gislice3 9 ,Chyba volitelného interniho kom. zafizeni”
Chyba Cislice 4
Not Used
Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0000/1911
Zobrazeni: 0000
F683 [Stav kom-IntEnet]
Zobrazuje stav rozhrani vestavéné sité EtherNet/IP k ménici.
[ Cislice 3 = ,Vestavéna sit EtherNet/IP"
| 1= podminka pravdivd, 0 = podminka nepravdivd 0 Neaktivni (bez pfipojeni)”
Piijem Cislice 1 1 Vestavénd sit EtherNet/IP aktivni”
Odesilani Gslie2  2...8 ,Vyhrazeno”
Stav Cislice3 9 Vestavéna sit EtherNet/IP chyba”
Chyba Cislice 4
Not Used
Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0000/1911
Zobrazeni: 0000

F684 [EN zdroj adresy]
Zobrazuje aktudlIni zdroj konfigurace sité Ethernet (adresa IP, maska podsité a adresa brany).

Moznosti 1 ,Parametry” Read Only
2 ,Boatp”

F685 [Akt. rychlost EN]
Zobrazuje aktudlni datovou rychlost v siti, pouZivanou rozhranim vestavéné sité EtherNet/IP.

Moznosti 0 ,Bezpropoj.” Read Only
1, 10Mb/s plnd"

,10Mb/s pol.”

,100Mb/s pInd”

,100Mb/s pol.”

,DuplPAdr”

Lakézéno”

ol | W
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Skupina Chyba a diagnostika (pokracovdni)

F686 [Akt.V/VDSI]

Zobrazuje ménice, které jsou aktivni v rezimu vice ménict.

oooon
| 1= Ménic neaktivni; 0 = Ménic aktivni
Ménic 0 akt. Cislice 1
Ménic 1 akt. Cislice 2
Ménic 2 akt. Cislice 3
Ménic 3 akt. Cislice 4
Ménic 4 akt. Cislice 5
Hodnota Vychozi: Read Only
Min/Max: 00000/11 111
Zobrazeni: 00000

F687 [Adr.HW 1]
F688 [Adr. HW 2]
F689 [Adr. HW 3]
F690 [Adr. HW 4]
F691 [Adr. HW 5]
F692 [Adr. HW 6]

Zobrazuje MAC adresu pro rozhrani vestavéné sité EtherNet/IP.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/255
Zobrazeni: 1

F693 [Akt.adr.1P 1]
F694 [Akt. adr.IP 2]
F695 [Akt. adr.IP 3]
F696 [Akt. adr. 1P 4]

Zobrazuje aktudlni IP adresu pouzivanou rozhranim vestavéné sité EtherNet/IP v daném okamziku. Zobrazuje se 0, pokud adresa neni nastavena.
255.255.255.255

[Akt. adr. IP 1]
[Akt. adr. IP 2]
[Akt. adr. [P 3]
[Akt. adr. IP 4]

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/255
Zobrazeni: 1
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F697 [Akt. podsit 1]
F698 [Akt. podsit 2]
F699 [Akt. podsit 3]
F700 [Akt. podsit 4]

Zobrazuje aktudlni masku podsité pouZivanou rozhranim vestavéné sité EtherNet/IP v daném okamZiku. Zobrazuje se 0, pokud adresa neni nastavena.
255.255.255.255

[Akt. podsit 1]
[Akt. podsit 2]
[Akt. podsit 3]
[Akt. podsit 4]

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/255
Zobrazeni: 1

F701 [Akt.brana1]
F702 [Akt. brana2]
F703 [Akt. brana 3]
F704 [Akt. brana4]

Zobrazuje aktudlni adresu brany pouZivanou rozhranim vestavéné sité EtherNet/IP v daném okamZiku. Zobrazuje se 0, pokud adresa neni nastavena.
255.255.255.255

[Akt. brana 1]
[Akt. brdna 2]
[Akt. brdna 3]
[Akt. brana 4]

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/255
Zobrazeni: 1

F705 [FMO-Log Piikaz]
F709 [FM1-Log Prikaz]
F713 [FM2-Log Piikaz]
F717 [FM3-Log Piikaz]
F721 [FM4-Log Prikaz]

V rezimu vice ménicl je toto logicky pfikaz pfendseny k ménici 0/1/2/3/4.

V reZimu jednoho ménice je toto logicky pfikaz pouzivany ménicem (at'jiz HS-DSI, EtherNet/IP, nebo DSI) v daném okamziku. Pokud se NEPOUZIVA Hzeni komunikaénimi vstupy a méni¢
je vrezimu jednoho ménice, tento parametr bude zobrazovat 0.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: O/FFFF
Zobrazeni: 1

Skupina Chyba a diagnostika (pokracovdni)

F706 [FMO-Reference]
F710 [FM1-Reference]
F714 [FM2-Reference]
F718 [FM3-Reference]
F722 [FM4-Reference]

V rezimu vice ménicl je toto reference prenasend k ménici 0/1/2/3/4.

VreZimu jednoho ménice je toto reference pouZivana ménicem (at'jiz HS-DSI, EtherNet/IP, nebo DSI) v daném okam#iku. Pokud se NEPOUZIVA fizeni komunikaénimi vstupy a ménié je
v rezimu jednoho ménice, tento parametr bude zobrazovat 0.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Zobrazeni: 0,01 Hz

Publikace Rockwell Automation 520-UM001B-CS-E — tinor 2013 123



Kapitola3  Programovéni a parametry

F707 [FMO0-Log Stav]
F711 [FM1-Log Stav]
F715 [FM2-Log Stav]
F719 [FM3-Log Stav]
F723 [FM4-Log Stav]

V rezimu vice ménicli je toto logicky stav pfijimany od ménice 0/1/2/3/4.
Vrezimu jednoho ménice je toto logicky stav ménice v daném okamziku.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: O/FFFF
Zobrazent: 1

F708 [FMO-Skut Otacky]
F712 [FM1-Skut Otacky]
F716 [FM2-Skut Otacky]
F720 [FM3-Skut Otacky]
F724 [FM4-Skut Otacky]

V rezimu vice ménicl je toto zpétnd vazba pfijimana od ménice 0/1/2/3/4.
V reZimu jednoho ménice je toto zpétnd vazba ménice v daném okamziku.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Zobrazeni: 0,01 Hz

F725 [EN ztrata piijmu]

Nacteny pocet chyb prekroceni pfijmu hlaseny rozhranim vestavéné sité EtherNet/IP.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/65 535
Zobrazent: 1

F726 [Piij. pakety EN]
Nacteny pocet pfijatych paketdi hlaseny rozhranim vestavéné sité EtherNet/IP.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/65 535
Zobrazeni: 1

F727 [Chyby pifijmu EN]
Nacteny pocet chyb piijmu hldSeny rozhranim vestavéné sité EtherNet/IP.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/65 535
Zobrazeni: 1
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F728 [Odesl. pakety EN]
Nacteny pocet odeslanych paket hidSeny rozhranim vestavéné sité EtherNet/IP.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/65 535
Zobrazeni: 1

F729 [Chyby odesl. EN]
Nacteny pocet chyb odesilani hladeny rozhranim vestavéné sité EtherNet/IP.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/65 535
Zobrazeni: 1

F730 [Zmesk.pak.V/V EN]
Pocet zmeskanych V/V paketd.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/65535
Zobrazeni: 1

F731 [Chyby DSI]

Celkovy pocet chyb DSI.

Hodnoty  Vychozi: Read Only
Min/Max: 0/65 535
Zobrazeni: 1
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Skupiny parametrﬁ AppView M¢nice PowerFlex 525 obsahuji rizné skupiny parametrtt AppView, které

seskupuji dohromady urcité parametry pro zajisténi rychlého a snadného
piistupu na zékladé riznych typa aplikaci. Tyto aplikace zahrnuji:

o Dopravnik

o Smésovac

o Kompresor

o Odstiedivé cerp.
o Ventilator/vétrak
o Extrudér

o Polohovani

o Textilie/vldkna

Nemuzete ptidavat parametry ke skupindm parametrtt AppView, ani je z nich
odstrariovat. Pokud pozadujete rychly piistup k dal$im parametrim nad ty, keeré
jsou jiz uloZeny v rtiznych skupindch parametrtt AppView, pouzijte namisto toho

skupinu parametrd CustomView.

Parametry ve skupindch parametra AppView lze rychle ptidévat do skupiny

parametrtt CustomView nasledujicim zpasobem:

Krok Tlacitka Ptiklad zobrazeni

1. | Stisknutim Sipky nahoru nebo Sipky doli b Liles
posuiite zobrazeni na nékterou skupinu @ne @ B I o
AppView (G1...G8). /LIJI | o

2. |Stiskem klavesy Enter nebo Sel vstoupite do SN W
nékteré skupiny. Cislice nejvice vpravo B I o o
u naposledy zobrazeného parametru v dané "ebO@ L1 Wizl |
skupiné bude blikat. ~/ =

3. |Stiskem kldves Sipka nahoru nebo Sipka dolli b - N L
posuiite zobrazen k piikazu G1->GC. @"9 @ wol o | H!_ r-r

— Ll w LJ,I.I.

4. | Stiskem klavesy Enter nebo Sel pridejte viechny
parametry v této skupiné AppView do skupiny %I% %I% %I% %{% %{%
CustomView. Na displeji LCD se zobrazi

potvrzeni.

Ore
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Skupina parametrﬁ Skupinu parametrtt CustomView pouzivejte k nésledujicimu:
CustomView o ulozeni ¢asto pouzivanych parametrli pro vasi aplikaci k zajisténi
rychlejsiho ptistupu,
o vybér pouze téch parametrt, které jsou pro vasi aplikaci potteba, a pokud
je to zadouct, skryti vSech ostatni parametri pomoci A552
[Z4mek programul].

Ve skupiné parametri CustoView miize byt ulozeno az 100 parametrii. Muizete
zkopirovat celou jednu skupinu parametra AppView do skupiny parametra
CustomView, jak je popsdno dfive, nebo ptidavat jednotlivé parametry, jak je

popsino dale.
Krok Tladitka Ptiklad zobrazeni
1. | Stiskem kldves Sipka nahoru nebo Sipka dolii b S L1
posuiite zobrazeni ke skupiné CustomView (GC). @"Q @ e + Ll
LL.TTT
111N
2. |Stiskem kldvesy Enter zobrazte parametry, které L LTI |
Ize piidat do skupiny CustomView. T T LILd |
3. | Stiskem kldves Sipka nahoru nebo Sipka dold b N 2
prochazejte seznamem parametrd, @"Q @ Fwn+ + rr -l
LILIL.
PROBREVN,
4. |Stiskem klavesy Enter pfidejte piislusny
parametr do skupiny CustomView. Na displeji %:% %I% %I% %:% %{
LCD se zobrazi potvrzeni.

Postup smazani parametri ze skupiny parametrtt CustomView:

Krok Tlacitka Ptiklad zobrazeni
1. | Stiskem klaves Sipka nahoru nebo Sipka dolli b L1z _
posuiite zobrazeni ke skupiné CustomView (GC). @"9 @ wl T 7]
— ,'-.J.'-.-'“ LIL
2. | Stiskem klévesy Enter zobrazte parametry, které I N
jsou ve skupiné CustomView. wl - T T 7]
LIL.LILd l‘.‘
3. |Stiskem kldves Sipka nahoru nebo Sipka dolli b S N
posurite zobrazeni k pfikazu GC---. @"e @ qur M. .. ..
~ LIL.. N
4. | Stiskem klavesy Enter nebo Sel zobrazte -3
parametry, které jsou ulozeny ve skupiné S R TR
CustomView. nebo@ L -
5. | Stiskem kldves Sipka nahoru nebo Sipka dolli b BN
prochazejte seznamem parametri. @"9 @ D me e : “1 l-:l
T WLk
6. | Stiskem klévesy Enter smazte pfislusny
parametr ze skupiny CustomView. Na displeji %:% %I% %I% %{ %{
LCD se zobrazi potvrzeni.

TIP Software Connected Components Workbench Ize pouZit k urychleni tohoto
procesu diky funkci pfesunu pomoci ukazatele mysi.
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Kiizové odkazy parametrii dle nazvu

Nézev parametru C Nézev parametru C Nézev parametru (&

2vodic. rezim 064 Chyba 10—frekv. 640 Dig.vst.svork.02 062
Adr. HW 1 687 Chyba 10—nap DC 660 Dig.vst.svork.03 063
Adr. HW 2 688 Chyba 10—proud 650 Dig.vst.svork.05 065
Adr.HW 3 689 Chyba 2—cas (h) 612 Dig.vst.svork.06 066
Adr. HW 4 690 Chyba 2—¢as(min) 622 Dig.vst.svork.07 067
Adr. HW 5 691 Chyba 2—frekv. 632 Dig.vst.svork.08 068
Adr. HW 6 692 Chyba 2—nap DC 652 Doba DC brzdy 434
Adr. mén. 1 7 Chyba 2—proud 642 Doba DC brzdy pi spus. 436
Adr. mén. 2 172 Chyba 3—cas (h) 613 Doba log.kroku 0 190
Adr. mén. 3 173 Chyba 3—¢as(min) 623 Doba log.kroku 1 191
Adr. mén. 4 174 Chyba 3—frekv. 633 Doba log.kroku 2 192
Adr. uzlu RS485 124 Chyba 3—nap DC 653 Doba log.kroku 3 193
Akt. adr. IP 1 693 Chyba 3—proud 643 Doba log.kroku 4 194
Akt. adr. IP 2 694 Chyba 4—cas (h) 614 Doba log.kroku 5 195
Akt.adr.IP3 695 Chyba 4—cas(min) 624 Doba log.kroku 6 196
Akt.adr. 1P 4 696 Chyba 4—frekv. 634 Doba log.kroku 7 197
Akt. brdna 1 701 Chyba 4—nap DC 654 Doba MOP 430
Akt. bréna 2 702 Chyba 4—proud 644 Doba pro prob. 104
Akt. brana 3 703 Chyba 5—¢as (h) 615 Doba pro sp. 102
Akt. brana 4 704 Chyba 5—¢as(min) 625 Doba vyp.relé 1 080
Akt. podsit 1 697 Chyba 5—frekv. 635 Doba vyp. relé 2 085
Akt. podsit 2 698 Chyba 5—-nap DC 655 Doba zap. relé 1 079
Akt. podsit'3 699 Chyba 5—proud 645 Doba zap. relé 2 084
Akt. podsit 4 700 Chyba 6—cas (h) 616 Doba zpomal. 1 042
Akt. rychlost EN 685 Chyba 6—¢as(min) 626 Doba zpomal. 2 443
Akt. V/V DSI 686 Chyba 6—frekv. 636 Doba zpomal. 3 445
An.vs.0-10V(max) 092 Chyba 6—-nap DC 656 Doba zpomal. 4 447
An.vs.0-10V(min) 091 Chyba 6—proud 646 Doba zrychl. 1 041
An.vs.4-20mA(mn) 095 Chyba 7—¢as (h) 617 Doba zrychl. 2 442
An.vs.4-20mA(mx) 096 Chyba 7—¢as(min) 627 Doba zrychl. 3 444
Anal. vst.0-10V 360 Chyba 7—frekv. 637 Doba zrychl. 4 446
Anal. vst.4-20 mA 361 Chyba 7-nap DC 657 DSl konf. V/V 175
Anal.vyst.(max) 089 Chyba 7—proud 647 EN konf. brény 1 137
Auto Rstrt Prod| 542 Chyba 8—cas (h) 618 EN konf. brény 2 138
Autom. nast. 040 Chyba 8—¢as(min) 628 EN konf. brény 3 139
Cas pojistkyT 487 Chyba 8—frekv. 638 EN konf. brény 4 140
Cas pojistky2 489 Chyba 8—nap DC 658 EN konf. rychl. 141
Cas synch. 571 Chyba 8—proud 648 EN konf.adr.IP 1 129
Celk. uspora C02 026 Chyba 9—cas (h) 619 EN konf.adr.IP 2 130
Celk. dspora kWh 024 Chyba 9—¢as(min) 629 EN konf.adr.IP 3 131
Celk.isp.nakl. 025 Chyba 9—frekv. 639 EN konf.adr.IP 4 132
Chyba 1-c€as (h) 611 Chyba 9—nap DC 659 EN konf.chyb DL 1 147
Chyba 1-¢as(min) 621 Chyba 9—proud 649 EN konf.chyb DL 2 148
Chyba 1-frekv. 631 Chyby DSI 731 EN konf.chyb DL 3 149
Chyba 1-nap DC 651 Chyby odesl. EN 729 EN konf.chyb DL 4 150
Chyba 1-proud 641 Chyby piijmu EN 727 EN log.konf.chyb 145
Chyba 10—cas (h) 620 Cinny proud 382 EN nein. (akce) 144
Chyba 10—¢as(min) 630 Data test. bodu 368 EN ref.konf.chyb 146
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Nazev parametru (& Nézev parametru C Nézev parametru C

EN vyb. adr. 128 Frekv. 2 Ki 524 Lm motoru 499
EN zdroj adresy 684 Frekv. 2 Kp 523 Log. kroku 0 180
EN ztrdta pijmu 725 Frekv. 3Ki 526 Log. kroku 1 181
Enet dat. vst. 1 153 Frekv. 3 Kp 525 Log. kroku 2 182
Enet dat. vst. 2 154 Frekv. cisténi 433 Log. kroku 3 183
Enet dat. vst. 3 155 Frekv. PWM 440 Log. kroku 4 184
Enet dat. vst. 4 156 Frekvence zlom 533 Log. kroku 5 185
Enet dat. vys. 1 157 Homing Frekv 562 Log. kroku 6 186
Enet dat. vys. 2 158 Homing Smér 563 Log. kroku 7 187
Enet dat. vys. 3 159 Jazyk 30 Log.vol.vyst. 075
Enet dat. vys. 4 160 Jedn. kroku 0 200 Lx motoru 500
Enkoder Puls/ot 536 Jedn. kroku 1 202 Max. Doba bloku 492
ENkonf.podsité1 133 Jedn. kroku 2 204 Max. frekvence 044
ENkonf.podsité2 134 Jedn. kroku 3 206 Max. napéti 534
ENkonf.podsité3 135 Jedn. kroku 4 208 Max. piechod 567
ENkonf.podsité4 136 Jedn. kroku 5 210 Max.proud motoru 033
ENprer.kom.(ak.) 143 Jedn. kroku 6 212 MéF.pos. (Hz) 375
Filtr Reg polohy 565 Jedn. kroku 7 214 Min. frekvence 043
Filtr.anal.vst. 099 Jedn. kroku F 0 201 Napéti DC shér. 005
FMO-Log Pfikaz 705 Jedn. kroku F 1 203 Napétizlom 532
FMO-Log Stav 707 Jedn. kroku F 2 205 Nast Frekv 0 410
FMO-Reference 706 Jedn. kroku F 3 207 Nast Frekv 1 m
FMO-Skut Otacky 708 Jedn. kroku F 4 209 Nast Frekv 10 420
FM1-Log Pfikaz 709 Jedn. kroku F 5 211 Nast Frekv 11 21
FM1-Log Stav m Jedn. kroku F 6 213 Nast Frekv 12 422
FM1-Reference 710 Jedn. kroku F 7 215 Nast Frekv 13 423
FM1-Skut Otécky 712 Jm. ot./min 036 Nast Frekv 14 424
FM2-Log Pfikaz 713 Jm. pély mot. 035 Nast Frekv 15 425
FM2-Log Stav 715 Jm.frekv.mot. 032 Nast Frekv 2 412
FM2-Reference 714 Jm.napdj.mot. 031 Nast Frekv 3 413
FM2-Skut Otécky 716 Jm.vyk.mot. 037 Nast Frekv 4 414
FM3-Log Pfikaz ni Jm.zat.mot. 034 Nast Frekv 5 415
FM3-Log Stav 719 Ki rychl. smycky 538 Nast Frekv 6 416
FM3-Reference 718 Kdd chyby 1 007 Nast Frekv 7 417
FM3-Skut Otécky 720 Kéd chyby 10 610 Nast Frekv 8 418
FM4-Log Pfikaz 721 Kéd chyby 2 008 Nast Frekv 9 419
FM4-Log Stav 723 Kod chyby 3 009 Nast.anal.vys. 090
FM4-Reference 722 Kéd chyby 4 604 Odesl. pakety EN 728
FM4-Skut Otacky 724 Kdd chyby 5 605 Odpor dyn. brzdy 437
Formdt RS485 127 Kéd chyby 6 606 Odpor rot. mot. 498
Frekv (kldves) 426 Kéd chyby 7 607 P-skok 570
Frekv 1 510 Kéd chyby 8 608 PasmoVynFrekv 1 449
Frekv 1BW 5N Kéd chyby 9 609 PasmoVynFrekv 2 451
Frekv2 512 Kompenzace 547 PasmoVynFrekv 3 453
Frekv 2 BW 513 Kp rychl. smycky 539 PasmoVynFrekv 4 455
Frekv3 514 Kroky/jednotku 559 PID1 D konst 463
Frekv 3 BW 515 Letmy start 545 PID11 konst 462
Frekv MOP 427 Letmy Strt | lim 546 PID1 mrtvé pasmo 465
Frekv. 1Ki 522 Limit proud 1 484 PID1 nast. hodn. 464
Frekv. 1Kp 521 Limit proud 2 485 PID1 Ofez (max) 456
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Nazev parametru C Nazev parametru C Nazev parametru C

PID1 Ofez (min) 457 Reset méfici 555 Ujete jedn. Celé 388
PID1 P konst 461 Reset MOP 428 Ujete jedn. Des 389
PID1 pedtizeni 466 ReZim krout.mom. 039 UloZit polohu 561
PID1 prevr. chyb 467 Rezim polohovani 558 Uplyn. doba (h) 362
PID1 skutecna 383 ReZim Pretiz Mot 495 Uplyn. doba béhu 019
PID1 Vyb. Ofezu 458 ReZim zamku prog 553 Uplyn.doba (min) 363
PIDT Vyb. ref. 459 ReZim zastav. 045 Uplynulé kWh 021
PID1 zddana 384 Rezim ztrdty nap 548 Uplynulé MWh 022
PID1 Zp.Vazba 460 Ridici teplota 028 Ur. pojistky1 486
PID2 D konst 475 Rozsit. fid. slovo 560 Ur. pojistky2 488
PID2 I konst 474 Rychl. enkodéru 378 Or. pro probuz. 103
PID2 mrtvé pasmo 477 Rychl.enkodéruF 379 Ur. pro spanek 101
PID2 nast. hodn. 476 Rychlost RS485 123 Or. vol. vyst. 2 073
PID2 Ofez (max) 468 S-kiivka (%) 439 Or. vyst. Trelé 077
PID2 Oez (min) 469 Spanek/probuz. 100 Or. vyst. 2 relé 082
PID2 P konst 473 Start pfi spus. 543 Ur.pretiz.mot. 369
PID2 piredtizeni 478 Startovni urychl 531 Or.vol.vyst. 1 070
PID2 prevr. chyb 479 Stav Casovace 365 Ur.vol.vyst. TF 071
PID2 skutecnd 385 Stav CasovaceF 366 Or.vol.vyst. 2F 074
PID2 Vyb. Ofezu 470 Stav citace 364 Urvyst.1 reléF 078
PID2 Vyb. ref. 47 Stav dig. vstupu 014 Or.vyst.2 reléF 083
PID2 Zddana 386 Stav kom- volby 682 Urov. DC brzdy 435
PID2 Zp.Vazha 472 Stav kom-DSI 681 Uspora energie 023
Pocet Auto Rstrt 541 Stav kom-IntEnet 683 Uspora vykonu 018
Pokles Frekv@FLA 441 Stav log. kroku 391 Verze fid. SW 029
Pokles napéti IR 49 Stav ménice 006 Vol. dat. vst. 1 161
Pomeér rychlosti 572 Stav polohy 387 Vol. dat. vst. 2 162
Posouvani textu 556 Stav fid. vstupu 013 Vol. dat. vst. 3 163
Pov Ztr Vlyst Faz 557 Stav vidkna 390 Vol. dat. vst. 4 164
Pov.bezp.otev. 105 Stav-chyba 1 661 Vol. dat. vyst. 1 165
Povol Half Bus 549 Stav-chyba 10 670 Vol. dat. vyst. 2 166
Povol Reg Bus 550 Stav-chyba 2 662 Vol. dat. vyst. 3 167
Povol.10 V bipol. 093 Stav-chyba 3 663 Vol. dat. vyst. 4 168
Pozadovana frek. 002 Stav-chyba 4 664 Vyb Reg Rych 509
Préh dyn. brzdy 438 Stav-chyba 5 665 Vyb. okoli mén. 554
Predtiz. MOP 429 Stav-chyba 6 666 Vyb. piik./stavu 122
Pretiz Mot Uloz 494 Stav-chyba 7 667 Vyb. test. bodu 483
Pfij. pakety EN 726 Stav-chyba 8 668 Vyb. vice mén. 169
Pirlist prechodu 568 Stav-chyba 9 669 Vyb.anal.vyst. 088
ProcesHodnotaMax 482 Tepl. ménice 027 Vyb.vol.vyst. 1 069
ProcesHodnotaMin 481 Tipovani frekv. 431 Vyb.vol.vyst. 2 072
Prodl.vyp.Embrz. 086 Tipovani rampy 432 Vyb.vyst.Trelé 076
Prodl.zap.Embr. 087 Toler. pol. enkod. 564 Vyb.vyst.2relé 081
Prodl.ztr.anal. 098 Trida napéti 038 Vybér urychl 530
Priim. vykon 020 Typ ménice 367 Vych. hodnoty 053
Priim.nakl.na kWh 052 Typ Pretiz Mot 493 Vykon 017
Ref. toku proudu 497 Typ Zp Vazby 535 Vymaz chybu 551
Refer rychl. 1 047 Ubytek prechodu 569 VynFrekv 1 448
Refer. rychl. 2 049 Udaj rychlosti 376 VynFrekv 2 450
Refer. rychl. 3 051 Udaj rychlosti F 377 VynFrekv 3 452
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Nézev parametru C Nézev parametru C Nézev parametru C

VynFrekv 4 454 Z&mek programu 552 Zesileni Pulsin 537
Vyst. napéti 004 Lapis piikazu 121 Imesk.pak.V/V EN 730
Vyst. ot./min 015 14té70- doba 491 Zobr. procesu 010
Vyst. rychlost 016 £3té7 0 - droven 490 Zobr. procesu F 011
Vyst.frekv. 001 Zdroj Fizeni 012 Ztr. kom. (akce) 125
Vystup. proud 003 Zdroj spusténi 1 046 Ztr. kom. (doba) 126
Vystupni Gcinik 381 Zdroj spusténi 2 048 Ztr.mA an.vst. 097
Zakdz var. PWM 540 Zdroj spusténi 3 050 Ztr.V an.vst. 094
Zakézat obrac. 544 Zes Reg Polohy 566 ZvInéni DC shér. 380
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Poznamky:
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Kapitola 4

Odstranovani zavad

Tato kapitola obsahuje informace a pokyny pro odstrafiovani potizi u ménice
PowerFlex 525. Soudisti je seznam a popis chyb ménice spole¢né s moznymi
feSenimi, pokud je to relevantni.

Blizeo... Viz strana...
Stav ménice 133
Chyby 133
Popisy chyb 135
Obecné piiiznaky a népravné akce 138

neobsahuje soucdsti, u nichz by mohl servisni tkony provadét uZivatel.

2 POZOR: Je nebezpedi, ze dojde k trazu nebo poskozeni zafizeni. Ménic
Nedemontujte Sasi ménice.

Stav meénice Podminky nebo stav vaseho ménice jsou soustavné monitorovény. Jakékoli zmény
budou indikovany prostiednictvim integrovaného displeje LCD.

Informace ohledné¢ ovladacich prvka a indikdtora stavu ménice naleznete
v Displej a ovlddaci kldvesy na strané 49.

Chyby Chyba je stav, ktery zastavi ménic. Existuji dva typy chyb.
Typy chyb
ypy chy
Typ |Popis chyby

1 Automaticky reset/ | Kdyz se objevi tento typ zdvady a A541 [Pocet Auto Rstrt] je nastaven na hodnotu vyssi
provoz nez 0 spusti se uZivatelsky konfigurovatelny casovac A542 [Auto Rstrt Prodl]. Kdyz
dosahne ¢asova¢ nuly, pokusi se ménic zdvadu automaticky vynulovat. Pokud se stav,

ktery zdvadu vyvolal, jiZ nevyskytuje, bude zdvada vynulovéna a méni¢ bude znovu
spustén.

2 Nenulovatelnd Tento typ chyby mdZe vyZadovat provedeni opravy ménice nebo motoru, nebo je
zplisoben chybami zapojeni nebo programovani. Aby bylo mozno zdvadu smazat, musi
byt nejprve odstranéna jeji pficina.
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134

Indikace chyby

Stav

Displej

Ménic indikuje chybu.

Integrovany displej LCD poskytuje vizudlni upozornéni na chybovy stav nésledujicim
zplisobem.

« Blikajici cislo chyby

« Blikajici chybové kontrolka (LED)

Stiskem Esc opét prevezméte kontrolu nad ovladanim displeje.

Rucni mazani zavad

Krok Tlacitka
1. Stiskem Esc potvrdte chybu. Informace o zdvadé zmizi a budete moci pouZit

integrovanou klavesnici.

Pristupem k b007 [Kéd chyby 1] zobrazite informace o aktudIné posledni chybé. Esc

2. Zaméfte se na pficinu zavady.
Aby bylo mozno zavadu smazat, musi byt nejprve odstranéna jeji pficina. Viz Typy
a popisy chyb a piislusné akce na strané 135.
3. Po provedeni ndpravy smazte zdvadu jednim z ndsledujicich zpisobd.
+ Stisknéte Stop, pokud P045 [ReZim zastav.] je nastaven na hodnotu mezi ,0”
a,3"
» Vypnéte a opét zapnéte ménic.
+ Nastavte A551 [Vymaz chybu] na 1 ,Reset chyby” nebo 2 ,Vymaz\VyrPam".
» Deaktivujte a opét aktivujte digitaIni vstup, pokud t062, t063, t065. . .t068
[Dig. vst.svork. xx] je nastaven na 13 ,Vymaz. chybu".

Automatické mazani zavad

Volitelna moznost/krok

Vymazani chyby typu 1a restartovani ménice.
1. Nastavte A541 [Pocet. aut. rest.] na jinou hodnotu nez ,0".
2. Nastavte A542 [Auto Rstrt Prodl] na jinou hodnotu nez ,0".

Vymazani chyby Piepéti, Podpéti nebo Nadm. vys. tep. bez restartovani
ménice.

1. Nastavte A541 [Pocet. aut. rest.] na jinou hodnotu nez ,0".

2. Nastavte A542 [Auto Rstrt Prodl] na ,0".

A\

a primyslovych smérnic.

POZOR: Budou-li tyto parametry pouZity v nevhodné aplikaci, miiZe dojit
k poskozeni zafizeni nebo drazu. NepouZivejte tuto funkci bez zvazeni
pfislusnych mistnich, narodnich a mezindrodnich zékond, norem, pfedpisii
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Popisy chyb

Automaticky restart (reset/provoz)

Funkce automatického restartu poskytuje schopnost ménice automaticky provést

reset chybového hldseni ndsledovany pokusem o spusténi bez zdsahu uzivatele

nebo aplikace. Toto umoziiuje vzdéleny nebo ,bezobsluzny“ provoz. Je povoleno
resetovat pouze uréité chyby. Nekeeré chyby (typ 2), které indikuji moznou
zévadu souddsti ménice, restovat nelze. Typy chyb jsou uvedeny v seznamu

v tabulce Typy chyb na strané 133. Blize viz Popisy chyb na strané 135.

Pti povolovéni této funkce budte opatrni, protoze méni¢ se pokusi vydat vlastni

piikaz ke spusténi na zdkladé¢ uzivatelem zvoleného naprogramovéni.

Typy a popisy chyb a prisluSné akce

C. |Chyba Typm Popis Akce

FO00 |Bez zvady - Nenf pfitomna Zadna chyba. -

F002 {Pomocny vstup 1 Externi (pomocny) vstup aktivoval «  Zkontrolujte externi zapojeni.
chybu. « Qvéfte naprogramovani komunikace

ohledné mozné imysiné chyby.

F003 |Ztrata napdjeni 2 Detekovan jednofazovy provoz + Prohlédnéte vstupni vedeni
s nadmérnym zatizenim. stfidavého proudu z hlediska nizkého

napéti nebo preruseni linkového
napéjeni.
+ Zkontrolujte pojistky na vstupu.
« Snizte zatizeni.

F004 | Podpéti 1 Napéti DC shérnice pokleslo pod Prohlédnéte vstupni vedeni stfidavého
minimdlni hodnotu. proudu z hlediska nizkého napéti nebo

preruseni linkového napdjenti.

FOO05 |Prepéti 1 Napéti DC shérnice prekrocilo maximdlni | Prohlédnéte vedeni stfidavého proudu
hodnotu. z hlediska vysokého napéti na vedeni

nebo prechodovych jevi. Prepéti na
sbérnici miiZe byt rovnéz zplisobeno
regeneraci motoru. Prodluzte dobu
zpomalovani nebo nainstalujte
volitelnou dynamickou brzdu.

F006 | Mot. mimo provoz |1 Méni¢ nemiize zrychlit nebo zpomalit |« Zvyste P041, A442, A444, Ad46
motor. [Doba zrychl. x] nebo snizte zatizeni

tak, aby vystupni proud ménice
nepiekracoval proud nastaveny
parametrem A484, A485
[Limit proud x] po pfili$ dlouhou
dobu.

«  Zkontrolujte potenciélni zatizeni.

F007 | Pretizenimotoru |1 Vypnuti v dlsledku interniho « Jepfitomnanadmérnd zatéz motoru.
elektronického pretizeni. SniZte zatizeni tak, aby vystupni

proud ménice neptekracoval proud
nastaveny parametrem P033
[Max.proud motorul].

« (véfte nastaveni A530
[Vybér urychl].

F008 [Nadm. vys. tep. 1 Teplota modulu chladice nebo «  Zkontrolujte, zda nejsou zablokovand
napéjeciho modulu prekracuje nebo zne(isténd Zebra chladice.
preddefinovanou hodnotu. Ovéfte, okolni teplota neprekrocila

jmenovitou okolni teplotu.
«  Zkontrolujte ventildtor.
F009 | Nadm.tep.t.jad. 1 Teplota fidictho modulu prekracuje «  Zkontrolujte okolni teplotu produktu.

preddefinovanou hodnotu.

«  Zkontrolujte, zda neni zablokovdno
proudéni vzduchu.

«  Zkontrolujte zneciSténi nebo
zaneseni.

«  Zkontrolujte ventildtor.
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Typy a popisy chyb a prislusné akce

€. |[Chyba Typ™") | Popis Akce

F012 |HW OverCurrent |2 Vystupni proud ménice prekrocil Zkontrolujte naprogramovani.
hardwarové proudové omezeni. Zkontrolujte z hlediska nasmérného

zatizeni, nespravného nastaveni A530
[Vybér urychl], piilis vysokého nastaveni
napéti DC brzdy nebo jiné piiciny
nadmérného proudu.

F013 | Zemni zkrat 2 Na jedné nebo vice vystupnich svorkdch | Zkontrolujte, zda na motoru nebo
ménice bylo detekovano proudové externim propojeni k vystupnim
spojeni se zemi. svorkdm ménice nedoslo ke spojeni

k zemi.

F015 | Ztréta zatizeni 2 Vystupni proud kroutictho momentuje |+ Ovéfte pfipojeni mezi motorem
pod hodnotou naprogramovanou a zatézi.

v A490 [Z4té7 0 - droven] po dobu del3i, |« Ovéfte poZadavky na droveri a cas
nei je ¢as naprogramovany v A491
[£3téZ 0 - droven].

F021 |Ztrata vys. faze 2 Ztrata vystupni faze (pokud je « (véfte zapojeni motoru.
povoleno). «  Qvéfte stav motoru.
Nakonfigurujte pomoci A557
[Pov. ztr. vys. féze].

F029 |Ztrata anal.vst. 1 Néktery analogovy vstup je « Zkontrolujte z hlediska pferusenych/
nakonfigurovany tak, aby indikoval uvolnénych pfipojeni na vstupech.
chybu pfi ztrété signélu. Do3lo ke ztrdté |+ Zkontrolujte parametry.
signélu.

Nakonfigurujte pomoci t094 [Ztr.V
an.vst.] nebo t097 [Ztr.mA an.vst..

F033 [Polet AutoRstrt |2 Ménic se netispésné pokusil o resetovani | Provedte ndpravu pficiny chyby
chyby a obnoveni chodu tolikrat, kolikrat |a vymazte manudlné.
je naprogramovano v A541
[Pocet Auto Rstrt].

F038 | Fdze Uazem 2 Na této fazi bylo zjiSténo zemni spojeni |- Zkontrolujte zapojeni mezi ménicem

. faze mezi ménicem a motorem. amotorem.

F039 | Faze Va zem «  Zkontrolujte motor z hlediska spojeni

F040 |Faze Wazem faze k zemi.

+ Pokud chybu nelze vymazat,
vymérite ménic.

F041 | Faze UV zkrat 2 Byl zjiStén nadmérny proud mezi témito |«  Zkontrolujte zapojeni motoru

F042 | Faze UW zkrat dvémi vystupnimi svorkami. avystupnich svorek ménice

. z hlediska zkratu.

F043 | Faze VW zkrat + Pokud chybu nelze vymazat,

vymérite ménic.

F048 Vrdcenonavych. |1 Ménici bylo nafizeno zapsat vychozi « \lymazte chybu nebo vypnéte
hodnoty do EEPROM. a zapnéte napdjeni ménice.

+ Naprogramujte parametry ménice
podle potfeby.

F059 | Bezp. otevieni 1 Oba bezpecnostni vstupy (zabezpeceni |+ Zkontrolujte signély bezpecnostnich
1, zabezpeceni 2) nejsou povoleny. vstupd. Pokud se nepouziva
Nakonfigurujte pomoci t105 zabezpeceni, ovéfte a utdhnéte
[Pov.bezp.otev.]. propojku pro svorky I/0 $1,52 a S+.

F063 | Nadproud SW 1 Naprogramovany A486, A488 « (véfte pfipojeni mezi motorem
[Ur. pojistkyx] byl prekrocen na dobu a zatézi.
del3i neZ cas naprogramovany v A487, |- Ovéfte poZadavky na trovefi a Cas.
A489 [(Cas pojistky x].

F064 | Pretizeni ménite |2 Byla prekrocena jmenovitd hodnota Snizte zatizeni nebo prodluzte dobu
pretizeni ménice. zrychleni.

F070 {Jedn. napdjeni 2 Byla detekovana chyba v napdjeci éasti | Zkontrolujte, zda nebyla prekrocena
ménice. maximalni okolni teplota.

« \lypnéte a opét zapnéte napdjeni.
« Pokud chybu nelze vymazat,
vyméiite ménic.

FO71 |Ztrata sité DSI 2 Bylo prerudeno fizeni pres Modbus nebo |« Vypnéte a opét zapnéte napdjeni.

komunikacni spoj DSI.

«  Zkontrolujte komunikacni kabelaz.

+ Zkontrolujte nastaveni Modbus nebo
DSI.

+ Zkontrolujte stav Modbus nebo DSI.
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€. |[Chyba Typ™") | Popis Akce

F072 | Ztrdta vol. sité 2 Bylo preruseno fizeni pres vzdalenoussit |+ Vypnéte a opét zapnéte napdjeni.
volitelné sitové karty. «  Zkontrolujte komunika¢ni kabeldz.

«  Zkontrolujte nastaveni sitového
adaptéru.

«  Zkontrolujte stav externi sité.

F073 | Ztrétasité EN 2 Bylo peruseno fizeni pres vestavény |« Vypnéte a opét zapnéte napdjeni.
adaptér EtherNet/IP. « Zkontrolujte komunika¢ni kabeldz.

+ Zkontrolujte nastaveni EtherNet/IP.

«  Zkontrolujte stav externi sité.

F080 |Chybaaut. nast. |2 Funkce automatického nastaveni byla | Restartujte postup.
bud'zrudena uZivatelem nebo selhala.

F081 | Ztréta kom. 2 Byla prerusena komunikace mezi « Vypnéte a opét zapnéte napdjeni.
ménicem a fidicim zafizenim Modbus |+ Zkontrolujte komunikacni kabeldz.
nebo DSI. «  Zkontrolujte nastaveni Modbus nebo

DSl.

«  Zkontrolujte stav Modbus nebo DSI.

« Upravte pomoci (125
[Ztr. kom. (akce)].

« Pfipojeni svorek V/V (1a (2 k zemi
miiZe zlepsit odolnost viidi ruseni.

« \lyméiite propojovaci vodice, fidici
zafizeni Modbus nebo fidici modul.

F082 | Ztréta vol. kom. 2 Byla pferusena komunikace mezi « Vypnéte a opét zapnéte napdjeni.
ménicem a volitelnou sitovou kartou. |« Preinstalujte volitelnou kartu

v ménici.

« Upravte pomoci (125
[Ztr. kom. (akce)].

+ Vyméfite propojovaci vodice,
expandér portu, volitelnou kartu
nebo fidici modul.

F083 |Ztréta kom. EN 2 Byla prerusena interni komunikace mezi |« Vypnéte a opét zapnéte napdjeni.
ménicem a vestavénym adaptérem « Zkontrolujte nastaveni EtherNet/IP.
EtherNet/IP. « Zkontrolujte nastaveni sité Ethernet

v ménidi a diagnostické parametry.

« Upravte pomoci (125
[Ztr. kom. (akce)].

+ Vyméfite propojovaci vodice,
prepinac sité Ethernet nebo fidici
modul.

F091 | Ztréta enkod. 2 VyZaduje diferencidini enkodér. «  Zkontrolujte zapojenti.

Chybi jeden ze 2 signalii kanalu snimace |+ Pokud P047, PO49, PO51 [Refer rychl.
otacek. X] =16 ,Polohovéni” a A535
[Typ Zp Vazby] =5 ,Kontr. kvad.",
zaméiite vzajemné vstupy kanélu
snimace otacek nebo zamérite
vzdjemné jakékoli dva pfivody
motoru.

« Vyméite snimac otdcek.

F094 | Ztrdta funkce 2 Vstup ,Mrdz-pozar” (ztrdta funkce) je | Uzavfete vstup k termindlu a vypnéte
neaktivni, vstup k naprogramovanému | a zapnéte napdjeni.
termindlu je otevieny.

F100 {Kont.souc.param. |2 Energeticky nezdvisld pamét parametr( | Nastavte P053 [Vych. hodnoty] na 2
ménice je poskozena. ,Tovar. nast.”.

F101 |Externi pamét 2 Doslo k selhani externi energeticky Nastavte P053 [Vych. hodnoty] na 2
nezavislé paméti. ,Tovar. nast.”.

F105 | Chyb.pfip.F.jad. 2 Ridici modul byl odpojen v dobé, kdy byl |Vymazte chybu a ovéfte viechna
méni¢ napdjen. nastaveni parametr(i. Neodstrariujte ani

neinstalujte Fidici modul v dobé, kdy je

privadéno napajeni.

F106 |Nkmp.napdj.F.j. 2 Ridici modul nemohl rozpoznat napajeci | Vypnéte a opét zapnéte napdjent.
modul. + Ulozte do flash novou verzi firmwaru.

« Pokud chybu nelze vymazat,
vyméiite ménic.

F107 | Nahr.napdj.I.. 2 Ridici modul byl nainstalovén Nastavte P053 [Vych. hodnoty] na

k napdjecimu modulu s jinymi
jmenovitymi hodnotami napéjeni.

kteroukoli z moznosti resetu.
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F109 |Nesh.napdj.F.j. 2 Ridici modul byl nainstalovan Nastavte P053 [Vych. hodnoty] na
k napdjecimu modulu jiného typu kteroukoli z mozZnosti resetu.
ménice.

F110 {Membréna kldves. |2 Porucha membrény klavesnice/ « Vlypnéte a opét zapnéte napdjeni.
odpojeni. « Pokud chybu nelze vymazat,

vyméiite fidici modul.

F111 Bezp. hardware |2 Z&vada hardwaru pro aktivaci «  Zkontrolujte signdly bezpe¢nostnich
bezpecnostniho vstupu. Jeden vstupd. Pokud se nepouziva
z bezpecnostnich vstupd neni aktivni. zabezpeceni, ovéfte a utdhnéte

propojku pro svorky 1/0 51,52 a S+.
+ Pokud chybu nelze vymazat,
vyméiite fidici modul.

F114 | Selhdni mikrop. 2 Zavada mikroprocesoru. « \lypnéte a opét zapnéte napdjeni.

« Pokud chybu nelze vymazat,
vyméiite fidici modul.

F122 [Selhani desk.V/V |2 Byla detekovana chyba v fidicia V/V « \lypnéte a opét zapnéte napdjeni.
Cdsti ménice. + Pokud chybu nelze vymazat,

vymérite méni¢ nebo fidici modul.

F125 {PoZ. akt. flash 2 Firmware v ménici je poskozeny, Vykonejte postup aktualizace paméti
nesouhlasi, nebo je nekompatibilni flash s firmwarem, ¢imz se pokuste
s hardwarem. nacist platny soubor firmware.

F126 [Neopravitel.chyba |2 Byla detekovana neopravitelnd chyba |« Vymazte chybu nebo vypnéte
firmwaru nebo hardwaru. Méni¢ byl azapnéte napdjeni ménice.
automaticky zastaven a resetovan. +  Pokud chybu nelze vymazat,

vyméiite ménic nebo fidici modul.

F127 |Poz.akt.flashDSI |2 Byl detekovan kriticky problém Svyuzitim komunikace DSI vykonejte

s firmwarem a méni¢ je v provozu
s vyuzitim zdlozniho firmwaru, ktery
podporuje pouze komunikaci DSI.

postup aktualizace paméti flash
s firmwarem, ¢im se pokuste nacist
platny soubor firmware.

(1)  Blize viz Typy chyb.

Obecné priznaky a napravné
akce

1.
2.

M¢nic je navrzen tak, aby se po dodéni spoustél pomoci kldvesnice. Postup
zékladniho otestovani provozu ménice:

Odstrante veskeré vodi¢e V/V zapojené uzivatelem.

Oveéfte, ze propojka bezpe¢nostnich svorek (S1, S2 a S+) je nainstalovana

a utazena.

3. Oweéite, Ze je nainstalovdn propojovaci vodi¢ mezi svorkami V/V 01 a 11.

138

Ovéfte, Ze tii propojky na desce fidiciho obvodu jsou v jejich sprévné

vychozi poloze. Blize viz Blokové schéma zapojeni fidicich V/V na strané

32.

Resetujte vychozi hodnoty parametrt nastavenim P053 [Vych. hodnoty]

na 2 ,, Tovar. nast.’.

Pokud je to bezpe¢né pro vasi aplikaci, stisknéte Start na kldvesnici ménice.
M¢ni¢ se spusti v souladu s nastavenim potenciometru rychlosti.
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Motor se nespusti.
Priciny Indikace Néprava
Chybi vystupni napéti k motoru. Zadna Zkontrolujte napdjeci obvod.

«  Zkontrolujte napdjeci napéti.

«  Zkontrolujte viechny pojistky a jistice.

Zkontrolujte motor.

« Qvéfte, Ze je motor spravné pfipojen.

Zkontrolujte signaly fidicich vstupd.

+ Ovéfte, Ze je pfitomen spoustéci signdl. Pokud se pouZivé dvouvodicové fizeni, ovéfte,
Ze bud'signal Chod vpfed nebo Chod vzad je aktivni, ale nikoli oba.

Ovéfte, Ze svorka V//V 01 je aktivni.

Ovéfte, Ze P046, P048, P050 [Zdroj spusténi x] odpovida vasi konfiguraci.
Ovéfte, Ze pohybu nebrani A544 [Zakézat obréc.].

Ovéfte, Ze jsou aktivni bezpecnostni vstupy (Zabezpeceni 1a Zabezpeceni 2).

Nevhodné nastaveni navyeni hodnoty pii podtecnim uvedeni
do provozu.

Zadna

Nastavte A530 [Vybér urychl] na 2 35,0, VT".

Zdvada ménice

Blikd Cerveny stavovy
indikétor

Smazte zdvadu.
« Stisknéte Stop, pokud P045 [ReZim zastav.] je nastaven na hodnotu mezi ,0"a ,3"
« Vypnéte a opét zapnéte ménic.
« Nastavte A551 [Vymaz chybu] na 1,Reset chyby” nebo 2 ,VymazVyrPam”.
« Deaktivujte a opét aktivujte digitaIni vstup, pokud t062, t063, t065. . .t068
[Dig. vst.svork. xx] je nastaven na 13 ,Vymaz. chybu".

Nesprdvné naprogramovani. Zadna Zkontrolujte nastaveni b012 [Zdroj fizeni].
+ P046, P048, P050 [Zdroj spusténi x] je nespravné nastaveny.
Nespravné zapojeni vstupdl. Zadna « Zapojte spravné vstupy nebo nainstalujte propojku.
Piiklady zapojeni viz strana 34. + Pokud se pouziva funkce bezpe¢ného vypnuti kroutictho momentu u PowerFlex 525,
« 2vodicové fizeni vyzaduje vstupy Chod vped, Chod vzad ovéfte, Ze jsou vstupy aktivni. o
nebo Volny pohyb. « Pokud se pouZiva dvouvodicovy nebo tfivodicovy rezim, ovéfte, Ze 1062
« 3vodicové fizeni vyZaduje vstupy Start a Stop. [Dig.vst.svork.02] a t063 [Dig.vst.svork.03] jsou spravné nastavené.
» Vstup Stop je vyZadovén vzdy.
Nespravné nastaveni propojky spotfebi¢/zdroj. Zadna Nastavte spinac, aby odpovidal schématu zapojeni.

Ménic se nespusti ze vstupii Start nebo Run zapojenymi do

svorkovnice.
Priciny Indikace Néprava
Z3vada ménice Blikd Cerveny stavovy Smazte zdvadu.

indikator

« Stisknéte Stop, pokud P045 [ReZim zastav.] je nastaven na hodnotu mezi ,0" a ,3".
« Vypnéte a opét zapnéte ménic.
+ Nastavte A551 [Vymaz chybu] na 1 ,Reset chyby” nebo 2 ,VymazVyrPam".
« Deaktivujte a opét aktivujte digitaIni vstup, pokud t062, t063, t065. . .t068
[Dig. vst.svork. xx] je nastaven na 13 ,Vymaz. chybu".

Nesprdvné naprogramovani. Zadné Zkontrolujte nastaveni parametrd.
« P046, P048, P050 [Zdroj spusténi x] je nesprvné nastaveny.
+ 1062, 1063 [Dig.vst.svork.02/03] je nespravné nastaveny.
Nespravné zapojeni vstupd. Zadné « Zapojte spravné vstupy nebo nainstalujte propojku.
Piiklady zapojent viz strana 34. « Pokud se pouziva funkce bezpe¢ného vypnuti kroutictho momentu u PowerFlex 525,
- vodicové fizeni vyZaduje vstupy Chod vpted, Chod vzad ov&fte, Ze jsou vstupy aktivni.
nebo VoIny pohyb.
+ 3vodicové fizeni vyZaduje vstupy Start a Stop.
« Vstup Stop je vyZadovén vzdy.
Nesprdvné nastaveni propojky spottebic/zdroj. Zadna Nastavte spinac, aby odpovidal schématu zapojeni.
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Ménic nereaguje na zmény v rychlostnim povelu.

Priciny Indikace Néprava

Ze zdroje povelu nepfichdzi Zddnd hodnota. Kontrolka ménice ,Run”
sviti a vystup je 0 Hz.

Zkontrolujte, zda je v b012 [Zdroj fizeni] spravny zdroj.

Jestlize je zdrojem analogovy vstup, zkontrolujte propojeni a méficim pfistrojem
zkontrolujte pfitomnost signdlu.

« Kontrolou b002 [PoZadovana frek.] ovéite sprdvny pfikaz.

Ptes vzdalené zafizeni nebo digitalni vstupy je volen nesprévny | Zadng » Zkontrolujte, zda je v b012 [Zdroj fizeni] sprdvny zdroj.

zdroj reference. + Kontrolou b014 [Stav dig. vstupu] ovéfte, zda vstupy voli alternativni zdroj. Ovéfte
nastaveni pro t062, t063, t065-t068 [Dig. vst. svork. xx].

« Zkontrolujte P047, P049, P051 [Refer rychl. x] ohledné zdroje referencni rychlosti.
Provedte pfeprogramovani podle potieby.

« Zkontrolujte podle tabulky Rizeni referencni rychlosti na strana 39.

+ Ovéfte, zda se pouziva komunikace.

Motor nebo méni¢ nezrychli na fizenou rychlost.

Priciny Indikace Néprava
Je pflis dlouhd doba zrychlovani. Zadna Pfeprogramujte P041, A442, A444, A446 [Doba zrychl. x].
Nadméma zatéZ nebo kratké Casy zrychlovani zplisobi, Ze méni¢ | Zadna « Porovnejte b003 [Vystup. proud] s A484, A485 [Limit proud x].
dosdhne proudového omezeni a zpomali nebo zastavi « Eliminujte nadmérné zatizeni nebo preprogramuijte P041, A442, A444, A446
zrychlovéni. [Doba zrychl. x].

« Zkontrolujte, zda neni nespravné nastaveni A530 [Vybér urychl].
Je neocekavany zdroj rychlostniho pfikazu nebo hodnota. Zadna « Qvéfte b002 [PoZadovand frek.].

«  Zkontrolujte spravny pikaz nastaveni rychlosti podle b012 [Zdroj fizeni].
Programovani brani vystupu ménice v prekroceni limitnich Zadné « Kontrolou P044 [Max. frekvence] se ujistéte, Ze rychlost neni omezovana
hodnot. naprogramovanim.

« Ovéfte naprogramovani A572 [Pomér rychlosti].
Charakteristika krouticiho momentu neodpovida charakteristice | Zadna « Nastavte do parametru P034 [Jm.zat.mot.] proud plného zatizeni podle typového
motoru. Stitku motoru.

«  Provedte postup P040 [Autom. nast.] ,Stat. ladéni” nebo ,Ladéni rot.".

« Nastavte P039 [Rezim krout.mom.] na 0 ,V/Hz".

BliZe viz schémata fizeni v Dodatek .

Cinnost motoru je nestabilni.

Priciny Indikace Néprava

Byly chybné zadany tdaje o motoru. Zadna 1. Zadejte sprvné ddaje ze Stitku motoru do P031, P032 a P033.
2. Povolte A547 [Kompenzace].
3. Pomoci A530 [Vybér urychl] snizte troveri navy3eni hodnoty.

Blize viz schémata fizeni v Dodatek I.

Ménic nezméni smér otaceni motoru.

Priciny Indikace Néprava

Chod vzad je zakdzan. Zadnd Zkontrolujte A544 [Zakdzat obrdc.].

Neni zvolen digitéIni vstup pro fizeni zpétného chodu. Z4dna Zkontrolujte [Dig. vst. svork. xx] (viz strana 73). Zvolte spravny vstup a program pro rezim
se zpétnym chodem.

Je nespravné zapojeny digitaIni vstup. Zadné Zkontrolujte vstupni zapojeni (viz strana 34).

Pro zpétny chod byl motor nesprdvné pfipojen na fazi. Tadné Prepnéte dva piivody motoru.
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Ménic se nezapne.
Priciny Indikace Néprava
Chybi napdjeni k ménici. Tadné «  Zkontrolujte napdjeci obvod.

« Zkontrolujte napdjeci napéti.
Zkontrolujte v3echny pojistky a jistice.

Ridici modul neni spravné pfipojen k napajecimu modulu. Tadné . Odpojte napdjeni.
. Ovéfte, Ze je fidici modul sprévné a pIné nainstalovén na napdjecim modulu.

. Opét pfipojte napdjeni.

W =

Motor se otaci pri nula Hz nebo je nespravna skluzova frekvence.

Priciny Indikace Néprava

Nespravny vypocet rychlosti. Nespravnd rychlost. « Ovéfte P032 [Jm.frekv.mot.].
+ Snizte navyseni hodnoty pomoci A530 [Vybér urychl].
« Nastavte P036 [Jm. ot./min] na synchronni otécky motoru.
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Kapitola4  Odstrafiovani zévad

Poznamky:
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Dodatek A

Jmenovité hodnoty ménici,
pojistek a jistici

Doplitkové informace k frekvencnim méniciim

Blize o... Viz strana...
Jmenovité hodnoty ménicd, pojistek a jistici 143
Technické udaje 144

Tabulky nachazejici se v Pojistky a jisti¢e na strané 18 poskytuji parametry ménice
a doporudené pojistky na vstupu vedeni sttidavého proudu a informace

o jisti¢ich. Oba typy ochrany proti zkratu jsou ptijatelné z hlediska pozadavka
UL a IEC. Uvedené hodnoty jsou doporucené pro 40°C a U.S. N.E.C. Jiné
zemé, staty nebo mistni normy vyzaduji jiné udaje.

Pojistky

Pokud jsou jako zpisob ochrany vybrany pojistky, viz doporucené typy
uvedené v Pojistky a jisti¢e na strané 18. Pokud jmenovité hodnoty proudu
neodpovidaji tabulkdm, méla by byt zvolena hodnota pojistky, kterd je
jmenovitou hodnotou nejblize nad jmenovitou hodnotou frekven¢niho ménice.

o M:lo by byt pouzito IEC — BS88 (British Standard) ¢4sti 1 a 20,
EN 60269-1, ¢&isti 1 a2, typ gG nebo ekvivalentni.
o UL - Pojistky UL museji odpovidat pojistkim uvedenym v Pojistky
a jistiée(z).
(1) Typické znaceni obsahuije, i kdyz vycet nemusi byt tplny, nasledujici
Casti 1a2: AC, AD, BC, BD, (D, DD, ED, EFS, EF, FF, FG, GF, GG, GH.
(2) Typické znaceni zahrnuje.
typ CC— KTK-R, FNQ-R,

typJ - JKS, LPJ,
typ T—JJS, JIN.

Jistice

Doporucené jisti¢e (spoust se zavislym zpozdénim nebo s okamzitou spousti)
a motorové startéry 140M s vlastni ochranou jsou uvedené v Pojistky a jisti¢e na
strané 18.
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PrilohaA  Doplikové informace k frekvencnim méniciim
Technické Udaje Kategorie PowerFlex 525
Certifikace c-Ul-us Zahrnuto do UL508Ca CAN/CSA-(22,2 €. 14-05.
I:US
C Australsky dfad pro komunikace a média
Veshodés:
o Z&kon o rddiovych komunikacich: 1992
N223 Norma o rddiovych komunikacich: 2008
Inaceni radiovych komunikaci: 2008
Platné normy:
EN 61800-3:2004
CE Ve shodé s nasledujicimi evropskymi smérnicemi:
c € Smérnice EMC (2004/108/EC)
Smérnice pro nizké napéti (2006/95/EC)
Platné normy:
EN 61800-3:2004
EN 61800-5-1:2007
UV TUV Rheinland
Tonmawan ™ | Platné normy:
nﬁim ES | oniso13829-1:2008
—— 1 ENISO 13849-2:2008
EN 61800-5-2:2007
EN 61508 CASTI 1-7:2010
EN 62061:2005
EN 60204-1:2009
Certifikovano podle IS0 13849-1 SIL2/PLd s vestavénou funkci bezpecného
vypnuti krouticiho momentu
Vyhovuje funkéni bezpecnosti (FS), kdyz se pouZiva s vestavénou funkci
bezpe¢ného vypnuti kroutictho momentu
ATEX Certifikovano podle smérnice ATEX 94/9/EC
@ Skupina Il kategorie (2) aplikace GD s motory schvélenymi podle smérnice ATEX
11(2)GD
KcC Korejské registrace vysilacich a komunikacnich zafizeni
Shoda s nasledujicimi normami:
¢lanek 58-2 zdkona o rddiovych vindch, ¢clanek 3
GOST-R Ruskd norma GOST-R ¢.
POCC US.ME92.H00040
AC156 Testovano organizaci Trentec s vysledkem shody s kritérii schvaleni AC156 pro
zkouseni seismickych pozadavki u nestrukturdlnich soucdsti a mezinarodniho
stavebniho zdkona 2003 pro seismickou roveri v nejhor$im uvazovaném piipadé
pro USA s vyjimkou mist tfidy F
EPRI Electric Power Research Institute
In* Certifikovand shoda s ndsledujicimi normami:
SEMI F47
S IEC 61000-4-34
Lloyd’s Register | Certifikdt schvaleni podle Lloyd’s Register 12/10068(E1)
RoHS Shoda s evropskou smérnici ,0mezeni nebezpecnych latek”
Ménic je rovnéz konstruovan tak, aby vyhovoval pfislusnym ¢astem ndsledujicich specifikaci:
NFPA 70 — Americky ndrodni zékon o elektrickych zafizenich
NEMAICS 3,1 — Bezpecnostni norma pro konstrukei a navod k vybéru, instalaci a provozu systémi
ménic s nastavitelnou rychlosti.
IEC 146 — Mezinérodni zakon o elektrickych zafizenich
144 Publikace Rockwell Automation 520-UM001B-CS-E — tinor 2013



Dopliikové informace k frekvencnim ménicim ~ Pfiloha A
Kategorie Technické udaje
Ochrana Prepétové vypnuti shérnice
Stfidavy vstup 100...120 V: Stejnosmérnd shérnice 405 V (ekvivalent
Stiidavy vstup 200. ..240 V- k privodnimu stfidavému vedeni 150 V)
Stiidavy vstup 380...480 V: Stejnosmérna shérnice 405 V (ekvivalent
Stiidavy vstup 525. . .600 V: k pivodnimu stfidavému vedeni 290 V)
Stejnosmérna shérnice 810 V (ekvivalent
k pfivodnimu stfidavému vedeni 575 V)
Stejnosmérnd shérnice 1005 V (ekvivalent
k privodnimu stfidavému vedeni 711V)
Podpétové vypnuti shérnice
Stfidavy vstup 100...120 V: Stejnosmérnd shérnice 190 V (ekvivalent
Stiidavy vstup 200...240 V: k pfivodnimu stfidavému vedeni 75 V)
Stiidavy vstup 380...480 V: Stejnosmérnd shérnice 190 V (ekvivalent
Stiidavyj vstup 525...600V k pfl'vodnivmu’stfifia\{ému vedeni 1.50 V)
PO38 =3 600 V" Stejnosmérnd shérnice 390 V (ekvivalent
P038 =2 :480 V”; k pfivodnimu stfidavému vedeni 275 V)
Stejnosmérna shérnice 487 V (ekvivalent
k pfivodnimu stfidavému vedeni 344 V)
Stejnosmérna shérnice 390 V (ekvivalent
k pfivodnimu stfidavému vedeni 275 V)
Preklenuti vypadku napdjeni: 100 ms
Preklenuti vypadku fidici logiky: 0,5 s minimum, 2 s typicky
Elektronickd ochrana pretizeni motoru: | 1%t ochrana — 150% po dobu 60's, 200% po dobu
3 s (poskytuje ochranu tfidy 10)
Nadmérny proud: 200% hardwarovy limit, 300% mZikové chyba
Vypnuti zemnim zkratem: Faze proti zemi na vystupu ménice
Vypnuti zkratem: Faze proti fazi na vystupu ménice
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PrilohaA  Doplikové informace k frekvencnim méniciim
Kategorie Technické udaje
Prostiedi Nadmofskd vyska:

Bez snizeni (jmenovité hodnoty): 1000 m (3300 ft) max.

Se snizenim (jmenovité hodnoty): | Do 4000 m (13 200 ft) max., s vyjimkou ménicti 600 V ve
vysce 2000 m (6600 ft) max. Pokyny ohledné snizeni
hodnot jsou uvedené v Kfivky snizeni jmenovitého
proudu na strané 13.

Max. teplota okolniho vzduchu

Bez snizeni (jmenovité hodnoty):  |-20...50°C(-4...122°F)

Se snizenim (jmenovité hodnoty): | -20...60 °C(—4...140 °F) nebo —20...70 °C
(—4...158 °F) s volitelnou sadou ventilatoru fidiciho
modulu. Pokyny ohledné sniZeni hodnot jsou uvedené
v Kfivky sniZeni jmenovitého proudu na strané 13.

Teplota pro skladovani:
RémA...D: -40...85°C(-40...185°F)
RémE: —40...70°C(-40...158 °F)
Ovzdusi:

DULEZITE Frekvencni ménic se nesmi instalovat v misté, kde okolni ovzdusi obsahuje
tékavé nebo korozivni plyny, vypary nebo prach. Pokud se nechystéte del3i
dobu ménic instalovat, musi byt ulozen v misté, kde nebude vystaven vlivu
korozivniho ovzdusi.

Relativni vihkost: 0...95% nekondenzujici
Rdzy: Shoda s IEC 60068-2-27
Vibrace: Shoda s IEC 60068-2-6:1995
Provozni a neprovozni Neprovozni (pireprava)
Velikost |Sila Sila
ramu  |(rdzy/vibrace) Typ montaze (razy/vibrace) Typ montaze
A 159/2¢ DIN lita nebo Srouby |309/2,5¢ Pouze Srouby
B 159/2¢ DIN lista nebo Srouby |309/2,5¢ Pouze Srouby
C 159/2¢ DIN lista nebo Srouby |309/2,5¢ Pouze Srouby
D 159/2¢ Pouze $rouby 309/259 Pouze Srouby
E 159/1,5¢ Pouze Srouby 309/25¢ Pouze Srouby
Pouzdfeni mécenim: Shodass:
[EC60721-3-3 do trovné 3C2 (pouze chemické plyny)
Stupeni zneiSténi okolniho prostfedi | Popisy vizJmenovity stupefi zneciSténi dle EN 61800-5-1 na
Stupefi znetisténi 1a 2: strané 42.
Pripustné viechny kryty.
Prostredi Hladina akustického tlaku (A-véZzend) | Méfeni se provadéji 1 m od ménice.

RamAaB: Maximum 53 dBA

Ram C: Maximum 57 dBA

Ram D: Maximum 64 dBA

Ram E: Maximum 68 dBA

Elektrické Napétovd tolerance: ~15%/+10%
udaje Tolerance frekvence: 47...63Hz
Vstupni faze: Trifdzovy vstup poskytuje celou jmenovitou hodnotu.
Jednofdzovy vstup poskytuje 35% jmenovitou hodnotu
u tiifazovych ménici.
Udinik: 0,98 v celém rozsahu rychlosti.
Maximalni jmenovity zkratovy proud: | 100 000 A symetricky proud
Skute¢ny jmenovity zkratovy proud: Urceno dle AIC hodnoty instalované pojistky/jistice.
Typ tranzistoru: Bipolarni tranzistor s izolovanym hradlem (IGBT)
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Dopliikové informace k frekvencnim ménicim ~ Pfiloha A

Kategorie Technické udaje

Rizeni Metoda Sinusovd pulzné Sitkova modulace, volty/hertz,
bezsenzorové vektorové fizeni, fizeni motoru spornym
zaffizenim SVC a vektorové fizeni rychlosti v uzaviené
smycce

Frekvence nosné 2...16 kHz, jmenovité hodnoty ménice na zékladé 4 kHz

Presnost frekvence

Digitalni vstup: Do +0,05% nastaveni vystupni frekvence
Analogovy vstup: Do 0,5% nejvyssi vystupni frekvence, 10bitové rozliseni
Analogovy vystup: +2% celého rozsahu, 10bitové rozliseni
Regulace rychlosti
Otevfend smycka s kompenzaci
skluzu: +1% zdkladnich otécek v rozsahu otacek 80:1
S enkodérem: +£0,3% zkladnich otécek v rozsahu ota¢ek 80:1
+0,05% zakladnich otacek v rozsahu otacek 20:1

Rozsah vystupniho napéti: 0V aZ jmenovité napéti motoru

Rozsah vystupni frekvence: 0...500 Hz (programovatelny)

Ucinnost: 97,5% (typicky)

ReZimy zastaveni: Rada programovatelnych reimii zastaveni véetné — rampa,
volny dobéh, DCbrzda a rampa k zastaveni.

Irychleni/zpomaleni: Ctyfi nezdvisle programovatelné ¢asy zrychlovani
a zpomalovani. Kazdy Cas Ize programovat v rozsahu 0 aZ
600 s po krocich 0,01s.

Nespojité pretizeni

Normalni zatiZeni: 110% moZzného pretiZeni po dobu do 60's, 150% po dobu az
3s
Vysoké zatizeni: 150% mozného pitetizeni po dobu do 60's, 180% po dobu az
3'5(200% programovatelnych)
Ridici vstupy  |Digitalni Sitka pasma: 10 Rad/s pro otevfenou a uzavienou smycku
Mnozstvi: (1) Vyhrazené pro zastaveni
(6) Programovatelny
Proud: 6mA
Typ
Rezim zdroje (SRC):  [18...24V =zapnuto, 0...6 V = vypnuto
ReZim spotfebice 0...6V=zapnuto, 18...24V = vypnuto
(SNK):
Analogovy: | Mnozstvi: (2) izolovany, —10—-10 Va 4-20 mA
Technické udaje
Rozliseni: 10bitové
0-10VDC
analogovy: vstupni impedance 100 kQ
4-20 mA analogovy: | vstupni impedance 250 Q
Externi
potenciometr: 1...10kQ, 2 W minimum.
Snimac otacek | Typ: Inkrementdlni, dvoukandlovy

Napdjeni: 12,250 mA.

Kvadratura: 90°, +27°@ 25 °C.

Zatézovy cyklus: 50%, +10%

Pozadavky: Snimace otacek museji byt typu line driver, kvadraturni
(dvoukandlové) nebo pulzni (jednokandlové), se
stejnosmérnym vystupem 3,5...26 V, jednoduché nebo
diferencilnia schopné doddvat minimdIné 10 mA na kanal.
Pripustny vstup je stejnosmérny az do nejvy3siho kmitoctu
250 kHz. Vistup/vystup snimace otcek provadi automatické
Skdlovani pro umoZnéni jmenovitych napéti5 V, 12 Va
24V DC.
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PrilohaA  Doplikové informace k frekvencnim méniciim

Kategorie Technické udaje
Ridici vystupy |Relé: MnoZstvi: (2) 1 programovatelné tvaru A a 1 programovatelné tvaru B
Technické udaje
Rezistivni
charakteristika: 3,0Apii30VDC 3,0Apii125V,3,0Apii 240 VAC
Indukéni
charakteristika: 0,5Apfi30VDC0,5Apii125V,0,5 A pfi 240 V AC
Opticke: Mnozstvi: (2) programovatelny
Specifikace: 30V DC, 50 mA neindukéni
Analogovy | Mnozstvi: (1) Neizolovany 0—10 V nebo 4—20 mA
Technické udaje
Rozlideni: 10bitové
0-10VDC
analogovy: Minimalné 1kQ
4-20 mA analogovy: | Maximainé 525 Q

Odhadovany ztratovy vykon PowerFlex 525 (jmenovité zatiZeni, otacky a pulsné Sitkova

modulace)
Napéti Vystupni proud (A) Celkovy ztratovy vykon
100...120V, 25 27,0
50/60 Hz 1fézové 18 530
6,0 67,0
200...240V, 2,5 29,0
50/60 Hz 1fazové 18 50,0
8,0 81,0
1,0 11,0
200...240V, 25 29,0
8,0 84,0
11,0 116,0
200...240V, 25 29,0
50/60 Hz 3fazové 50 50,0
8,0 79,0
1,0 107,0
17,5 148,0
24,0 259,0
32,2 3230
483 584,0
62,1 708,0
380...480V, 14 27,0
50/60 Hz 3fazové 23 370
40 80,0
6,0 86,0
10,5 129,0
13,0 170,0
17,0 221,0
24,0 303,0
30,0 387,0
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Dopliikové informace k frekvencnim ménicim ~ Pfiloha A
Odhadovany ztratovy vykon PowerFlex 525 (jmenovité zatiZeni, otacky a pulsné Sitkova
modulace)
Napéti Vystupni proud (A) Celkovy ztratovy vykon
380...480 \{, ) 14 27,0
4,0 81,0
6,0 88,0
10,5 133,0
13,0 175,0
17,0 230,0
24,0 313,0
30,0 402,0
37,0 602,0
43,0 697,0
525...600V, 09 22,0
50/60 Hz 3fazové 17 320
3,0 50,0
42 65,0
6,6 95,0
99 138,0
12,0 164,0
19,0 290,0
22,0 336,0
27,0 466,0
32,0 562,0
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PrilohaA  Doplikové informace k frekvencnim méniciim
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Dodatek B

Vybér produktu

Prislusenstvi a rozmery

Popis katalogového cisla

258 | - vV 2P5 N 1 0 4
Méni¢ Jmenovité napéti | Jmenovité hodnota Kryt HIM Emisni tfida Verze
Ménice PowerFlex 525
Vystupni jmenovité hodnoty
Normalni zatizeni |Vysoké zatizeni Vystupni proud | Rozsah vstupniho | Velikost
Katalogové é. WP kW (WP kW () napéti ramu
100...120 V AC(-15%, +10%) — 1fazovy vstup, 0...230 V 3fazovy vystup
25B-V2P5N104 05 0,4 05 0,4 25 85...132 A
25B-V4P8N104 1,0 0,75 1,0 0,75 48 85...132 B
25B-V6PON104 15 11 15 11 6,0 85...132 B
200...240 VAC(-15%, +10%) — 1fazovy vstup, 0...230 V 3fazovy vystup
25B-A2P5N104 0,5 04 0,5 0,4 2,5 170...264 A
25B-A4P8N104 1,0 0,75 1,0 0,75 4.8 170...264 A
25B-A8PON104 2,0 15 2,0 15 8,0 170...264 B
25B-A011N104 3,0 2,2 3,0 2,2 11,0 170...264 B
200...240 V AC(-15%, +10%) — 1fazovy vstup s filtrem EMC, 0...230 V 3fazovy vystup
25B-A2P5N114 0,5 04 0,5 0,4 2,5 170...264 A
25B-A4P8N114 1,0 0,75 1,0 0,75 4.8 170...264 A
25B-A8PON114 2,0 15 2,0 1,5 8,0 170...264 B
25B-A011N114 3,0 2,2 3,0 2,2 11,0 170...264 B
200...240 V AC(-15%, +10%) — 3fazovy vstup, 0...230 V 3fazovy vystup
25B-B2P5N104 0,5 04 0,5 04 2,5 170...264 A
25B-B5PON104 1,0 0,75 1,0 0,75 50 170...264 A
25B-B3PON104 2,0 15 2,0 15 8,0 170...264 A
25B-B011N104 3,0 2,2 3,0 2,2 11,0 170...264 A
25B-B017N104 50 37 50 3,7 17,5 170...264 B
25B-B024N104 75 55 7,5 55 24,0 170...264 C
25B-B032N104 10,0 75 10,0 75 32,2 170...264 D
25B-B048N104 15,0 11,0 15,0 1,0 48,3 170...264 E
25B-B062N104 20,0 15,0 15,0 11,0 62,1 170...264 E
380...480 V AC (=15%, +10%) — 3fazovy vstup, 0...460 V 3fazovy vystup'’
25B-D1P4N104 05 0,4 05 0,4 14 323...528 A
25B-D2P3N104 1,0 0,75 1,0 0,75 23 323...528 A
25B-D4PON104 20 1.5 20 15 4,0 323...528 A
25B-D6PON104 3,0 2,2 3,0 2,2 6,0 323...528 A
25B-D0TON104 50 4,0 50 4,0 10,5 323...528 B
25B-D013N104 75 55 7,5 55 13,0 323...528 C
25B-D017N104 10,0 75 10,0 75 17,0 323...528 C
25B-D024N104 15,0 1,0 15,0 1,0 24,0 323...528 D
25B-D030N104 20,0 15,0 15,0 1,0 30,0 323...528 D
380...480 VAC(-15%, +10%) — 3fazovy vstup s filtrem EMC, 0...460 V 3fazovy vystup
25B-D1P4N114 0,5 04 0,5 0,4 14 323...528 A
25B-D2P3N114 1,0 0,75 1,0 0,75 23 323...528 A
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Pfiloha B

Prislusenstvi a rozméry

152

Ménice PowerFlex 525

Vystupni jmenovité hodnoty

Normalni zatizeni | Vysoké zatizeni Vystupni proud | Rozsah vstupniho | Velikost

Katalogové ¢. HP kW HP kW (R) napéti ramu
25B-D4PON114 2,0 15 2,0 1,5 4,0 323...528 A
25B-D6PON114 3,0 2.2 3,0 22 6,0 323...528 A
25B-DOTON114 50 40 50 4,0 10,5 323...528 B
25B-D0T3N114 75 55 75 55 13,0 323...528 C
25B-D0T7N114 10,0 75 100 |75 17,0 323...528 C
25B-D024N114 15,0 11,0 150 (11,0 |240 323...528 D
25B-D030N114 20,0 15,0 150 (11,0 (30,0 323...528 D
25B-D037N114 25,0 18,5 200 |150 |370 323...528 E
25B-D043N114 30,0 22,0 250 |185 430 323...528 E
525...600 V AC (-15%, +10%) — 3fazovy vstup, 0...575 V 3fazovy vystup

25B-EOPIN104 05 04 0,5 04 09 446...660 A
25B-ETP7N104 1,0 0,75 1,0 075 |17 446...660 A
25B-E3PON104 2,0 15 2,0 15 3,0 446...660 A
25B-E4P2N104 3,0 22 3,0 22 42 446...660 A
25B-E6P6N104 50 37 50 37 6,6 446...660 B
25B-E9PIN104 75 55 75 55 9,9 446...660 C
25B-E012N104 10,0 75 10,0 75 12,0 446. ..660 C
25B-E0T9N104 15,0 11,0 150 (11,0 [190 446. . .660 D
25B-E022N104 20,0 15,0 150 (11,0 |220 446. . .660 D
25B-E027N104 25,0 18,5 200 (150 (27,0 446. . .660 E
25B-E032N104 30,0 22,0 250 (185 [320 446. . .660 E

(1) Méni¢ bez filtru neni k dispozici pro jmenovité hodnoty 380...480 VAC 25 HP (18,5 kW) a 30 HP (22,0 kW). Jsou k dispozici ménice
s filtrem, musite vSak ovéfit, Ze vase aplikace bude podporovat ménic s filtrem.
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Prislusenstviarozméry ~ Pfiloha B

Dynamické brzdné odpory

Jmenovité hodnoty ménice Minimalni
Vstupni napéti HP kW gﬂo% g‘l’i‘;'% lé(_?lt)?zlggove
100...120V 05 o4 |60 91 AK-R2-091P500
?ggf‘:z 10 [075 |60 91 AK-R2-091P500
15 |11 [48 91 AK-R2-091P500
200...240V 05 o4 60 91 AK-R2-091P500
ﬁ?a/f(?vﬂz 10 [075 |60 91 AK-R2-091P500
20 [15 |48 91 AK-R2-091P500
30 (22 [:2 47 AK-R2-047P500
200...240V 05 o4 |60 91 AK-R2-091P500
g?;fé’vgz 10 075 |60 91 AK-R2-091P500
20 |15 |60 91 AK-R2-091P500
30 [22 |3 47 AK-R2-047P500
50 (37 |19 47 AK-R2-047P500
75 155 |19 30 AK-R2-030P1K2
100 |75 [15 30 AK-R2-030P1K2
150 (110 [15 15 AK-R2-030P1K2°)
200 [150 |1 15 AK-R2-030P1K2®)
380...480V 05 o4 |97 360 AK-R2-360P500
g?a/fgvgz 10 |o75 |97 360 AK-R2-360P500
20 15 |97 360 AK-R2-360P500
30 (22 |97 120 AK-R2-120P1K2
50 |40 |77 120 AK-R2-120P1K2
75 155 |55 120 AK-R2-120P1K2
100 [75 [55 120 AK-R2-120P1K2
150 (11,0 {50 60 AK-R2-120P1K2®)
200 [150 |50 60 AK-R2-120P1K2")
250 [185 |30 40 AK-R2-120P1K2™
300 (220 [30 40 AK-R2-120P1K2™
525...600V 05 o4 [120 360 AK-R2-360P500
g?a/f(?vgz 10 |075 |12 360 AK-R2-360P500
20 [15 [120 360 AK-R2-360P500
30 (22 120 120 AK-R2-120P1K2
50 (37 |2 120 AK-R2-120P1K2
75 155 |65 120 AK-R2-120P1K2
100 |75 (65 120 AK-R2-120P1K2
150 (11,0 |65 60 AK-R2-120P1K2®)
200 [150 |65 60 AK-R2-120P1K2")
250 [185 |60 60 AK-R2-120P1K2")
300 (220 |38 40 AK-R2-120P1K2™

(1) Odpory uvedené v téchto tabulkdch jsou dimenzovény pro 5% zatéZovy cyklus.

(2) Vidy se doporucuje pouzivat odpory Rockwell Automation. Uvedené odpory byly diisledné zvoleny pro optimalizovanou vykonnost
v Sirokém spektru aplikaci. Lze pouZit alternativni odpory, ale pfi jejich vybéru je tfeba dbat zvy3ené opatrnosti. Viz kalkulator
dynamickych brzdnych odporii PowerFlex, publikace PFLEX-AT001.

(3) VyZaduje dva rezistory zapojené paralelné.
(4) Vyzaduje tfi rezistory zapojené paralelné.
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Filtry EMC na vedeni
Jmenovité hodnoty ménice
Vstupni napéti HP  |kW |Proud (R) Velikost ramu | Katalogové ¢.
100...120V 05 |04 [25 A 25-RFOT1-AL
??;fgvgl 10 |075 |48 B 25-RF023-BL
15 |11 [60 B 25-RF023-BL
200...240V 05 lo4 [25 A 25-RFOT1-AL
ﬁ?gfgvt'z 10 |075 |48 A 25-RFOT1-AL
20 [15 (80 B 25-RF023-BL
30 (22 |10 B 25-RF023-BL
200...240V 05 lo4 [25 A 25-RFO14-AL
g?a/fé",:'z 10 075 |50 A 25-RFOT4-AL
20 |15 (80 A 25-RF014-AL
30 (22 |10 A 25-RF014-AL
50 (37 |15 B 25-RF021-BL
75 155 |40 C 25-RF027-CL
100 |75 (322 D 25-RF035-DL
150 [11,0 [483 E 25-RF056-EL
20 [150 [62,1 E 25-RF056-EL
380...480V 05 |04 [14 A 25-RF7P5-AL
g?a/fgvgz 10 (075 |23 A 25-RF7P5-AL
20 [15 |40 A 25-RF7P5-AL
30 (22 |60 A 25-RF7P5-AL
50 (40 [105 B 25-RF014-BL
75 55 [130 C 25-RFO18-CL
100 |75 [17,0 C 25-RF018-CL
150 [11,0 [240 D 25-RF033-DL
200 [150 [300 D 25-RF033-DL
250 [185 (370 E 25-RF039-EL
300 (220 [430 E 25-RF039-EL(
525...600V 05 lo4 o9 A 25-RF8P0-BL
g?a/f(?vgz 10 075 |17 A 25-RF8PO-BL
20 [15 [30 A 25-RF8P0-BL
30 (22 42 A 25-RF8P0-BL
50 (37 |66 B 25-RF8P0-BL
75 155 |99 C 25-RF014-CL
100 |75 [120 C 25-RF014-CL
150 [11,0 {190 D 25-RF027-DL
200 [150 [220 D 25-RF027-DL
250 [185 [270 E 25-RF029-EL
300 (220 [320 E 25-RF029-EL

(1) Velikost filtru EMC na vedeni je urcena vstupnim proudem ménice. Vice informaci naleznete v tabulkdch na strana 20 a strana 21.

Desky EMC
Velikost
Polozka Popis ramu | Katalogové c.
Deska EMC Volitelnd zemnici deska pro stinéné kabely. A 25-EMC1-FA
B 25-EMC1-FB
C 25-EMC1-FC
D 25-EMC1-FD
E 25-EMC1-FE
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Sady volitelného vybaveni a prisluSenstvi modulu obsluzného rozhrani (HIM)

Polozka Popis Katalogové ¢.
Displej LCD, montaz na DigitdIni Fizeni rychlosti 22-HIM-C25
vzdaleny panel Schopnost Copy(at
IP 66 (NEMA typ 4X/12), pouze pro vnitini pouZiti
Obsahuje kabel o délce 2,9 m
Displej LCD, dalkovy ru¢ni | Digitélni fizeni rychlosti 22-HIM-A3
ovladat PIna numerické klavesnice
Schopnost Copy(at
IP30 (NEMAtyp 1)
Obsahuje kabel o délce 1,0m
Montdz do panelu s volitelnym rdmeckem pro zabudovani
Dalkové ru¢ni ovladaci Bezdrétovy modul WIM s technologii Bluetooth®, IP 30 (NEMA typ 1), | 22-WIM-N1
rozhrani HIM montéz do panelu s volitelnym rdmeckem pro zabudovéni.
Nepodporuje nové skupiny dynamickych parametri (AppView,
CustomView).
Dalkové ovladaci rozhrani | Bezdrétovy modul WIM s technologii Bluetooth®, IP66 (NEMA typ 4X/ | 22-WIM-N4S
HIM pro montdZ na panel | 12), pouze pro vnitini pouZiti.
Nepodporuje nové skupiny dynamickych parametri (AppView,
CustomView).
Rdmecek pro zabudovani | Montdz do panelu pro LCD displej, ddlkové ovlddani v ruce, IP 30 22-HIM-B1
(NEMATyp 1)
Obsahuje kabel DSI délky 2,0 m
Kabel pro DSI HIM 1,0m(3,3ft) 22-HIM-H10
(kabel mezi DSI HIM gy
a konektorem RJ45) 29m(9,51f) 22-HiM-H30
Sada IP 30/NEMA 1/UL typ 1
Velikost
Polozka Popis ramu | Katalogové .
Sada IP 30/NEMA 1/UL Sada pro instalaci v terénu. Pretvaii méni¢ na kryt IP 30/NEMA | A 25-JBAA
typ1 1/UL typ 1. Obsahuje schrdnku na vedeni's montaZnimi Srouby B 25-JBAB
a plastovym vrchnim panelem.
C 25-JBAC
D 25-JBAD
E 25-JBAE
Sada ventilatoru fidictho modulu
Velikost
Polozka Popis ramu | Katalogové .
Sada ventildtoru fidictho | Pro pouZiti s ménici v prostiedich s okolnimi teplotami do A...D |25-FAN1-70C
modulu 70 °Cnebo vodorovnou montézi. E 25-FAN2-70C
Volitelna moznost vstupu inkrementalniho snimace otacek
Polozka Popis Katalogové ¢.
Inkrementalni snimac Deska volitelné moznosti vstupu inkrementdlniho snimace otacek. 25-ENC-1
otacek
Adaptacni deska pro montaz ménice rady PowerFlex 520 misto Bulletin 160
B160
Velikost
Polozka Popis ramu | Katalogové .
Montdzni adaptacni deska | Pro pouZiti s ménicem pfi vyméné ménic{i Bulletin 160 ve A 25-MAP-FA
stavajicich instalacich za ménic fady PowerFlex 520. Zvolte 25 MAP-FB
katalogové cislo podle velikosti rdmu vadeho ménice Bulletin
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Vyménné dily
Napajeci modul fady PowerFlex 520
Polozka Popis
Napéjeci modul PowerFlex | Nahradni napajeci modul k pouZiti s ménici fady PowerFlex 520. Zahrnuje:
525 + Napéjeci modul

+ Pfedni kryt napdjeciho modulu

+  Krytku silového konektoru

+ Ventildtor chladice
Vystupni jmenovité hodnoty
Normalni zatizeni Vysoké zatizeni W . Rozsah’ :

ystupni vstupniho Velikost

HP | kw HP | kw proud (A) napéti ramu |Katalogové c.
100...120 V AC(-15%, +10%) — 1fazovy vstup, 0...230 V 3fazovy vystup
0,5 0,4 05 0,4 25 85...132 A 25-PM1-V2P5
1,0 0,75 1,0 0,75 48 85...132 B 25-PM1-V4pP8
15 11 15 11 6,0 85...132 B 25-PM1-V6PO
200...240 VAC(-15%, +10%) — 1fazovy vstup, 0...230 V 3fazovy vystup
0,5 0,4 0,5 0,4 25 170...264 A 25-PM1-A2P5
1,0 0,75 1,0 0,75 48 170...264 A 25-PM1-A4P8
2,0 15 2,0 15 8,0 170...264 B 25-PM1-A8PO
3,0 2.2 3,0 22 11,0 170...264 B 25-PM1-A0T1
200...240 V AC(-15%, +10%) — 1fazovy vstup s filtrem EMC, 0...230 V 3fazovy vystup
05 0,4 05 0,4 25 170...264 A 25-PM2-A2P5
1,0 0,75 1,0 0,75 4.8 170...264 A 25-PM2-A4P8
2,0 15 2,0 15 8,0 170...264 B 25-PM2-A8P0
3,0 2,2 3,0 2,2 11,0 170...264 B 25-PM2-A0T1
200...240 V AC(-15%, +10%) — 3fazovy vstup, 0...230 V 3fazovy vystup
0,5 0,4 0,5 0,4 25 170...264 A 25-PM1-B2P5
1,0 0,75 1,0 0,75 50 170...264 A 25-PM1-B5P0
2,0 15 2,0 15 8,0 170...264 A 25-PM1-B8PO
3,0 2.2 3,0 22 11,0 170...264 A 25-PM1-B011
50 37 50 37 17,5 170...264 B 25-PM1-B017
75 55 75 55 240 170...264 C 25-PM1-B024
10,0 75 10,0 75 322 170...264 D 25-PM1-B032
15,0 11,0 15,0 11,0 483 170...264 E 25-PM1-B048
20,0 15,0 15,0 11,0 62,1 170...264 E 25-PM1-B062
380...480 VAC (—15%, +10%) — 3fazovy vstup, 0...460 V 3fazovy vystup
05 0,4 05 0,4 14 323...528 A 25-PM1-D1P4
1,0 0,75 1,0 0,75 23 323...528 A 25-PM1-D2P3
2,0 15 2,0 15 40 323...528 A 25-PM1-D4P0
3,0 2.2 3,0 22 6,0 323...528 A 25-PM1-D6P0O
50 40 50 40 10,5 323...528 B 25-PM1-D010
75 55 75 55 13,0 323...528 C 25-PM1-D013
10,0 75 10,0 75 17,0 323...528 C 25-PM1-D017
15,0 1,0 15,0 11,0 24,0 323...528 D 25-PM1-D024
20,0 15,0 15,0 11,0 30,0 323...528 D 25-PM1-D030
380...480 VAC(-15%, +10%) — 3fazovy vstup s filtrem EMC, 0...460 V 3fazovy vystup
0,5 0,4 05 0,4 14 323...528 A 25-PM2-D1P4
1,0 0,75 1,0 0,75 23 323...528 A 25-PM2-D2P3
2,0 15 2,0 15 40 323...528 A 25-PM2-D4P0
3,0 2.2 3,0 22 6,0 323...528 A 25-PM2-D6P0O
50 40 50 40 10,5 323...528 B 25-PM2-D010
75 55 75 55 13,0 323...528 C 25-PM2-D013
10,0 75 10,0 75 17,0 323...528 C 25-PM2-D017
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Vystupni jmenovité hodnoty
Normalni zatizeni Vysoké zatizeni W . Rozsah’ :
ystupni vstupniho Velikost
HP kw HP kw proud (A)  |napéti ramu |Katalogové ¢.
15,0 1,0 15,0 11,0 24,0 323...528 D 25-PM2-D024
20,0 15,0 15,0 11,0 30,0 323...528 D 25-PM2-D030
25,0 18,5 20,0 15,0 37,0 323...528 E 25-PM2-D037
30,0 22,0 25,0 18,5 43,0 323...528 E 25-PM2-D043
525...600 V AC (—15%, +10%) — 3fazovy vstup, 0...575 V 3fazovy vystup
05 04 05 0,4 09 446. ..660 A 25-PM1-E0P9
1,0 0,75 1,0 0,75 17 446. . .660 A 25-PM1-E1P7
2,0 15 2,0 15 3,0 446. . .660 A 25-PM1-E3P0
3,0 2.2 3,0 22 4,2 446. . .660 A 25-PM1-E4P2
50 37 50 37 6,6 446. ..660 B 25-PM1-E6P6
75 55 75 55 9,9 446. ..660 C 25-PM1-E9P9
10,0 75 10,0 75 12,0 446. ..660 C 25-PM1-E012
15,0 11,0 15,0 11,0 19,0 446. . .660 D 25-PM1-E019
20,0 15,0 15,0 11,0 22,0 446. . .660 D 25-PM1-E022
25,0 18,5 20,0 15,0 27,0 446. ..660 E 25-PM1-E027
30,0 22,0 25,0 18,5 32,0 446. ..660 E 25-PM1-E032
Ridici modul fady PowerFlex 520
Velikost
Polozka Popis ramu |Katalogové ¢.
Ridici modul PowerFlex 525 | Nahradni idici modul k pouZiti s ménici Fady PowerFlex 520. [A...E  |25B-CTM1
Zahruje:
» Ridici modul
« Pfedni kryt fidiciho modulu
Dalsi dily
Velikost
Polozka Popis ramu |Katalogové ¢.
Predni kryt fidictho modulu | N&hradni kryt pro svorky VI/V, porty EtherNet/IP a DSl fidictho |A...E | 25B-CTMFC1
PowerFlex 525 modulu.
Predni kryt napdjeciho Néhradni kryt pro napdjeci modul fady PowerFlex 520. B 25-PMFC-FB
modulu fady PowerFlex 520 C 25 PMFC-FC
D 25-PMFC-FD
E 25-PMFC-FE
Krytka silového konektoru | Nahradni krytka proti dotyku prsty na silové konektory. A 25-PTG1-FA
fady PowerFlex 520 B 25 PTG1-FB
C 25-PTG1-FC
D 25-PTG1-FD
E 25-PTG1-FE
Sada ventiltoru chladice | Nahradni ventildtor pro napajeci modul ménice. A 25-FAN1-FA
fady PowerFlex 520 B 25 FANT-FB
C 25-FAN1-FC
D 25-FAN1-FD
E 25-FAN1-FE
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Komunikacni volitelné sady a prislusenstvi

Polozka Popis Katalogové ¢.
Komunika¢ni adaptéry Vestavéné moznosti komunikace k pouZiti s ménici fady

PowerFlex 520:

+ DeviceNet™ 25-COMM-D

+ EtherNet/IP™ s dvéma porty 25-(0MM-E2P

+ PROFIBUS™ DP-V1 25-COMM-P
Modul Compact I/0 Tri kandly 1769-SM2
Modul pfevodniku Zajistuje sériovou komunikaci s protokolem DF1 pro pouZiti se | 1203-USB
Universal Serial Bus™ (USB) | softwarem Connected Components Workbench. Zahrnuje:

+ 2mkabel USB (1)

+ Kabel 20-HIM-H10 (1)

+ Kabel 22-HIM-H10 (1)
Modu sériového prevodniku | Zajistuje sériovou komunikaci s protokolem DF1 pro pouZiti se |22-SCM-232

(RS485 na RS232) softwarem Connected Components Workbench. Zahmuje:

» Sériovy prevodnik DSI na RS232 (1)

+ Sériovy kabel 1203-SFC (1)

+ Kabel 22-RJ45CBL-C20 (1)
Kabel DSI 2,0 m kabel RJ45 na RJ45, zéstrcka—zéstreka. 22-RJ45BL-C20
Sériovy kabel 2,0 metru dlouhy sériovy kabel s konektorem s nizkym 1203-SFC

profilem a aretaci k pfipojeni k sériovému prevodniku
a s 9pélovou subminiaturni zdsuvkou typu D k piipojeni
k pocitadi.

Rozdélovaci kabel

Rozdélovaci kabel RJ45 k pfipojeni jednoho portu ke dvéma
(pouze Modbus)

AK-U0-RJ45-SC1

Ukoncovaci odpory

RJ45 1200hmové odpory (2 kusy)

AK-UO-RJ45-TR1

Svorkovnice

RJ45 svorkovnice s dvéma pozicemi (5 kust)

AK-UO-RJ45-TB2P

Software Connected
Components Workbench

(ke stazeni nebo na DVD-

ROM)

Softwarové balicky pro operacni systém Windows pro
programovani a konfiguraci ménicd Allen-Bradley a dal3ich
produkti Rockwell Automation.
Kompatibilita:
Windows XP, Windows Vista a Windows 7

http://
ab.rockwellautomation.co
m/programmable-
controllers/connected-

components-workbench-
software

Tlumivky vedeni pro fadu Bulletin 1321-3R

V)’!stupnl'( “nenovité . o) . . )
hodnoty Vstupni tlumivka Vystupni tlumivka
Normalni Vysoké 1P00 IP11 1P00 IP11
zatizeni zatizeni (otevienytyp) |(NEMA/ULtyp1) |(otevienytyp) |(NEMA/ULtyp1)
HP | kW |HP | kW |Katalogové ¢. Katalogové ¢. Katalogové ¢. Katalogové ¢.
200...240V 50/60 Hz 3fazové
05 (04 (05 |04 [1321-3R2-D 1321-3RA2-D 1321-3R2-D 1321-3RA2-D
1,0 1075 |10 (075 |1321-3R4-A 1321-3RA4-A 1321-3R4-A 1321-3RA4-A
20 |15 (20 |15 1321-3R8-A 1321-3RA8-A 1321-3R8-A 1321-3RA8-A
30 122 (30 |22 [1321-3R12-A 1321-3RA12-A 1321-3R12-A 1321-3RA12-A
50 |37 (50 |37 [1321-3R18-A 1321-3RA18-A 1321-3R18-A 1321-3RA18-A
75 |55 |75 |55 1321-3R25-A 1321-3RA25-A 1321-3R25-A 1321-3RA25-A
100 |75 [100 |75  [1321-3R35-A 1321-3RA35-A | 1321-3R35-A 1321-3RA35-A
150 11,0 |150 [11,0 |1321-3R45-A 1321-3RA45-A 1321-3R45-A 1321-3RA45-A
200 |150 (150 |11,0 [1321-3R55-A(ND) |1321-3RA55-A (ND)|1321-3R55-A 1321-3RA55-A
1321-3R45-A (HD) |1321-3RA45-A (HD)
380...480 V 50/60 Hz 3fazové
05 |04 (05 |04 [1321-3R1-C 1321-3RA1-C 1321-3R2-B 1321-3RA2-B
1,0 1075 |10 (075 |1321-3R2-A 1321-3RA2-A 1321-3R2-A 1321-3RA2-A
20 |15 ({20 |15 1321-3R4-B 1321-3RA4-B 1321-3R4-B 1321-3RA4-B
3,0 2,2 3,0 2,2 1321-3R8-C 1321-3RA8-C 1321-3R8-C 1321-3RA8-C
50 |40 (50 |40 [1321-3R8-B 1321-3RA8-B 1321-3R8-B 1321-3RA8-B
75 |55 |75 |55 1321-3R12-B 1321-3RA12-B 1321-3R12-B 1321-3RA12-8
100 |75 100 |75 1321-3R18-B 1321-3RA18-B 1321-3R18-B 1321-3RA18-B
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Rozméry produktii

Tlumivky vedeni pro fadu Bulletin 1321-3R

V)"stupnl'( “nenovité . o) ] . o)

hodnoty Vstupni tlumivka Vystupni tlumivka

Normalni Vysoké 1P00 IP11 1P00 IP11

zatizeni zatizeni (otevieny typ) |(NEMA/ULtyp1) |(otevienytyp) |(NEMA/ULtyp1)

HP (kW [HP |[kW |Katalogové c. Katalogové ¢. Katalogové ¢. Katalogové ¢.

150 11,0 [150 [11,0 [1321-3R25-B 1321-3RA25-B  [1321-3R25-B 1321-3RA25-B

200 (150 {150 [11,0 [1321-3R35-B(ND) |1321-3RA35-B (ND) |1321-3R25-B 1321-3RA25-B
1321-3R25-B (HD) |1321-3RA25-B (HD)

250 (185 20,0 |150 |1321-3R35-B 1321-3RA35-B 1321-3R35-B 1321-3RA35-B

300 (220 1250 |185 |1321-3R45-B(ND) |1321-3RA45-B (ND)|1321-3R45-B 1321-3RA45-B
1321-3R35-B (HD) |1321-3RA35-B (HD)

460...600 V 50/60 Hz 3fazové

0,5 04 05 04 1321-3R2-B 1321-3RA2-B 1321-3R2-B 1321-3RA2-B

1,0 0,75 |1,0 0,75 |1321-3R2-B 1321-3RA2-B 1321-3R2-B 1321-3RA2-B

2,0 15 2,0 15 1321-3R4-D 1321-3RA4-D 1321-3R4-D 1321-3RA4-D

3,0 2,2 3,0 2,2 1321-3R4-C 1321-3RA4-C 1321-3R4-C 1321-3RA4-C

50 3,7 50 3,7 1321-3R8-C 1321-3RA8-C 1321-3R8-C 1321-3RA8-C

75 55 75 55 1321-3R12-C 1321-3RA12-C 1321-3R12-C 1321-3RA12-C

100 |75 100 1|75 1321-3R12-B 1321-3RA12-B 1321-3R12-B 1321-3RA12-B

150 (11,0 |150 |11,0 [1321-3R18-B 1321-3RA18-B 1321-3R18-B 1321-3RA18-B

200 (150 150 |11,0 |1321-3R25-B(ND) |1321-3RA25-B (ND)|1321-3R25-B 1321-3RA25-B
1321-3R18-B (HD) |1321-3RA18-B (HD)

250 [185 20,0 |150 |1321-3R35-C(ND) |[1321-3RA35-C(ND) |1321-3R35-C 1321-3RA35-C
1321-3R25-B (HD) |1321-3RA25-B (HD)

300 (220 {250 |185 |1321-3R35-B(ND) |[1321-3RA35-B (ND)|1321-3R35-B 1321-3RA35-B
1321-3R35-C (HD) |1321-3RA35-C (HD)

(1) Jmenovité hodnoty pro normalni zatiZeni a vysoké zatiZeni pro 15 HP/11 kW a méné jsou identické.

(2) Katalogovi ¢isla jsou uvedena pro 3% impedanci. K dispozici jsou rovnéz typy tlumivek s 5% impedanci. Viz publikaci 1321-TD001.

(3)  Vstupni tlumivky byly dimenzovany na zékladé zakladnich proudt motor( NEC. Vystupni tlumivky byly dimenzovany na zékladé
jmenovitych vystupnich proudd VFD.

M¢ni¢ PowerFlex 525 je k dispozici v péti velikostech rému. Informace ohledné
vykont jsou uvedeny v Ménice PowerFlex 525 na strané 151.

Hmotnost ménice PowerFlex 525

Velikost ramu | Hmotnost (kg/lb.)
A 1,1/2,4

B 1,6/3,5

C 2,3/5,0

D 3,9/8,6

E 12,9/28 4
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Prislusenstvi a rozméry

160

IP 20/otevieny typ — ram A

Rozméry jsou v milimetrech a palcich (= in).

~——72,0(2,83)— 172,0(6,77)
~—>57,5(2,26)—
IES = | o= ~
= ==
c 5 e 00
o N © ; [ 3
<A (O %) ¢ 3 ; 3
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\G> L ¢ > | 3 —
-7 1 ; > | S 3
; C D C D @
e ——— (ﬂ\
i — >
PORT| O
P@W@Eﬂ% =l
[aYaYaYaTaYaYaYaTaYa: D
OO O OO T
6,0(0,24)
IP 20/otevieny typ —ram B
Rozméry jsou v milimetrech a palcich (= in).
87,0 (3,43) 172,0(6,77)
-—72,5 (2,85)——‘
B Alen-bradiey )&‘
1 0p
FAULTO g 5
< @ = :
9 : ]
— —
# —
= ¢ NI
\q C D
8 C D
C’_
[c9) —
O n
PORT O N C o
PowerFlgx =2 ¢ ) a
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@ Allen-Bradley @ []
6,0 (0,24)
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Prislusenstvi a rozméry

Pfiloha B

IP 20/otevieny typ — ram C

Rozméry jsou v milimetrech a palcich (= in).

109,0 (4,29)
-——90,5 (3,56)

184,0 (7,24)

P@W@ﬁ'—!ﬁy

[afaYalafalalatalal
[NNIRIRIRINIR]E)|

207,0 (8,15)

@} Atnrdey (O
i F

220,0 (8,66)

IP 20/otevieny typ — ram D

Rozméry jsou v milimetrech a palcich (=in).

116,0 (4,57)

130,0 (5,12) ——

—=\

6,0 (0,24)

212,0(8,35)

* 6D Martrudyy

o]
@-@-o

il

It
e
e
[alaTalaYaTaYalal
HHHHHMHHHHM

P@W@fﬁ%

o
o
0
0

0
i Allen-Bradley
~~

i

247,0(9,72)

i)
(VD

]

)

260,0 (10,24)
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IP 20/otevieny typ — ram E

Rozméry jsou v milimetrech a palcich (= in).
185,0 (7,28) ———— - 279,0 (10,98)
160,0 (6,30)

300,0(11,81)——

280,0(11,02)

Allen-Bradley
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PrisluSenstvi a rozméry

Priloha B

Rozméry jsou v milimetrech a palcich (= in).

~——72,0(2,83)—
57,5 (2,26)—

A

32,0(1,26)
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IP 20/otevieny typ se sadou ventilatoru fidiciho modulu - ramy A...E
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Prislusenstvi a rozméry

164

~——72,0(2,83) —

~57,5(2,26) —

15,0 (0,59)

IP 30/NEMA 1/UL typ 1 - rém A

5

v

|

P@W@Fﬂ% oo

—f/ 0000 C

[a¥aTaTaTaTaTali
NINIRINININIRININIE

~—140,0 (5,51)

152,0 (5,98)

219,0(8,62)

~51,1(2,01)—

uininilsiatuininintuls)
uuguuvuuuuy

Rozméry jsou v milimetrech a palcich (= in).

Horni panel [P 30/NEMA 1/UL typ 1

172,0(6,77)

a

o

92,7 (3,65)

l

1

Schrénka na vedeni [P 30/NEMA 1/UL typ 1

221,5 (20,85)

- 64,7 (2,55)—

88,2 (3,47) —

111,9 (4,41) —-

1354 (5,33) —
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Prislusenstviarozméry ~ Pfiloha B

IP30/NEMA 1/UL typ 1-ram B

Rozméry jsou v milimetrech a palcich (= in).

—— 87,0(3/43) —
——72,5(2,85) —

15,0(0,59)

Horni panel [P 30/NEMA 1/UL typ 1
172,0 (6,77)

iina

§

v

|

. rorro
P@W@U’Flgé =0

[afalalalalalalalalala)
INIRANIRIRINININInInin

Allen-Brediey

168,0 (6,61)

| JA

180,0 (7,09)

218,0(8,58)

92,7 (3,65)

6,1(0,24)

~— 66,1 (2,60) —
~— 63,1 (2,48)—

33,5(1,32)

23,9 (0,94)

=

Schrénka na vedeni [P 30/NEMA 1/UL typ 1

221,5 (20,85)
27,5 (21,08)

D

e

0 0 %QQD% QD
BY)
- E—]

67,3 (2,65)——

88,3 (3,48) —

128,5 (5,06) —

108,5 (4,27) —!
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IP 30/NEMA 1/UL typ 1-ram C

Rozméry jsou v milimetrech a palcich (= in).

Horni panel [P 30/NEMA 1/UL typ 1

109,0 (4,29)
~——90,5 (3,56) —

15,0 (0,59)

184,0 (7,24)

I 7 | =& |

& aosniey @

FARTO —

[Powverflgx e 8

NETBO

255,0(10,04)

222,0(8,66)

207,0(8,15)

[a¥alaTalalaTalaTalaTal
NIV INIRRInnne|

0 Allen-Bradley @
@1 A =

“792,7 (3,65) —J

B

6,0 (0,24)

80,5(3,17) Schrdnka na vedeni IP 30/NEMA 1/UL typ 1

~—66,5 (2,62)—-
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—
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[ |
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3
g
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== ]
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Pfiloha B

IP30/NEMA 1/ULtyp 1-ram D

Rozméry jsou v milimetrech a palcich (= in).

130,0 (5,12)
——116,0 (4,57)

15,0(0,59)

0 n
9 Allen-Bradley @
/., =t )

<

Horni panel [P 30/NEMA 1/UL typ 1
212,0(8,35)

295,0(11,61)

260,0 (10,24)

247,0(9,72)

——96,0 (3,78)—
~—70,0(2,76)—

44,0 (1,73)

30,0(1,18)

ninininl
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I
|

[s=m
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=

/021 ,5 (20,85)

233,5 (21,32)

D

@

153,3 (6,04)

) @%@%@m
)

~—109,8 (4,32)

6,0 (0,24)

Schrdnka na vedeni IP 30/NEMA 1/UL typ 1
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IP30/NEMA 1/UL typ 1-ram E

Rozméry jsou v milimetrech a palcich (=in).

N Horni panel IP 30/NEMA 1/UL typ 1
185,0 (7,28) s
160,0 (6,30) a 279,0 (10,98)
i | 5000000000
Moiedy | . | ( . = K‘
&2 £ ] L
©
o e =
o 3
= ¥ @A
4 —_m
il :
fim%nn%% §
L LT Am
o
S
=Y
o
&
@\ Allen-Bradley @
® 1 |

[
Schrénka na vedent IP 30/NEMA 1/UL typ 1
—127,5(5,02)—
8253257 62,5 (2,46)
42,5 (1,67)

21,5 (20,85)
43,7 (21,72)

212,0(8,35)—

S

3 -

—164,0 (6,46)
181,0(7,13)
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Prislusenstviarozméry ~ Pfiloha B

Filtr EMCna vedeni—ramA

Rozméry jsou v milimetrech a palcich (= in). Filtr Ize instalovat na zadni stranu ménice.
55,0 (2,17) 72,0 (2,83)
30,0(1,18) ‘ 54,0 (2,13) ‘ 9550022

[ G

223,0 921) 2230
(8,78) 8,78)

Ny

Li[2]L3
O L ]
20,0 (0,79) ‘ ‘ 23,0(0,91) J 55(0,22)
54,0 (2,13)
Filtr EMC na vedeni —ram B
Rozméry jsou v milimetrech a palcich (= in). Filtr Ize instalovat na zadni stranu ménice.
70,0 (2,76) 87,0(3,43)
35,0(1,38) 58,0 (2,28
§ i ‘ ‘ | 955 (00,22)
E ©© 0
270,0
(10,63)
o 258,0 258,0
(10,16) (10,16)
o] ﬂmu@
] i O el G =
25,0(0,98) ‘ ‘ 24,0 (0,94 _1[LL55(022)
58,0 (2,28
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Filtr EMC na vedeni — ram C

Rozméry jsou v milimetrech a palcich (= in). Filtr Ize instalovat na zadni stranu ménice.
70,0 (2,76) 109,0 (4,29)
37,0 (1,46) 76,0 (2,99
\ | |-055(022)
| 6 6
o —
j ©0ee
(e} (e}
275,0
(10,83)
E 263,0 263,0
(10,35) (10,35)
I © ©
o] MEE)
-, i O il el
25,0 (0,98) ‘ ‘ 28,0(1,10) J‘ 5,5(0,22)
76,0 (2,99
Filtr EMCna vedeni - ram D
Rozméry jsou v milimetrech a palcich (= in). Filtr Ize instalovat na zadni stranu ménice.
80,0 (3,15) 130,0(5,12)
33,0(1,30) 28,0(1,10) ‘ 90,0 (3,54) ‘ /05’5 (©0,22)
E % 0006 6
<] (¢} 0
310,0
(12,20)
298,0 298,0
(11,73) (11,73)
o]
O O
E EEE(©)
-, pill )
33,0 (1,3())‘ ‘28,0 (1,10) _[LL55 (0,22)
90,0 (3,54)
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Filtr EMCna vedeni —ram E

Rozméry jsou v milimetrech a palcich (= in).

80,0 (3,15) 155,0(6,10)
33,01,30) 28,0(1,10) | 110,0 (4,33) | esseo
5 & &
i
390,0
(15,35)
375,0 375,0
jo (14,76) (14,76)
5]
J J
33,0(1,30) ‘ ‘28,0 (1,10) _11.5,5(0,22)

110,0 (4,33)
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Volitelna prislusenstvi a sady Instalace komunikacniho adaptéru

1. Zapojte konektor rozhrani komunikaéniho adaptéru do fidiciho modulu.

Y

Dbejte na to, aby indikaéni ¢dra na konektoru byla vyrovnéna s povrchem
fidictho modulu.

2. Vyrovnejte konektory na komunika¢nim adaptéru s konektorem rozhrani
komunika¢niho adaptéru a ndsledné stlatte zadni kryt dolu.

3. Zatla¢te podél okrajii zadniho krytu, dokud kryt pevné nezapadne na své
misto.

Konektor rozhrani
komunikacniho
adaptéru
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Prislusenstviarozméry ~ Pfiloha B

Vyjmuti komunikacniho adaptéru

7N

1. Vsunte prst do drazky v horni ¢asti zadniho krytu. Zdvihnutim oddélte
zadni kryt od fidictho modulu.
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Poznamky:
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Dodatek C

Zapojeni sité

Protokol RS485 (DSI)

Méni¢e PowerFlex 525 podporuji protokol RS485 (DSI), aby umozniovaly
efektivni provoz s perifériemi Rockwell Automation. Déle jsou podporoviny
nékteré funkce Modbus, aby se umoznila jednoduchd komunikace po siti.
M¢ni¢a PowerFlex 525 muze byt pfipojeno nékolik na siti RS485 s vyuzitim
protokolu Modbus v rezimu RTU.

Sit ménice fady PowerFlex 520

i

[

Procesor

Informace ohledné EtherNet/IP ¢i dalsich komunikaénich protokolt naleznete
v ptislusném navodu k obsluze.

Zapojeni sité sestava ze stinéného dvouvodi¢ového kabelu, ktery je propojen od
jednoho uzlu ke druhému v uzavieném cyklu.

POZOR: Nikdy se nepokousejte pripojit kabel napajent pies sit Ethernet (PoE)
k portu RS485. Mohlo by to mit za nasledek poskozeni obvodd.

Schéma zapojeni sité
PowerFlex525  PowerFlex525  PowerFlex 525

Master Uzel 1 Uzel 2 Uzel ,n“
TxRxD- THRxD- 5 TXRxD- 5 Odpor 120 ohm
BROL _Wodpori0ohm  wRde . TR+, B pNs PN
Stinéni Stinéni Stinéni
X X X
71 71 71 PREDNI
RS485 e RS485 L
(DP1) @ (DPI) @
AK-00-RJ45-TB2P U U
TxRXD- TxRxD-
TxRxD+ —f@ © TXRXD+ @@
L1/R L2/S L3/ 20V T3/W / /R L2/S L3/ 2§V 13/W
[SRA[CRE(G KSR
) — 2l —
1CD:{Ch: i CDi iR
® DC- DG+ BR- @ ® DC- DC+ BR- @
BR+ BR+

DULEZITE Stinéni je pfipojeno POUZE K JEDNOMU konci kazdého segmentu kabelu.
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PfilohaC  Protokol RS485 (DSI)

Ptipojeny musi byt pouze kontakty 4 a 5 na zéstréce RJ45. Ostatni kontakty na
zésuvce PowerFlex 525 RJ45 nesmi byt zapojeny, protoze obsahuji napajeni atd.
pro ostatn{ periferni zafizeni Rockwell Automation.

Ukonéovaci zapojeni na fidicim procesoru se bude lisit v zévislosti na pouzitém
fidicim procesoru a ,JxRxD+“ a ,TxRxD-“ je zobrazeno pouze pro ilustrativni
ulely. Sitova zakonéenti jsou uvedena v ndvodu k obsluze ptislusného fidiciho

Ve v /v oV « <« 7 4 7
procesoru. Méjte na védomi, ze pro vodice ,+“ a ,,-“ neni stanoven zidny
standard, a v diisledku toho je vyrobci zatizeni Modbus interpretuji riizné. Pokud
mate problémy s po¢dteénim navdzdnim komunikace, zkuste vzdjemné vyménit
oba sitové vodice na fidicim procesoru.

Pouziva se standardni praxe pro zapojeni RS485.
o Ukoncovaci odpory se museji ptipojit ke kazdému konci sitového kabelu.

o Udlouhych tsekii kabelu nebo v ptipadech, kdy je v siti potteba vice nez
32 uzlt, mize byt nutné pouzit opakovate RS485.

o Sitovd vedeni by méla byt oddélena od silovych vodict vzdalenosti
nejméné 0,3 m (1 fr).

v.Iv

o Sitova vedeni by méla kiizit silové vodice pouze v pravém thlu.

Svorka V/V C1 (stinéni RJ45) na méni¢i PowerFlex 525 musi byt rovnéz
ptipojena k ochrannému zemnicimu kontaktu (na ménidi jsou dvé ochranné
zemnici svorky). Viz Oznacenf svorek fidicich V/V na stran¢ 33 uvadi vice

informaci.

Svorka V/V C2 (spole¢ny komunikaéni kontake) je vnitiné pfipojena ke
spole¢nému sitovému kontaktu, a NIKOLI ke stinéni RJ45. Ptipojeni svorky
V/V C2 k ochrannému zemnéni miize u nékeerych aplikaci zlepsit odolnost vici
ruseni.

Konfigurace parametrﬁ Nasledujici parametry PowerFlex 525 se pouzivaji ke konfiguraci ménice pro
provoz v siti DSI.

Konfigurace parametrii pro sit DSI

Parametr Podrobnosti Reference
P046 [Zdroj spusténi 1] Nastavte na 3 ,Séri./DSI", pokud je spusténi fizeno ze sité. strana 71
P047 [Refer rychl. 1] Nastavte na 3, Séri./DSI", pokud je referencni rychlost fizena ze sité. strana 72

(123 [Rychlost RS485] Nastavuje datovou rychlost pro port RS485 (DSI). V3echny uzly sité musi byt |strana 85
nastaveny na stejnou datovou rychlost.

(124 [Adr. uzlu RS485] Nastavuje adresu uzlu pro ménic v siti. Kazdé zafizeni v siti vyzaduje strana 85
jedinecnou adresu uzlu.

(125 [Ztr. kom. (akce)] Voli odezvu ménice na problémy komunikace. strana 85

(126 [Ztr. kom. (doba)] Nastavuje dobu, po kterou méni¢ zlistane ve stavu ztraty komunikace, nez | strana 85
méni¢ pouzije (125 [Ztr. kom. (akce)].

(127 [Formdt kom.] Nastavuje pfenosovy rezim, datové bity, partitu a stop bity pro port RS485  |strana 86
(DSI). Nastaveni vsech uzll sité musi byt stejna.
(121 [Zapis prikazu] Nastavte na 0 ,Uloz" piii programovani ménice. strana 85

Nastavte na 1,Jen RAM” pro zapis pouze do docasné paméti.
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Podporované funkéni kody
Modbus

Zapsat (06) data logického
prikazu

Rozhrani pro periférie (DSI) pouzivané u méni¢t PowerFlex 525 podporuje

nékteré funkéni kédy Modbus.

Podporované funk¢ni kédy Modbus

Funkéni kéd Modbus (decimalni) Ptikaz

03 Nacist uchovévané registry

06 Prednastavit (zapsat) jeden registr
16 (10 hexadeciméIné) Prednastavit (zapsat) nékolik registrdi

DULEZITE Zafizeni Modbus mohou mit zaklad v 0 (registry jsou Cislovany od 0) nebo mit
zdklad v 1 (registry jsou cislovany od 1). V zavislosti na pouZitém zafizeni
Modbus Master miiZe byt nutné posunout adresy registr(i uvedené na
ndsledujicich strandch o +1. Logicky pfikaz miZe byt tak napfiklad adresa
registru 8192 pro nékterd zafizeni master (napf. Modbus skener ProSoft 3150-
MCM SLC) a 8193 pro jind (napf. PanelViews).

M¢ni¢ PowerFlex 525 Ize fidit ptes sit odeslinim funkéniho kédu 06 zapsat do
adresy registru 2000H (logicky ptikaz). P046 [Zdroj spusténi 1] musi byt
nastaven na 3 ,,S¢ri./DSI aby byly ptikazy ptijaty. Parametr C122 [Vyb. ptik./
stavu] se pouziva k vybéru definic bitu rychlosti nebo polohy.

TIP Aby se zména projevila po vybéru nékteré moznosti pro (122 [Vyb. pfik./
stavu], méni¢ vypnéte a zapnéte/resetujte.
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PfilohaC  Protokol RS485 (DSI)

Definice bitu rychlosti (Velocity)

Kom. logicky pifikaz — C122 = 0 ,Velocity” (rychlost)

Adresa (decimalni) Bit(y) Popis
2000H (8192) 0 1= Zastaveni, 0 = Nezastaveni
1 1= Spusténi, 0 = Nespusténi
2 1= Volny pohyb, 0 = Ne volny pohyb
3 1= Vymaz chybu, 0 = Ne vymaz. chybu
5.4 00 = Zadny pfikaz

01 = Prikaz vpred

10 = Prikaz vzad

11= Zadny pfikaz

6 1= Vynutit fizeni klavesnici, 0 = Nevynutit fizeni klavesnici
7 1= NavySeni MOP, 0 = Bez navy3eni
9,8 00 = Zadny prikaz

01 = Urovefi zrychleni 1 povolit

10 = Urovefi zrychleni 2 povolit

11 =Zachovat zvolenou trroven zrychleni

11,10 00 = Z&dny pfikaz

01 = Urovei zpomaleni 1 povolit

10 = Uroveni zpomaleni 2 povolit

11 = Zachovat zvolenou troveri zpomaleni

14,13,12 000 = Zadny pkikaz

001 = Zdroj kmit. = P047 [Refer rychl. 1]

010 = Zdroj kmit. = P049 [Refer. rychl. 2]

011 = Zdroj kmit. = P051 [Refer. rychl. 2]

100 = A410 [Nast Frekv 0]

101 = A411 [Nast Frekv 1]

110 = A412 [Nast Frekv 2]

111 = A413 [Nast Frekv 3]

15 1= Snizeni MOP, 0 = Bez snizeni
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Pfiloha C

Ptikaz zapsat (06)
komunikacni kmitocet

Definice bitu polohy (Position)

Kom. logicky piikaz — C122 =1 ,,Position” (poloha)

Adresa (decimalni) Bit(y) Popis
2000H (8192) 0 1= Zastaveni, 0 = Nezastaveni

1 1= Spusténi, 0 = Nespusténi

2 1= Volny pohyb, 0 = Ne volny pohyb

3 1= Vymaz chybu, 0 = Ne vymaz. chybu

5,4 00 = Zadny pfikaz
01 = Pfikaz vpred
10 = Prikaz vzad
11= Z4dny pfikaz

6 1=Log. vstup 1

7 1=Log. vstup 2

10,9,8 000 = Kmit. a poloha krok 0
001 = Kmit. a poloha krok 1
010 = Kmit. a poloha krok 2
011 = Kmit. a poloha krok 3
100 = Kmit. a poloha krok 4
101 = Kmit. a poloha krok 5
110 = Kmit. a poloha krok 6
111 = Kmit. a poloha krok 7

N 1= Najit domov

12 1=1Zadrz. krok

13 1= Pfedef. pol.

14 1=Pov. synchr.

15 1= Ptechod zakdzat

Ptikaz komunika¢niho kmito¢tu ménice PowerFlex 525 lze fidit pres sit

odesldnim funkéniho kédu 06 zapsat do adresy registru 2001H (piikaz

komunikaéniho kmitoctu).

Piikaz komunikacniho kmitoctu

Reference

Adresa (decimalni) Popis

2001H (8193) Pouziva se internimi komunikacnimi moduly k fizeni reference ménice. V jednotkdch
0,01 Hz.
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Nacist (03) data |ogického Data logického stavu PowerFlex 525 lze naditat pies sit odeslanim funkéniho
stavu kédu 03 nadist do adresy registru 2100H (logicky stav). Parametr C122
[ Vyb. ptik./stavu] se pouziva k vybéru definic bitu rychlosti nebo polohy.

Definice bitu rychlosti

Kom. logicky stav — (122 = 0 ,Rychlost”

Adresa (decimalni) Bit(y) Popis
2100H (8448) 0 1= Pfipraveno, 0 = Nepfipraveno
1 1= Aktivni (spusténo), 0 = Neaktivni
2 1 = Prik. dopedu, 0 = Pik. dozadu
3 1=0tdceni dopfedu, 0 = Otdceni dozadu
4 1= Zrychlovani, 0 = Ne zrychlovani
5 1=1Zpomalovani, 0 = Ne zpomalovéni
6 Not Used
7 1= Chyba, 0 = Bez chyby
8 1= Vreferenci, 0 = Neni v referenci
9 1= Hlavni kmit. fizen aktivni komun.
10 1=Provozni piikaz fizen aktivni komun.
n 1 = Parametry byly zablokovany
12 Stav digitalniho vstupu 1
13 Stav digitdIniho vstupu 2
14 Stav digitdIniho vstupu 3
15 Stav digitaIniho vstupu 4
Definice bitu polohy
Kom. logicky stav - (122 =1, Poloha”
Adresa (decimalni) Bit(y) Popis
2100H (8448) 0 1= Pfipraveno, 0 = Nepfipraveno
1 1= Aktivni (spusténo), 0 = Neaktivni
2 1=Piik. dopfedu, 0 = Pfik. dozadu
3 1=0tdceni dopfedu, 0 = Otdceni dozadu
4 1= Zrychlovani, 0 = Ne zrychlovani
5 1=Zpomalovani, 0 = Ne zpomalovani
6 1= Poloha pohybu vpied, 0 = Poloha pohybu vzad
7 1=Chyba, 0 = Bez chyby
8 1= Vreferendi, 0 = Neni v referenci
9 1=Vpoloze, 0 = Neni v poloze
10 1=Doma, 0 = Neni doma
1 1=Meéni¢ doma, 0 = Ne méni¢ doma
12 1=Podrz.synch., 0 = Neni podrz.synch.
13 1=Rampa synch., 0 = Neni rampa synch.
14 1=Prechod zap., 0 = Pfechod vyp.
15 1=Prechod zpomal., 0 = Neni prechod zpomal.
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Nacist (03) chybové kody
ménice

Data chybovych kédu PowerFlex 525 Ize naditat pres sit odeslinim funkéniho
kédu 03 nadist do adresy registru 2101H (chybové kédy ménice).

Chybové kody ménice
Logicky stav
Adresa (decimalni) |Hodnota Popis
(decimalni)
2101H (8449) 0 Bez zévady
2 Pomocny vstup
3 Ltrdta napdjeni
4 Podpéti
5 Prepéti
6 Mot. mimo provoz
7 PretiZeni motoru
8 Prehféti chladice
9 Prehiéti fidiciho modulu
12 Nadproud HW (300%)
13 Zemni zkrat
15 Itrata zatizeni
21 Ltrata faze na vystupu
29 Ztrdta analogového vstupu
33 Pokusy o auto restart
38 Zkrat faze Uk zemi
39 Zkrat faze V 'k zemi
40 Zkrat faze W k zemi
41 Faze UV zkrat
42 Faze UW zkrat
43 Faze VW zkrat
48 Parametry na vychozich hodn.
59 Bezp. otevieni
63 Nadproud software
64 Pretizeni ménice
70 Jedn. napdjeni selhala
7 Ltréta sité DSI
72 Itréta sité pres volitelnou kartu
73 Itrata sité pres vestavény adaptér EtherNet/IP
80 Autom. nast. selhalo
81 Ztréta komunikace DSI
82 Ztrata komunikace k volitelné karté
83 Ztrata komunikace k vestavénému adaptéru EtherNet/IP
91 Itrdta enkod.
94 Ltréta funkce
100 Chyba kontrolniho souctu parametrii
101 Externi pamét
105 Chyba pfipojeni fidictho modulu
106 Nekompatibilni fidici/napéjeci modul
107 Nerozpoznany fidici/napéjeci modul
109 Neshodujici se fidici/napéjeci modul
110 Membréna kldves.
m Bezp. hardware
114 Zavada mikroprocesoru
122 Selhani desk.V/V
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Chybové kody ménice

Logicky stav

Adresa (decimalni) |Hodnota Popis
(decimalni)

2107H (8449) 125 Pozadavek aktualizace flash
126 Neopravitelnd chyba
127 Pozadavek aktualizace flash DSI

Nacist (03) provozni hodnoty Provozni hodnoty ménice PowerFlex 525 lze naéitat ptes sit odesldnim
ménice funk¢niho kédu 03 nadist do adres registru 2102H...210AH.

Provozni hodnoty ménice

Reference

Adresa (decimalni) | Popis

2102H (8450) Pikaz kmitoctu (xxx.xx Hz)

2103H (8451 Vystupni kmitocet (xxx.xx Hz)

2105H (8453 Napéti stejnosm. shérnice (xxxV)

)

2104H (8452) Vystupni proud (xxx.xx A)
)
)

2106H (8454 Vyst. napéti (xxx.xV)

Nacist (03) aza psat (06) Pro tcely ptistupu k parametrim ménice se adresa registru Modbus rovna ¢islu

oy parametru. Napiiklad decimalni &slice ,, 1% se pouzivé k odkazu na parametr
parametry menice b001 [Vyst.frekv.] a decimdlni éislice ,41“ se pouziva k odkazu na parametr P041
[Doba zrychl. 1].

Dalsi informace Dali informace jsou uvedeny na adrese http://www.ab.com/drives/.
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Dodatek D

Funkce Velocity StepLogic, funkce casovace/
citace a zakladni logické funkce

Cryti logické funkce PowerFlex 525 poskytuji schopnost programovat
jednoduché logické funkce bez piipojeného procesoru.

o Funkce Velocity StepLogic™

Krokovani v trovnich az osmi pfednastavenych rychlosti na zaklad¢
naprogramované logiky. Naprogramovand logika mtize obsahovat
podminky, které je tieba splnit ze strany digitélnich vstupti
naprogramovanych jako ,Log. vstup 1“ a ,Log. vstup 2%, nez se provede
krok od jedné piednastavené rychlosti k nasledujici. Pro kazdy z téchto
osmi kroki je k dispozici ¢asovag, jenz se pouzivd k naprogramovéni casové
prodlevy pfed provedenim kroku od jedné pfednastavené rychlosti

k nasledujici. Stav digitalniho vystupu lze rovnéz kontrolovat na zakladé¢
pravé vykondvaného kroku.

o Zakladni logicka funkce

Az dva digitalni vstupy lze naprogramovat jako ,Log. vstup 1“ nebo ,Log.
vstup 2% Digitdlni vystup lze naprogramovat tak, aby zménil stav na
zékladé podminky jednoho nebo obou vstupti na zékladé logickych funkci,
jako naptiklad AND, OR, NOR. Zékladni logické funkce lze pouzivat

s moznosti StepLogic nebo bez ni.

o Funkce ¢asovace

Digitalni vstup lze naprogramovat pro ,Spust.casov:. Digitalni vystup lze
naprogramovat jako ,Vyst. ¢asov:’ s vystupni trovni naprogramovanou na

v /Y v Vv v 14 v ’
pozadovany ¢as. Kdyz ¢asova¢ dosahne ¢asu naprogramovaného do
vystupni trovné, zméni se stav vystupu. Casova¢ lze resetovat pomoci
digitdlniho vstupu naprogramovaného jako ,Reset ¢asov:’.

o Funkce ¢itace

Digitélni vstup lze naprogramovat pro ,,Vstup ¢itace. Digitélni vystup lze
naprogramovat jako SVyst. Ctade“ s vystupni urovni naprogramovanou na
pozadovany pocet iteraci. Kdyz ¢ita¢ dosdhne poctu iteract

/7 / s v v / 7 ~ /7 v
naprogramovan¢ho do vystupni Grovné, zméni se stav vystupu. Citaé Ize
resetovat pomoci digitdlniho vstupu naprogramovaného jako ,Reset
v/ v «
¢itace”.

TIP PouZijte prlivodce v Connected Components Workbench ke zjednoduseni
nastavovani, namisto ruéni konfigurace parametrd.
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i i 7iti Pro aktivaci této funkce nastavte jeden ze tfech zdroju referenéni rychlosti,
elocity StepLogic s vyuzitim ) ) b
casovvich krokii parametr P047, P049 nebo PO51[Refer. rychl. x] na 13 ,Log. kroku® a aktivujte
y dany zdroj referenéni rychlosti. Ke konfiguraci logiky, referen¢ni rychlosti a ¢asu
pro kazdy krok se pouzivaji tii parametry.
o Logika se definuje pomoci parametrt L180...L187 [Log. kroku x].

o Piednastavené rychlosti se nastavuji pomoci parametra A410...A417

[Nast Frekv 0...7].

o Cas provozu pro kazdy krok se nastavuje pomoci parametrtt L190...L197
[Doba log.kroku x].

Smér otd¢eni motoru mize byt doptedu nebo dozadu.

Poufiti casovych krokii

Krok 0 : Krok 1 : Krok 2 : Krok 3 : Krok4: Krok 5 :Krok6: Krok 7 :

PV N
Dopredu
0»

Dozadu
v

(Cas

Sekvence Velocity StepLogic

o Sckvence za¢ina platnym spoustécim piikazem.

o Normalni sekvence za¢ind krokem 0 a pfechodem k dal$imu kroku, kdyz
uplyne ptislusnd doba logického kroku StepLogic.

o Zakrokem 7 nasleduje krok 0.

o Sckvence se opakuje, dokud neni vydan piikaz k zastaveni nebo nedojde
k chybovému stavu.

Ve|ocity Steplogu S vyuiiti m Parametry digitdlniho vstupu a digitdlniho vystupu lze konfigurovat tak, aby

< p ey - r  pouzivaly logiku k pfechodu k dal$imu kroku. Log. vstup 1 a Log. vstup 2 jsou
zakladnich |OgICkYCh funki definovany na zdkladé¢ programovacich parametri t062...t063, t065...t068

[Dig.vst.svork. xx] az 24 ,,Log. vstup 1“ nebo 25 ,Log. vstup 2°.

Ptiklad

e Provoz nakroku 0.

o Ptechod nakrok 1, kdyz Log. vstup 1 je pravda.
Logika snima hranu Log. vstup 1, kdyz ptechazi z vypnutého do
zapnut¢ho stavu. Log. vstup 1 neni vyzadovan pro zachovani stavu
»ZApNuto*,

o Piechod nakrok 2, kdyz Log. vstup 1 i Log. vstup 2 jsou pravda.
M¢ni¢ snima Groven Log. vstup 1 i Log. vstup 2 a pitejde na krok 2, kdyz
jsou oba zapnuté.
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Funkce Velocity StepLogic, funkce asovace/citace a zakladni logické funkce  Priloha D

Funkce casovace

o Piechod nakrok 3, kdyz se Log. vstup 2 navrati na stav nepravda nebo

vypnuto.
Vstupy nejsou vyZadovény pro zachovéni stavu ,,zapnuto® kromé piipadu

logickych podminek pouzivanych k ptechodu od kroku 2 ke kroku 3.

Start Step 0 - Krok1 Krok2 Krok 3

Frekvence

Log. vstup 1 p

Log. vstup2 p

(Cas

Hodnota doby kroku a zakladni logika mohou byt pouzivany spole¢né pro
splnéni podminek stroje. Krok miiZe naptiklad probihat po uréitou miniméln{
dobu a nasledné pouzit logiku ke spusténi ptechodu k dal$imu kroku.

Start Step 0 Krok 1

Frekvence

Log. vstup 1 p

Log. vstup 2 p

Digitalni vstupy a vystupy fidi funkci ¢asovace a konfiguruji se pomoci parametrit
t062...t063, t065...t068 [Dig.vst.svork. xx] nastavenych na 19 ,,Spust.casov‘ a 21
»Reset ¢asov:’,

Digitalni vystupy (reléového a optického typu) definuji ptednastavenou trover
a indikujf, kdyz se dosdhne dané Grovné. Parametry trovni t077 [Ur. vyst. 1 relé],
t082 [Ur. vyst. 2 rel¢], t070 [Urvolvyst. 1] a t073 [Urvolvyst. 2] se pouzivaji

k nastaveni pozadované doby v sekundach.

Parametry t076 [Vyb.vyst.1relé], t081 [ Vyb.vyst.2relé], t069 [ Vybvolvyst. 1]
at072 [Vyb.volvyst. 2] jsou nastaveny na 25 ,,Vyst. Casov:‘ a zptisobuji zménu
stavu vystupu, kdyz je dosazeno prednastavené trovné.

Priklad
o Me¢nic se spusti a zrychli na 30 Hz.

e Poté, kdy bude 30 Hz udrzovéno po dobu 20 sekund, stane se analogovy
Vstup 4-20 mA referen¢nim signalem pro fizeni rychlosti.

o Funkce ¢asovade se pouzije k vybéru piednastavené rychlosti s dobou
chodu 20 sekund, kter4 potla¢i referenéni rychlost po dobu, kdyz je
digitalni vstup aktivni.

e Parametry jsou nastaveny na nésledujici volitelné moznosti:

- P047 [Refer rychl. 1] = 6 ,,Vstup 4-20 mA*
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Funkce citace

186

- P049 [Refer. rychl. 2] =7 ,Nast. frek"
- t062 [Diguvst.svork.02] = 1 ,,Ref. rychl.2*
- t063 [Diguvst.svork.03] = 19 ,,Spust.casov:*
- t076 [Vyb.vyst.1relé] = 25, Vyst. asov'’
- t077 [Ur. vyst. 1 relé] =20,0 s
— A411 [Nast Frekv 1] = 30,0 Hz

« Ridici svorkovnice je zapojena tak, e spoustéc piikaz rovnéz aktivuje
spusténi casovace.

o Reléovy vystup je zapojen ke svorce V/V 02 (Dig.vst.svork.02), a vynuti si
tak stav vstupu zapnuto, kdyz se ¢asova¢ spusti.

o Jakmile ¢asovac uplyne, vystup se pfepne na stav vypnuto a vyda ptikaz pro
ptednastavenou rychlost. Méni¢ ptejde na vychozi hodnoty podle
naprogramované reference analogového vstupu.

M¢jte na védomi, Ze vstup ,,Reset ¢asov. neni pro tento piiklad pozadovan,
jelikoz vstup ,,Spust.casov:’ ¢asova¢ nuluje i spousti.

Digitdlni vstupy a vystupy fidi funkci ¢itace a konfiguruji se pomoci parametrii
t062...t063, t065...t068 [Dig.vst.svork. xx] nastavenych na 20 ,Vstup ¢itace® a 22
»Reset ¢itace”.

Digitalni vystupy (reléového a optického typu) definuji ptednastavenou trover
a indikuji, kdy? se dosahne dané trovné. Parametry trovni t077 [Ur. vyst. 1 relé],
t082 [Ur. vyst. 2 relé], t070 [Urvolvyst. 1] a t073 [Urvolvyst. 2] se pouzivaji

k nastaveni pozadované hodnoty ¢itace.

Parametry t076 [ Vyb.vyst.1relé], t081 [ Vyb.vyst.2relé], t069 [Vyb.volvyst. 1]
at072 [Vyb.volvyst. 2] jsou nastaveny na 26 ,Vyst. ¢itate”, coz zplisobi zménu
stavu vystupu, kdyz je dosazeno prednastavené trovné.

Piiklad
o Fotoburika se pouziva k pocitani obalt na dopravniku.
o Shromazdovaci zafizeni zadrzuje obaly, dokud se jich neshromazdi 5.
o Smérovaci rameno piesméruje skupinu 5 obaltt do balikovaciho prostoru.
o Smérovaci rameno se navraci do své ptivodni polohy a aktivuje koncovy
spinag, keery resetuje dany ¢itac.
e Parametry jsou nastaveny na nésledujici volitelné moznosti:
- t065 [Diguvst.svork.05] = 20 ,,Vstup &itace”
- t066 [Diguvst.svork.06] = 22 ,Reset ¢itace”
- t076 [Vyb.vyst.1rel¢] = 26 ,Vyst. ¢itace”
- t077 [Ur. vyst. 1 rel¢] = 5,0 iteraci
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Parametry Velocity
StepLogic

Vystup p
Frekvence

Start p

Reléovy vystup

]
Fotoburika p 7M

[ L]
[ L]

—
N
T

Dig.vst.svork.05 J_m

Vstup CitaCe
Dig.vst.svork.06

Resetovat Citac

il
gl

Koncovy spinac p

Popis kédu pro parametry L180...L187

Cislice 4 Cislice 3 Cislice 2 Cislice 1

0 0 F 1

Cislice 4 - Definuje akci béhem pravé vykonavaného kroku

Nastaveni Pouzivané parametry Stav vystupu Steplogic | Pfikazany smér
zrychleni/zpomaleni

0 1 Vyp Dopredu

1 1 Vyp Dozadu

2 1 Vyp bez vystupu

3 1 Zapnuto Dopiedu

4 1 Zapnuto Dozadu

5 1 Zapnuto bez vystupu

6 2 Vyp Dopiedu

7 2 Vyp Dozadu

8 2 Vyp bez vystupu

9 2 Zapnuto Dopiedu

A 2 Zapnuto Dozadu

b 2 Zapnuto bez vystupu

Cislice 3 - Definuje, ke kterému kroku prejit nebo jak ukoncit program, kdyz jsou spInény logické
podminky specifikované v ¢islici 2.

Nastaveni

Logika

Prejit na krok 0

Prejit na krok 1

Prejit na krok 2

Prejit na krok 3

Prejit na krok 4

Prejit na krok 5

Prejit na krok 6

Prejit na krok 7

Ukoncit program (normdlni zastaveni)

Ukoncit program (zastaveni volnym dobéhem)

=|o|lo|vw|a|luv|ls|lw|nl =]

Ukoncit program a indikovat chybu (F002)
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Cislice 2 - Definuje, které logické podminky museji byt spInény, aby se pfeslo na jiny ne prvni

dalsi krok.
Nastaveni | Popis Logika
0 Vynechat krok (pfejit okamzité) VYNECHAT
1 Krok zaloZeny na ¢asu naprogramovaném v pfislu$ném parametru [Doba log.kroku x]. |NACASOVANO
2 Provést krok, pokud ,Log. vstup 1” je aktivni (logickd pravda) PRAVDA
3 Provést krok, pokud ,Log. vstup 2” je aktivni (logickd pravda) PRAVDA
4 Provést krok, pokud ,Log. vstup 1" neni aktivni (logickd nepravda) NEPRAVDA
5 Provést krok, pokud ,Log. vstup 2” neni aktivni (logickd nepravda) NEPRAVDA
6 Provést krok, pokud bud',Log. vstup 1, nebo ,Log. vstup 2 je aktivni (logickd pravda) |NEBO
7 Provést krok, pokud jak ,Log. vstup 1° tak i ,Log. vstup 2“ jsou aktivni (logickd pravda) |A
8 Provést krok, pokud ani ,Log. vstup 1%, ani ,Log. vstup 2 nejsou aktivni (logickd NOR
pravda)
9 Provést krok, pokud ,Log. vstup 1“ je aktivni (logicka pravda) a ,Log. vstup 2“ neni XOR
aktivni (logickéd nepravda)
A Provést krok, pokud ,Log. vstup 2 je aktivni (logickd pravda) a ,Log. vstup 1" neni XOR
aktivni (logickd nepravda)
b Provést krok po [Doba log.kroku x] a ,Log. vstup 1” je aktivni (logickd pravda) NACASOVANE A
C Provést krok po [Doba log.kroku x] a ,Log. vstup 2” je aktivni (logickd pravda) NACASOVANE A
d Provést krok po [Doba log.kroku x] a ,Log. vstup 1” neni aktivni (logickd nepravda) NE\ESSOVANE
E Provést krok po [Doba log.kroku x] a ,Log. vstup 2“ neni aktivni (logickd nepravda) NQBCSSOVANE
F Neprovédét krok NEBO neprovést , piechod”, proto tfeba pouzit logiku cislice 0 IGNOROVAT

Cislice 1 - Definuje, které logické podminky museji byt spInény, aby se preslo na prni dalsi krok.

Nastaveni | Popis Logika
0 Vynechat krok (pfejit okamZité) VYNECHAT
1 Krok zalozeny na ¢asu naprogramovaném v pfislu$ném parametru [Doba log.kroku x]. | NACASOVANO
2 Provést krok, pokud ,Log. vstup 1“ je aktivni (logicka pravda) PRAVDA
3 Provést krok, pokud ,Log. vstup 2“ je aktivni (logicka pravda) PRAVDA
4 Provést krok, pokud ,Log. vstup 1” neni aktivni (logickd nepravda) NEPRAVDA
5 Provést krok, pokud ,Log. vstup 2” neni aktivni (logicka nepravda) NEPRAVDA
6 Provést krok, pokud bud',Log. vstup 1, nebo ,Log. vstup 2“ je aktivni (logickd pravda) |NEBO
7 Provést krok, pokud jak ,Log. vstup 1° taki ,Log. vstup 2 jsou aktivni (logickd pravda) |A
8 Provést krok, pokud ani ,Log. vstup 1% ani ,Log. vstup 2 nejsou aktivni (logickéd pravda) | NOR
9 Provést krok, pokud ,Log. vstup 1“ je aktivni (logicka pravda) a ,Log. vstup 2“ neni XOR
aktivni (logickd nepravda)
A Provést krok, pokud ,Log. vstup 2“ je aktivni (logicka pravda) a ,Log. vstup 1 neni XOR
aktivni (logickéd nepravda)
b Provést krok po [Doba log.kroku x] a ,Log. vstup 1” je aktivni (logickd pravda) NACASOVANE A
C Provést krok po [Doba log.kroku x] a ,Log. vstup 2” je aktivni (logickd pravda) NACASOVANE A
d Provést krok po [Doba log.kroku x] a ,Log. vstup 1" neni aktivni (logickd nepravda) NQESSOVANE'
E Provést krok po [Doba log.kroku x] a ,Log. vstup 2” neni aktivni (logickd nepravda) NE\ESSOVANE
F PouZit logiku naprogramovanou v ¢islici 1 IGNOROVAT
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Dodatek E

Pouziti snimace otacek
a sledu impulsi

Pouziti snimace otacek/sledu impulsii a aplikace
Position StepLogic

M¢ni¢ PowerFlex 525 obsahuje vstup sledu impulst vestavény do svorkovnice
avolitelnou kartu snimace ota¢ek. Sled impulsti a snima¢ otd¢ek lze pouzivat pro
mnozstvi stejnych funkci, ale sled impulstt podporuje hodnoty az 100 kHz pti
24 Va pouziva vestavénou svorkovnici ménic¢e. Snima¢ otééek podporuje az

250 kHz na dvou kandlech pfi 5, 12 nebo 24 Va vyZaduje instalaci volitelné
desky snimace otd¢ek. Kdyz je A535 [Typ Zp Vazby] nastaven na jinou nez
nulovou hodnotu, ménic¢ je nastaven na pouziti snimaée otd¢ek nebo sledu
impulst. Méni¢ bude pouzivat snima¢ otééek nebo sled impulst riznymi
zpusoby v zévislosti na nastaveni dal$ich parametri. Méni¢ bude pouzivat snimac
otécek nebo sled impulst, jak je uvedeno dale (uvedeno v potadi podle priority):

1. Pokud jsou povolené prostiednictvim P047 [Refer rychl. 1], budou snima¢
otacek nebo sled impulst pouziviny pfimo jako pfikdzand rychlost
(obvykle pouzivana se sledem impulstt) nebo jako referenéni poloha
(obvykle pouZivina s kvadraturnim snima¢em otécek).

2. Pokud nejsou povolené prostiednictvim P047 [Refer rychl. 1], kdyz jsou
zpétna vazba PID nebo referen¢ni PID nastavené na pouziti snimace
otdéek, poté bude funkce PID pouzivat snima¢ otééek nebo vstup sledu
impulst.

3. Pokud nejsou povolené prostfednictvim P047 [Refer rychl. 1] nebo
parametrt PID, pokud A535 [Typ Zp Vazby] je nastaven, pouZije se
snima¢ ota¢ek nebo sled impulsti pro ptimou zpétnou vazbu a vyvazeni
ptikazané rychlosti. Normalni kompenzace skluzu se v tomto ptipadé
nepouziva. Namisto toho bude méni¢ pouzivat snima¢ otéc¢ek nebo sled
impulst k urc¢eni aktudlni vystupni frekvence a sefizeni vystupni frekvence
tak, aby odpovidala ptikazu. V této fidici smycce se pouzivaji parametry
A538 [Ki rychl. smy¢ky] a A539 [Kp rychl. smy¢ky]. Primarni vyhodou
tohoto rezimu je zvy$ena pfesnost rychlosti v porovnani s kompenzaci

NIV,

skluzu v oteviené smycce. Neposkytuje zlep$eni $itky pasma rychlosti.

Rozhrani snimace otacek

Volitelna karta inkrementalniho snimace oté¢ek mutiZe byt napdjena napétim 5V
nebo 12 V a mize piijimat 5, 12 nebo 24 V jednostranné ukonéené diferencidlni
vstupy. Informace k objedndvani jsou uvedené v Dodatek B.
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¢ |Signal Popis
+V A |Snima¢ otacek A _ ) . )
m A |Snimacotacek A (NOT Jednokanélovy vstup A, sled impulsi nebo kvadraturni.
B- O B [snimacotatekB ,
B B [Snimat otacek 8 (NOT) Kvadraturni vstup B.
A (m |Zpétnévedeninapdjeni | .. . . . i .
A Vnitini napdjeci zdroj 250 mA (izolovany).

5...12V napa’jenim(Z)

e
v

Vystup

Prepina¢ DIP voli napéti 12 nebo 5 voltli pfivadénych ke svorkam
V" a,(m” pro snimac otacek.

12V@V (1)

(1)  Pfi pouziti napajeni snimace otacek 12 Va napdjeni V/V 24 V je maximalni vystupni proud na svorce V/V 11 roven

@)

50 mA.
Pokud snima¢ otécek vyZaduje napajeni 24 V, musi byt dodavano z externiho napéjeciho zdroje.

DULEZITE

Kvadraturni snimac otdcek poskytuje idaje o otackach rotoru a jeho sméru.
Proto musi byt snimac otacek zapojen tak, aby smér dopiedu odpovidal sméru
dopredu u motoru. Pokud méni¢ nacita otacky ze snimace otacek, ale requldtor
polohy nebo jind funkce snimace otaéek nefunquje spravné, odpojte napdjeni
od ménice a vzdjemné zaméiite kandly snimace otdcek A a A (NOT) nebo
vzdjemné zamérite jakékoli dva pfivody motoru. U ménice nastane chyba, kdyz
je snimac otécek zapojen nespravné a A535 [Typ Zp Vazby] je nastaven na 5

JKontr. kvad.”.

Priklady zapojeni snimace otacek

ANOT

W Priklad zapojeni /A Ptiklad zapojeni
Napajeni +12VDC Napajeni
snimace otacek | v [[®]22™n snimace otacek
— interni m [} O ety - exteni
nmaépnaijéeem ,3 st [° napajeci zdroj

A O
Interni (ménic)
12V DG, 250 mA
Signal snimace Knapsjen g Signal snimace
otacek - W Spolecny /7 otdcek — W
jednoduchy, mie ° M diferencidlni, | m
dvojity kanal |5 &2 o dvojity kanal

[\ B n J
AlS H ° A
I A

A

-([

k stinéni

000200

Volitelna karta snimace otd¢ek mize pro snima¢ otééek dodavat napéjeni
5 Vnebo 12V (250 mA maximum). Dbejte na to, aby ptepina¢ DIP byl nastaven
spravné pro dany snimac otd¢ek. Obecné plati, Ze pti 12 V bude dosazeno vyssi

odolnosti viiéi rusent.

Snimac¢ otac¢ek muze ptijimat vstupy 5V, 12 Vnebo 24V, ale sled impulst pracuje
pouze se vstupy 24 V. Vstupy se automaticky nastavi podle ptipojené¢ho napéti
anejsou potieba zddna dalsi sefizovani ménice. Pokud se pouziva jednokandlovy
vstup, mus{ byt zapojen mezi kandly A (signal) a A- (signdl spole¢ny).
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Prehled polohovani

Obecné pokyny pro vsechny
aplikace

DULEZITE Kvadraturni snimac otdcek poskytuje idaje o otackach rotoru a jeho sméru.
Proto musi byt snimac otacek zapojen tak, aby smér dopiedu odpovidal sméru
dopredu u motoru. Pokud ménic nacita otacky ze snimace otacek, ale requlator
polohy nebo jind funkce snimace otaéek nefunquje spravné, odpojte napdjeni
od ménice a vzdjemné zaméiite kandly snimace otdcek A a A (NOT) nebo
vzdjemné zaménte jakékoli dva pfivody motoru. U ménici nastane chyba, kdyz
je snimac otécek zapojen nespravné a A535 [Typ Zp Vazby] je nastaven na 5
Kontr. kvad.".

M¢ni¢ PowerFlex 525 obsahuje jednoduchy regulator polohy, ktery Ize pouzivat
v raznych polohovacich aplikacich bez potteby pouziti nékolika koncovych
spinacti nebo fotobunék. Tento je mozné pouzit jako samostatny procesor pro
jednoduché aplikace (do 8 poloh) nebo ve spojenti s procesorem pro dosazeni
vy$$i flexibility.

Mg¢jte prosim na védomi, Ze neni uréen jako nihrada pokro¢ilych servoménica
nebo jakékoli aplikace, kterd vyZaduje velkou $itku pdsma nebo velmi vysoké
kroutici momenty pfi nizkych otdckach.

Regulétor polohy lze vhodné konfigurovat pro provoz v $iroké paleté riznych
aplikaci. Ur¢ité parametry bude ve vSech ptipadech potieba nastavit.

P047 [Refer rychl. 1] musi byt nastaven na 16 ,,Polohovéni*.

A535 [Typ Zp Vazby] musi byt nastaven tak, aby odpovidal zpétnovazebnimu
zafizeni. Rezim polohovani musi pouzivat volbu 4 u A535 [Typ Zp Vazby].

AS535 [Typ Zp Vazby] - volitelné moznosti

0 ,,Zadn4a* oznaluje, Ze neni pouzivan Zadny snimac¢ otd¢ek. Toto nelze
pouzit pro polohovini.

1 ,,Sled impulsi® je jednokanélovy vstup, bez uréeni sméru, pouze tdaj
rychlosti. Toto by se nemélo pouzivat pro polohovani. Volba jednoho
kanalu je podobné jako sled impulsti, ale pouzivé parametry $kdlovani
standardniho snimace otdcek.

2 ,,Jeden kanal“ je jednokanalovy vstup, bez uréeni sméru, pouze daj
rychlosti. Toto by se nemélo pouzivat pro polohovéni. Jeden kanal pouziva
parametry $kalovani standardniho snimace otacek.

3 ,,Jedna kontr!‘ je jednokandlovy vstup s detekei ztrity signalu snimace
oti¢ek. U ménice nastane chyba, pokud detekuje, Ze vstupni impulsy
neodpovidaji o¢ekdvanym oti¢kam motoru. Toto by se nemélo pouzivat
pro polohovani.

4 ,,Kvadratura“ je dvojkanalovy vstup snimace ota¢ek s udaji o sméru
arychlosti od snimace oté¢ek. Toto se miiZe pouzivat pro polohovéni.
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5 ,,Kontr. kvad: je dvoukanilovy snima¢ ota¢ek s detekei ztraty signalu
snimade otacek. U ménice nastane chyba, pokud detekuje, Ze rychlost
snimade ota¢ek neodpovidd ocekdvanym otdckdm motoru.

AS544 [Zakézat obric.] by mél byt nastaven na 0 ,Rev. povol, aby byly povoleny

obousmérné pohyby nutné pro fizeni polohy.

P039 [Rezim krout.mom.] se ve vychozim nastaveni rovnd 1 ,,SVC*. Ke zlepSeni
kroutictho momentu pii nizké rychlosti pro polohovaci aplikace lze vsak pouzit
jakykoli rezim. Pro dosazeni nejlepsich vysledka nejprve provedte vyladéni
aplikace. Pro dalsi zlep$eni vykonnostni charakteristiky kombinace méni¢-motor
Ize provést rutinu automatického nastaveni.

A550 [Povol Reg Bus] se ve vychozim nastaveni rovna 1 ,,Povoleno®. Pokud je ¢as
zpomaleni pfili§ krétky, mize méni¢ piejet pozadovanou polohu. Pro dosazeni
nejlepsich vysledka miZe byt nutny delsi ¢as zpomaleni. AS50 [Povol Reg Bus]
muze byt zakdzan k dosazeni pfesnych pohybui do zastavent, ale ¢as zpomaleni
bude tfeba ru¢né vyladit, aby byl dostate¢né dlouhy k vylouéeni chyb F005

76¢

»Prepéti”.

A437 [Odpor dyn. brzdy] se ve vychozim nastaveni rovnd 0 ,Zakazano“. Pokud je
pozadovéna zlep$end charakeeristika zpomalovani, Ize pouzit dynamicky brzdny
odpor. Pokud se pouZije, tento parametr je tieba nastavit na piislu$né nastavent
pro zvoleny odpor.

P035 [Jm. pdly mot.] musi byt nastaven tak, aby odpovidal po¢tu pélit motoru
pohanéného méni¢em PowerFlex 525.

A536 [Enkoder Puls/ot] musi byt nastaven tak, aby odpovidal poétu pulsti na
oté¢ku u pouzitého snimaée otacek (tj., 1024 pulsii/ot. snimace otaéek).

A559 [Kroky/jednotku] nastavuje pocet impulsti od snimace otac¢ek, keery se
pouzije pro definici jedné polohovaci jednotky. Toto umoziiuje, aby byly polohy
snimace otd¢ek definovany v jednotkéch, jez jsou podstatné pro danou aplikaci.
Pokud naptiklad posun 1 cm na dopravniku vyzaduje 0,75 oti¢ky motoru,
hodnota pulsi/ot. snimace otdéek je 1024 a typ zpétné vazby motoru je nastaven
na Kvadratura, tento parametr je tfeba nastavit na (4 x 1024 x 0,75) = 3072
impulsti na jeden cm posunu. Poté Ize vSechny dalsi polohy nastavit v jednotkach
»em’,

A564 [ Toler Pol Enk] oznatuje pozadovanou toleranci polohy v systému. Toto
stanovuje, jak blizko musi byt méni¢ k ptikdzané poloze, nez bude méni¢

indikovat ,,Doma“ nebo ,,V poloze®, v jednotkdch nezpracovanych impulst
snimade ota¢ek. Toto nemd zadny vliv na skute¢né fizeni polohy motoru.

Parametr A558 [Rezim polohovéni] musi byt nastaven tak, aby ptislusnym
zpusobem odpovidal pozadované operaci polohovaci funkce.

A558 [Rezim polohovani] - volitelné moznosti

0 ,,Casové kroky* pouziva ¢asy logického kroku Step Logic. Tento reim
ignoruje nastaveni Step Logic a ptechdzi mezi kroky (krok 0 az krok 7
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a zpét ke kroku 0) na zdklad¢ ¢asti naprogramovanych do L190...L197
[Doba log.kroku x]. Toto Ize pouzivat, kdyz je pozadovand poloha
zalozena pouze na ase. Dile tento rezim piijimé pouze absolutni polohy
v kladném sméru od ,,doméci“ polohy. Tato moznost poskytuje snadny
zpusob implementace jednoduchého polohovaciho programu nebo
testovan{ zakladniho nastaveni polohovani. Pro vy flexibilitu by se mélo
pouzit nékteré z dal$ich nastaveni.

1 ,,Nast. vstup” piimo ptikazuje ptesun k jakémukoli kroku na zékladé
stavu digitalnich vstupti naprogramovanych pro ,,Nast. frek:’. Toto
nastaveni ignoruje nastaveni piikaza Step Logic a namisto toho méni¢
piejde ptimo na jakykoli krok, ktery je aktudlné ptikdzén prostfednictvim
A410...A425 [Nast. frek. x] a L200...L214 [ Jedn. kroku x]. Toto je
uzite¢né, kdyz aplikace pottebuje ptimy ptistup k jakémukoli pozi¢nimu
kroku na zékladé¢ diskrétnich vstupti. Tento rezim postupuje v dopfedném
sméru od polohy Doma a na principu absolutniho pohybu.

DULEZITE Pokrocilé moznosti Step Logic, jako napfiklad inkrementélni pohyb,
nejsou v tomto rezimu k dispozici.

2 ,,Log. kroku“ poskytuje vysoce flexibilni provozni rezim. Toto lze
pouzit k ptechodu mezi kroky (krok 0 az krok 7 a zpét na krok 0) nebo
kdykoli ke skoku na jiny krok na zdkladé ¢asu nebo stavu digitélnich
vstupti nebo komunikac¢nich ptikazt. Vtomto rezimu za¢ind méni¢ vzdy

na kroku 0 profilu logickych krok.

3 ,,NastLogKroku“ je identické jako 2 ,,Log. kroku® s tou vyjimkou, ze
méni¢ pouziva aktudlni stav Nast. vstup k uréeni toho, kterym krokem

v ramci logickych kroka zacit. Toto ovliviiuje pouze podateéni krok. Po
startu pfechdzi ménic jednotlivymi kroky stejnym zptisobem, jako kdyby
bylo zvoleno nastaveni 2.

4 ,,LogKrokuPosl“ je identické jako 2 ,,Log. kroku® s tou vyjimkou, ze
méni¢ pouziva krok pied poslednim ptikazem k zastaveni k uréenf toho,
kterym krokem v rdmci logickych kroku za¢it. Toto ovliviiuje pouze
pocate¢ni krok. Po startu piechdzi méni¢ jednotlivymi kroky stejnym
zpusobem, jako kdyby bylo zvoleno nastaveni 2. Toto umoziiuje zastavit
proces a poté jej opét spustit na pozici, kde se zastavil.

Ve viech polohovacich rezimech budou nasledujici parametry fidit
charakteristiku pti kazdém kroku:

1200, 1202, 1L204, 1.206,1.208,1.210,1.212 a L.214 [ Jedn. kroku x] piedstavuji
¢selnou hodnotu vlevo od desetinné ¢érky (celé ¢islo) 8 pozadovanych poloh pro
danou aplikaci s po¢dtkem v kroku 0 (L200) a postupné po krocich az ke kroku 7
(L214). Zadejte naptiklad do tohoto parametru hodnotu 2, pokud si piejete
ptikdzanou polohu 2,77.

L201,1203,1205,1.207,L209,L211,L213 a L215 [Jedn. kroku F x] piedstavuji
¢selnou hodnotu vpravo od desetinné &arky (&4st nizsi nez 1) 8 pozadovanych

poloh pro danou aplikaci s po¢dtkem v kroku 0 (L201) a postupné po krocich az
ke kroku 7 (L215). Zadejte naptiklad do tohoto parametru hodnotu 0,77, pokud

si piejete ptikdzanou polohu 2,77.
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A410...A417 [Nast. frek. x] jsou parametry, které¢ definuji maximalni frekvenci
provozu ménic¢e béhem piislusného kroku. Pokud je napiiklad [Nast Frekv 2]
nastaven na 40 Hz, méni¢ zrychli maximalné na 40 Hz pti ptechodu do polohy 2.

Zdroj frekvence Zdroj kroku Zdroj polohy
A410 [Nast Frekv 0] L180 [Log. kroku 0] 1200 [Jedn. kroku 0]
A411 [Nast Frekv 1] L181 [Log. kroku 1] 1202 [Jedn. kroku 1]
A412 [Nast Frekv 2] L182 [Log. kroku 2] L1204 [Jedn. kroku 2]
A413 [Nast Frekv 3] L183 [Log. kroku 3] L206 [Jedn. kroku 3]
A_ [Nast Frekv 4] L184 [Log. kroku 4] 1208 [Jedn. kroku 4]
A415 [Nast Frekv 5] L185 [Log. kroku 5] L1210 [Jedn. kroku 5]
A416 [Nast Frekv 6] L186 [Log. kroku 6] L1212 [Jedn. kroku 6]
A417 [Nast Frekv 7] L187 [Log. kroku 7] L1214 [Jedn. kroku 7]

DULEZITE Vychozi hodnotou pro A410 [Nast Frekv 0] je 0,00 Hz. Tuto hodnotu je tfeba
zménit, jinak se méni¢ nebude moci pohybovat béhem kroku 0.

L190...L197 [Doba log kroku x] jsou parametry, které definuji ¢as, po ktery
ménic setrvd v kazdém piislusném kroku, pokud je tento krok zaloZen na ¢ase.
Pokud je naptiklad L192 [Doba log.kroku 2] nastaven na 5,0 sekundy a dany
krok je zalozen na ¢ase, méni¢ setrva v kroku 2 po dobu 5,0 sekundy. Méjte na
védomi, Ze toto je celkovy ¢as v tomto kroku, nikoli ¢as v dané poloze. Proto bude
obsahovat dobu nezbytnou ke zrychleni, pohybu a zpomaleni do dané polohy.

180...L187 [Log. kroku x] jsou parametry, které umoziiuji dodate¢nou
flexibilitu a #{di rizné aspekty kazdého kroku, kdyz je zvolen rezim polohovani,
jenz vyuziva funkce Step Logic. Mé&jte na védomi, ze v rezimu polohovani maji
tyto parametry jinou funkci, nez kdyz jsou pouziviny pro normélni rychlostni
Step Logic. Kazda z danych 4 &slic #di jeden aspekt kazdého polohového kroku.

Nasledujici seznam uvédi dostupnd nastaveni pro kazdou ¢islici:
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Logika pro dalsi krok: Cislice 1

Logika k preskoku na jiny krok: islice 2

Jiny krok k preskoku: ¢islice 3

Nastaveni kroku: islice 4

Not Used

Nastaveni fizeni rychlosti (Cislice 4)

Nastaveni (cislice 3)

Vyzadované PouZivané parametry Stavvystupu Pfikazany Nastaveni Popis
nastaveni zrychleni/zpomaleni Steplogic smér 0 Prejit na krok 0
0 Irychleni/zpomaleni 1 Vyp Dopredu 1 Prejit na krok 1
1 Irychleni/zpomaleni 1 Vyp Dozadu 7 Prejit na krok 2
2 Irychleni/zpomaleni 1 Vyp bez vystupu 3 Prejit na krok 3
3 Irychleni/zpomaleni 1 Zapnuto Dopredu 4 Prejit na krok 4
4 Irychleni/zpomaleni 1 Zapnuto Dozadu 5 Prejit na krok 5
5 Irychleni/zpomaleni 1 Zapnuto bez vystupu 3 Prejit na krok 6
6 Zrychleni/zpomaleni 2 Vyp Dopredu 7 Prejit na krok 7
/ Zrychleni/zpomaleni 2 Vyp Dozadu 8 Ukondit program (normalni zastaveni)
8 Zrychleni/zpomaleni 2 Vyp bez vystupu 9 Ukonit program (zastaveni volnym dob&hem)
9 Irychleni/zpomaleni 2 Zapnuto Dopredu A Ukondit program a indikovat chybu (F2)
A Irychleni/zpomaleni 2 Zapnuto Dozadu
b Zrychleni/zpomaleni 2 Zapnuto bez vystupu Nastaveni (cislice2a 1)
Nastavni polohovani (Cislice 4) Nastaveni Popis
_ _ — _ 0 Vynechat krok (pfejit okamzité)
Vyzadovape Pouzwanle parametry St’av Smér od Typ 1 Krok na zakladé [Doba log.kroku x]
nastaveni zrychleni/zpomaleni vystupu polohy prikazu . S
Steplogic  Doma 2 Provést krok, pokud ,Log. vstup 1 je aktivni
0 Irychleni/zpomaleni 1 Vyp Dopfedu  Absolutni 3 Provést krok, pokud ,Log. vstup 2" je aktivni
1 Irychleni/zpomaleni 1 Vyp Dopfedu Inkrementalni 4 Provést krok, pokud,Log. vstup 1" neni aktivni
2 Irychleni/zpomaleni 1 Vyp Dozadu Absolutni 5 Provést krok, pokud ,Log. vstup 2" neni aktivni
3 Irychleni/zpomaleni 1 Vyp Dozadu Inkrementélni 6 Provést krok, pokud bud’, Log. vstup 1", nebo ,Log.
- - - - vstup 2" je aktivni
4 Irychleni/zpomaleni 1 Zapnuto Dopiedu Absolutni ] kL
5 Irychleni/zpomaleni 1 Zapnuto Dopiedu Inkrementaini ! zﬂﬁzgzta;gvh?o udjak,Log. vstup 1" taki, Log. vtup
6 Irychleni/zpomaleni 1 Zapnuto Dozadu Absolutni 3 Provest kiok, pokud ani,Log. vstup 17, ani ,Log. vstup
7 Irychleni/zpomaleni 1 Zapnuto Dozadu Inkrementalni 2" nejsou aktivni
8 Irychleni/zpomaleni 2 Vyp Dopiedu Absolutni 9 Provést krok, pokud ,Log. vstup 1 je aktivni a , Log.
9 Irychleni/zpomaleni 2 Vyp Dopfedu Inkrementalni vstup 2* neni aktivni
A Irychleni/zpomaleni 2 Vyp Dozadu Absolutni A Provést krok, pokud ,Log. vstup 2° je aktivnia, Log.
. - — vstup 1" neni aktivni
b Irychleni/zpomaleni 2 Vyp Dozadu Inkrementalni . —
- - - - b Provést krok po [Doba log.kroku x] a ,Log. vstup 1 je
C Irychleni/zpomaleni 2 Zapnuto Dopfedu Absolutni aktivni
d Irychleni/zpomaleni 2 Zapnuto Dopiedu Inkrementélni "¢ Provést krok po [Doba log.kroku x] a,Log. vstup 2 je
E Irychleni/zpomaleni 2 Zapnuto Dozadu Absolutni aktivni
F Irychleni/zpomaleni 2 Zapnuto Dozadu Inkrementélni  d Provést krok po [Doba log.kroku x] a ,Log. vstup 1" neni
aktivni
E Provést krok po [Doba log.kroku x] a ,Log. vstup 2“ neni
aktivni
F Neprovadét krok/ignorovat nastaveni islice 2

TIP

PouZijte prlivodce v Connected Components Workbench ke zjednoduseni

nastavovani, namisto ruéni konfigurace parametri.

Pozndmka: Inkrementélni pohybové ptikazy zptisobi pohyb ménice

o specifikovanou miru na zakladé aktualni polohy. Absolutni piikazy vzdy
odkazuji na polohu ,Doma®“

A565 [Filtr Reg polohy] poskytuje dolni propust na vstupu reguldtoru polohy.

A566 [Zes Reg Polohy] je jediné nastaveni pro zvy$eni nebo sniZeni citlivosti
reguldtoru polohy. Pro zajisténi rychlejsi odezvy by se mél filtr omezit nebo zvysit
zesileni. Pro hladsi odezvu s mensi mirou piejeti by se mél filtr zesilit, nebo by se
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Rutina navadeni do domaci
polohy
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v v

mélo zesileni snizit. Obecné plati, Ze na vétsinu systémi bude mit zesileni vétsi
vliv nez filer.

Tento méni¢ podporuje pouze inkrementalni snimace polohy. Kdy?z se proto
ménic zapne, resetuje aktudlni polohu na nulovou hodnotu. Pokud je zndmo, ze
je to spravné, polohovaci rutina miize za¢it bez dal$iho sefizovani. Ve vétsiné
aplikaci vak bude tieba provést ,navedeni méni¢e do domaci polohy po kazdém
spusténi, nez bude mozné zadit polohovaci rutinu.

Toho Ize dosidhnout jednim z nasledujicich dvou zpusobi:

1. Manuilni navadéni do domdci polohy — Naprogramujte nasledujici

parametry ménice:

t062, t063, t065...t068 [Dig. vst.svork. xx] = 37 ,,Pfedef. pol:

Naprogramujte jeden z digitalnich vstupt na 37 ,Ptedef. pol. Poté
presurite systém do domaci polohy ptikazem k chodu, ptikazem

k volnému pohybu nebo manudlnim pohybovénim systémem do domaci
polohy. Poté ptepnéte stav vstupu ,,Piedef. pol. To nastavi méni¢ na
»-Doma“ jakoZto aktudlni polohu a d388 [Ujete jedn. Cel¢] a d389

[Ujete jedn. Des] jsou nastaveny na nulu. Jako alternativu Ize ptepnout bit
»Predef. pol v A5S60 [Rozsif iid slovo], namisto vyuziti digitalniho
vstupu.

DULEZITE  Vstup nebo bit ,Predef. pol.” se musi navratit do neaktivniho stavu, nez
bude mozné spustit polohovaci rutinu. Jinak bude méni¢ soustavné
nacitat polohu ,0” (doma) a polohovaci rutina nebude fungovat
spravné.

. Automatické navddéni do domdci polohy ke koncovému spinaci —

Naprogramujte nisledujici parametry ménice:

t062, 063, t065...t068 [Dig. vst.svork. xx] = 35 ,Najit domov*®
Naprogramujte jeden z digitalnich vstupt na 35 ,,Najit domov®,

062, t063, t065...t068 [Dig. vst.svork. xx] = 34 ,,Domov. limit*
Naprogramujte jeden z digitalnich vstupt na 34 ,Domov. limit“. Obvykle
by vstup ,Domov. limit® byl pfipojen k bezdotykovému spinaci nebo
fotoburice, ¢imz indikuje, Ze je systém v domaci poloze.

A562 [Homing Frekv] nastavuje frekvenci, kterou bude méni¢ pouzivat
pii pohybu do domici polohy béhem rutiny automatického navadéni do
domiéci polohy.

A563 [Homing Smér] nastavuje smér, ktery bude méni¢ pouzivat pti
pohybu do domaci polohy béhem rutiny automatického navadéni do
domaci polohy.
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Snimac otacek a polohova
zpétna vazba polohy

Pro spusténi rutiny automatického navddéni do domaci polohy aktivujte vstup
»Najit domov* a ndsledné spustte platny ptikaz start. Méni¢ poté postupné
zrychli na rychlost nastavenou v A562 [Homing Frekv] a do sméru nastaveného
v A563 [Homing Smér], dokud se neaktivuje digitalni vstup definovany jako
»=Domov. limit“. Pokud méni¢ ptejde tento bod pfilis rychle, obriti ndsledné smér
pii 1/10 AS62 [Homing Frekv] zpét k bodu, kde se opét aktivuje spina¢ Domov.
limit. Pfiblizné jednu sekundu poté, kdy rutina nalezne domaci polohu, se méni¢
zastavi. Jako alternativa lze aktivovat bity ,Homing Frekv® nebo ,,Domov. limit*
v A560 [Rozsif iid slovo] namisto vyuziti digitilniho vstupu. Vstupy nebo bity by
se po dokondeni rutiny mély navrétit do neaktivniho stavu.

DULEZITE Po dosazeni dané polohy se ménic zastavi. Pokud se vstup Najit domov ztrati,
nez se dokonci navddéni do domdci polohy, ménic spusti béh polohovaci rutiny
bez fadného ustaveni domdci polohy. V tomto piiipadé se doméci poloha
neresetuje a poloha bude ve vztahu k poloze pii zapnuti.

d376 [Udaj rychlosti] indikuje zméteny tidaj rychlosti nebo vypocitany tdaj
rychlosti, kdyZ neni zvoleno Zddné zpétnovazebni zatizeni. Parametr d376
[Udaj rychlosti] je ¢iselna hodnota nalevo od desetinné ¢arky (celé ¢islo) a d377
[Udaj rychlosti F] je hodnota napravo od desetinné ¢4rky (&4st niZ$i nez 1).

d378 [Rychl. enkodéru] indikuje namétenou rychlost zpétnovazebniho zafizeni.
Toto je uzite¢né, pokud se snima¢ otdéek nepouzivé pro fizeni rychlosti motoru.
Snimac¢ otécek se vsak musi pouzivat k né¢jakému tcelu, aby d378

[Rychl. enkodéru] indikoval né¢jakou hodnotu. Parametr d378 [Rychl. enkodéru]
je ¢iselnd hodnota nalevo od desetinné ¢drky (celé &islo) a d379

[Rychl. enkodéruF] je ¢islo napravo od desetinné ¢arky (¢dst nizsi nez 1).

d388, d389 [Proved. jedn. x] indikuje aktualni polohu systému vyjidienou

v jednotkdch od doméci polohy. Parametr d388 [Ujete jedn. Celé] je ¢iselnd
hodnota nalevo od desetinné ¢arky (celé ¢islo) a d389 [Ujete jedn. Des] je ¢islo
napravo od desetinné ¢arky (¢4st nizsf nez 1).

d387 [Stav polohy] indikuje stav polohovacich funkci. Indika¢ni bity jsou:

Bit 0 ,,Kladny smér” oznacuje aktudlni smér, do keerého se méni¢

pohyboval od doméci polohy.

Bit 1 ,,V poloze® indikuje, zda je ménic ve své piikazané poloze. Pokud je
méni¢ v mezich A564 [Toler Pol Enk] ptikdzané polohy, tento bit bude

aktivni.

Bit 2 ,,Doma“ oznaluje, zda je méni¢ v domdci poloze. Pokud je méni¢

v mezich A564 [Toler Pol Enk] polohy ,,Doma® tento bit bude aktivni.
Bit 3 ,,M¢éni¢ doma“ indikuje, zda byl méni¢ od zapnuti v domaci poloze.

Tento bit bude aktivni, jakmile doslo bud manualné nebo automaticky
k navedeni méni¢e do domdci polohy. Zistane aktivni do dalstho vypnuti.
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PouZiti prostrednictvim
komunikaci

198

Pokud neni 8 krokt pro danou aplikaci adekvatnich, nebo pokud jsou
pozadoviny dynamické zmény programu, mnohé z polohovacich funkei Ize Fidit
pomoci aktivni komunikaéni sité. Toto fizeni bude umoznéno nasledujicimi
parametry.

C121 [Zapis ptikazu]

Opakované zépisy do parametrii pies komunikaé¢ni sit mohou zpusobit
poskozeni paméti EEPROM v méni¢i. Tento parametr umoziiuje, aby ménic¢
zmény parametrt piijimal, aniz by zapisoval do paméti EEPROM.

DULEZITE Hodnoty parametrii nastavené pred nastavenim 1,Pouze RAM” se ukladaji do
RAM.

C122 [Vyb. ptik./stavu]
Voli definice bitu ptikazového a stavového slova pro rychlost nebo polohu/
vlakna pro pouziti pfes komunika¢ni sit.

AS560 [Rozéit td slovo]

Tento parametr umoznuje, aby byly mnohé polohovaci funkce provddény pomoci
fizeni parametrt pomoci vyslovnych zprav. Toto umoziuje provoz
prostiednictvim komunikaci namisto hardwarovych vstupt. Bity maji stejné
funkce jako volitelné moznosti digitélnich vstupii stejného ndzvu. Volitelné
moznosti vztahujici se k polohovéni jsou:

Bit 0 ,,Domov. limit“ oznaluje, zda je méni¢ v domaci poloze.

Bit 1 ,,Najit domov“ zptisobi, aby méni¢ nalezl doméci polohu pti dal$im
piikazu start. Po dokonéeni rutiny navedeni do domaci polohy tento bit
deaktivujte.

Bit 2 ,,Zadrz. krok® potla¢i ostatni vstupy a zptisobi, aby méni¢ setrval
v jeho aktudlnim kroku (v chodu s nulovou rychlosti, jakmile dosdhne své

polohy), dokud nebude uvolnén.

Bit 3 ,,Piedef. pol: resetuje domaci polohu na aktualni polohu stroje. Po
dokonéeni rutiny navedeni do domaci polohy tento bit deaktivujte.

Bit 4 ,,Pov. synchr* ptidrzi stavajici frekvenci, kdyz je A571 [Cas synch. ]
nastaven tak, Ze povoluje synchronizaci rychlosti. Kdy?z je tento bit
deaktivovan, méni¢ akeeleruje na novou ptikdzanou frekvenci na zdkladé¢

A571 [Cas synch.].

Bit 5 ,,Zak. pfechod zakaze ptechodovou funkci, kdyZ je tento bit
aktivni.

Bit 6 ,,Log. vstup 1 poskytuje identickou funkci a je spojen logickym OR
(nebo) s nastavenim 24 ,,Log. vstup 1 pro t062, t063, t065...t068

[Dig. vst.svork. xx]. Lze jej pouzivat k postupu v ramci funkei Step Logic
(rychlost nebo poloha) pomoci komunika¢niho fizeni, aniz by byly tfeba
skute¢né piechody digitélnich vstupu.
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Poznamky k nastaveni

Bit 7 ,,Log. vstup 2 poskytuje identickou funkci a je spojen logickym OR
(nebo) s nastavenim 25 ,,Log. vstup 2 pro t062, t063, t065...t068

[Dig. vst.svork. xx]. Lze jej pouzivat k postupu v ramci funkei Step Logic
(rychlost nebo poloha) pomoci komunika¢niho fizeni, aniz by byly tfeba
skute¢né piechody digitélnich vstupu.

L200...L214 [ Jedn. kroku x|

Kdyz je méni¢ v chodu, Ize zapisovat do vSech polohovych kroki. Zmény se
provedou pfi dal$im pohybu. Pokud je naptiklad piepsin krok 0, kdyZ se méni¢
pohybuje do kroku 0, méni¢ se ptemisti na ptedchozi ptikdzanou polohu v kroku
0. Pti dal$im ptikdzaném névratu do kroku 0 pfejde ménic¢ jiz na novou polohu.
Jednim z moznych pouziti této schopnosti je ptipad, kdyz aplikace vyzaduje plné
tizeni pohybu procesorem, jenz lezi mimo méni¢. Program Step Logic muiZe byt
napsan tak, aby piesel z kroku 0 zpét do kroku 0, kdyZ je vstup 1 aktivni. Procesor
by mohl do kroku 0 zapsat jakoukoli pozadovanou polohu a nasledné ptepnout
bit vstupu 1 v A560 [Rozsif iid slovo], ¢imz by zptisobil, ze méni¢ ptejde na
novou polohu. Toto umoziiuje téméf neomezenou flexibilitu a Ize to pouzivat

s absolutnimi nebo inkrementalnimi pohyby.

Potitatovy nastroj RA Connected Components Workbench muze nastaveni
polohovacich funkei velice zjednodusit. Aktudlné posledni verze obsahuji
doplnujici nastroje ¢i privodce, které mohou pfi nastaveni pomoci.
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Dodatek F

PID smycka

PID nastaveni

Méni¢ PowerFlex 525 m4 dvé vestavéné PID (proporciondlni, integrélni,
deriva¢ni) fdici smycky, z nichz lze v kazdém okamziku pouzivat pouze jednu.
PID smy¢ka se pouzivé k zachovani procesni zpétné vazby (jako naptiklad tlaku,
pritoku nebo napéti) na pozadované nastavené hodnoté. PID smyc¢ka pracuje na
principu odeditdni PID zpétné vazby od referenéni hodnoty a generovani
hodnoty chyby. PID smycka reaguje na danou chybu na zékladé PID zesileni
ajejim vystupem je kmitocet vedouci ke snizeni hodnoty chyby na 0. Aby byla
¢innost PID smycky povolena, P047, P049 nebo P051 [Refer. rychl. x] musi byt
nastaven na 11 ,,PID1 vyst. nebo 12 ,PID2 vyst: a musi byt aktivovéna piislusnd
referenéni rychlost.

Vylu¢né tizeni a Fizeni vyvazenim jsou dvé zdkladni konfigurace, kde Ize pouzivat
PID smycku.

7 vr 7

Vylucné fizeni

Pti vyluéném fizeni nabird referenéni rychlost hodnotu 0 a PID vystup je cely
piikaz na frekvenci. Vyluéné tizeni se pouzivé, kdyz je A458 nebo A470
[PID x vyb. ofezu] nastaveny na moznost 0. Tato konfigurace nevyzaduje hlavni

fidici referenci, pouze pozadovanou nastavenou hodnotu, jako naptiklad pritok

u Cerpadla.

VPID | Irychleni/
ystup | rychleni

zpomaleni > II;ﬁIgz
Rampa

PID
zp.vazba

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, PID zvoleno ,

o U Cerpaci aplikace se PID reference rovna nastavené hodnoté
pozadovaného systémového tlaku.

o Signdl snimace tlaku poskytuje méni¢i PID zpétnou vazbu. Kolisini
skute¢ného systémového tlaku v diisledku zmén priitoku vyplyne v uréitou

hodnotu PID chyby.

o Vystupni frekvence ménice se zvysi nebo snizi, aby se zménou otd¢ek
htidele motoru kompenzovala hodnota PID chyby.

o Nastavend hodnota pozadovaného systémového tlaku je zachovévéna,
zatimco se ventily v systému oteviraji a zaviraji, ¢imz zptsobuji zmény
prutoku.
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o Kdyz je PID fidici smycka zakdzana, ptikdzana rychlost odpovidd
referen¢ni rychlosti priubézné proménné podle rampy.

PID zpétnd vazba =
Signal snimace tlaku

‘ Cerpadio
| ] ] ] e

PID Reference =
Pozadovany systémovy tlak

Rizeni vyvazenim

Pti tzeni vyvédzenim se PID vystup ptic¢itd k referenéni rychlosti. Ve vyvazovacim
rezimu obchdzi vystup PID smy¢ky rampu zrychleni/zpomalent, jak je
zobrazeno. Rizeni vyvaZenim se pouziva, kdyZ je A458 nebo A470

[PID x vyb. ofezu] nastaven na jakoukoli jinou moznost nez 0.

[Refer r‘ychl. X]

Irychleni/zpomaleni
Rampa

Vystup
Frekv.

o Uaplikace navijece se PID reference rovné nastavené hodnoté rovnovahy.

o Signél potenciometru kompenza¢niho vélce poskytuje ménici PID
zpétnou vazbu. Z vykyvi napnuti vyplyva ur¢itd hodnota PID chyby.

o Hlavni reference rychlosti nastavuje rychlost navijeni/odvijeni.

o Soucasn¢ se zvySovanim nebo sniZovdnim napnuti b¢hem navijeni je
referen¢ni rychlost vyrovnavéna tak, aby dochazelo ke kompenzaci.
Napnuti se udrzuje v blizkosti nastavené hodnoty vyvazeni.

(O

<0V

. PIDReference= | »['1 PID zpétnd vazba =
Nastavend droveri rovnovahy = \.l/ Signal potenciometru ..
kompenza¢niho vélce

X <10V

[Refer rychl. x]
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PID reference a zpétna’ vazba PID rezim se povoluje nastavenim P047, P049 nebo POS1 [Refer. rychl. x] na
11 ,PID1 vyst: nebo 12 ,PID2 vyst:‘ a aktivaci ptislusné referenéni rychlosti.

Analogové signaly PID

reference

Pokud neni A459 nebo A471 [PID x Vyb. ref] nastaven na 0 ,,PID nastav, rezim

PID muze byt

stale zakdzdn pomoci vybranych moznosti programovatelnych

digitalnich vstupti (parametry 062, 063, t065...t068 [Dig. vst.svork. xx]), jako
napiiklad ,, Cigténi,
A459, A471 [PID x vyb.ref.] - voliteIné moznosti

Moznosti Popis

0 ,PID nastav.” A464 nebo A476 [PID x nast. hodn] se pouZiva k nastaveni hodnoty PID reference.

1 ,Pot. ménice” Potenciometr ménice se pouziva k nastaveni hodnoty PID reference.

2 Frekv (kldves)”  [Kldvesnice ménice se pouZivé k nastaveni hodnoty PID reference.

2 ,Séri./DSI" Referencni slovo komunikacni sité Serial/DS se stavé PID referenci.

4 ,0p.sité” Referencni slovo volitelného zafizeni komunikacni sité se stéva PID referenci.

5 Vstup0-10V“  [Voli Vstup 0—10 V. Méjte na védomi, Ze PID nebude fungovat s bipoldrnim analogovym vstupem.

Bude ignorovat jakdkoli zdpornd napéti a zpracovévat je jako nulova.

Vstup 4-20 mA”

Voli Vstup 4-20 mA.

A410...A425 [Nast. frek. x] se pouziva jako vstup pro PID referenci.

Jican. vst”

Nasobek vstupd 0—10 Va 4—20 mA se pouziva jako vstup pro PID referenci.

6
7 Nast. frek.”
8
9

Frekv MOP*

A427 [Frekv MOP] se pouzivé jako vstup pro PID referenci.

10 ,Puls. vstup”

Sled impuls se pouZivd jako vstup pro PID referenci.

11 ,Log. kroku”

Step Logic se pouziva jako vstup pro PID referenci.

12 ,Enkodér”

Snimac otacek se pouziva jako vstup pro PID referenci.

13 ,Ethernet/IP”

Referencni slovo komunikacni sité Ethernet/IP se stava PID referenci.

A460 a A472 [PID x vyb. zp. vaz.] se pouzivaji k vybéru zdroje PID zpétné vazby.
A460, A472 [PID x vyb. zp. vaz.] - volitelné moznosti

Moznosti

Popis

0 ,Vstup0-10V“

Voli Vstup 010 V (vychozi nastaveni). Méjte na védomi, Ze PID nebude fungovat s bipolarnim
analogovym vstupem. Bude ignorovat jakakoli z&pornd napéti a zpracovévat je jako nulova.

1, Vstup 4-20 mA” | Voli Vstup 4-20 mA.

2 ,Séri./DSI" Séri./DSI se pouZiva jako vstup pro PID zpétnou vazbu.

3 ,0p.sité” Referencni slovo volitelného zafizeni komunikacni sité se stava PID referenci.
4 Puls.vstup” |Sled impulsti se pouzivd jako vstup pro PID zpétnou vazbu.

5 ,Enkodér” Snimac otacek se pouzivd jako vstup pro PID zpétnou vazbu.

6 ,Ethernet/IP” | Ethernet/IP se pouZivé jako vstup pro PID zpétnou vazbu.

Parametry t091 [An.vs.0-10V(min)] a t092 [An.vs.0-10V(max)] se pouzivaji pro
skdlovani nebo inverzi analogové PID reference nebo PID zpétné vazby.

Funkce skalovani

Pro signal 0...5

V se pouzivaji nasledujici nastaveni parametrt, aby 0 V signal =

0 % PID reference a 5 V signdl = 100 % PID reference.
e 091 [An.vs.0-10V(min)] = 0,0%
e t092 [An.vs.0-10V(max)] = 50,0%

Publikace Rockwell Automation 520-UM001B-CS-E — tinor 2013 203



Pfiloha F

PID nastaveni

204

o A459 [PIDI1 Vyb. ref.] =5 ,Vstup 0-10 V*

Vstupni napéti

//

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
PID Reference (%)

Funkce inverze

Pro signal 4-20 mA se pouzivaji nasledujici nastaveni parametra, aby 20 mA
signal = 0% PID reference a 4 mA signal = 100% PID reference.

e t092 [An.vs.4-20mA(mn)] = 100,0%
e 096 [An.vs.4-20mA(mx)] = 0,0%
o A459 [PID1 Vyb. ref.] = 6 ,,Vstup 4-20 mA*

24
< 20
1S
g 16

V)

8 ™
™~
4
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
PID Reference (%)

Vstu

PID mrtvé pasmo

Parametry A465 a A477 [PID x mrtvé pasmo] se pouzivaji k nastaveni rozsahu
(v procentech) PID reference, ktery bude méni¢ ignorovat.

Priklad
e A465 [PID1 mrtvé pasmo] = 5,0%
e PID reference je 25,0%
o PID reguldtor nebude reagovat na PID chybu, kterd je mezi 20,0 a 30,0%

PID predtizeni

Hodnota nastavend v A466 nebo A478 [PID x ptedtizeni], v Hz, bude pfedem
nahrana do integralni sou¢4sti PID pti kazdém spusténi nebo aktivaci. To zajisti,
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aby piikaz na kmitocet ménice zpocatku skokové piesel na tuto nahranou
frekvenci pfedtiZeni a aby PID smycka zalala regulaci od této hodnoty.

PID povoleno |

PID hodnota predtiz.
PID vystup -

B

Frekv. piik.

PID hodnota prredtiz. >0

PID meze

A456 a A468 [PID x ofez (max.)] a A457 a A469 [PID x ofez (min.)] se
pouzivaji k omezeni PID vystupu a pouzivaji se pouze ve vyvazovacim rezimu.
[PID x ofez (max.)] nastavuje nejvysi frekvenci PID vystupu ve vyvazovacim
rezimu. [PID x ofez (min.)] nastavuje limit zpétné frekvence PID vystupu ve
vyvazovacim rezimu. Méjte na védomi, ze kdyz PID dosahne maximalni nebo
minimalni meze, PID reguldtor zastavi integraci, a proto nedojde ke kmitani
v blizkosti meznich hodnot.

PID zesileni

SR

Proporciondlni, integralni a diferencidlni zesileni vytvéieji PID reguldtor.

o A461a A473 [PID x prop. zesil.]
Proporcionalni zesilen{ (bez jednotky) ovliviiuje, jak bude reguldtor
reagovat na velikost chyby. Proporcionélni slozka PID regulétoru vydéva
piikaz k rychlosti proporciondlné k PID chybé. Proporciondlni zesileni 1
by naptiklad vydalo na vystupu 100% nejvyssi frekvence, kdyz je PID
chyba 100% rozsahu analogového vystupu. Cim vyssi je hodnota
[PID x prop. zesil.], tim je reakce proporcionalni slozky citlivéjsi, a ¢im je
hodnota nizsi, tim je reakce méné citliva. Nastavenim [PID x prop. zesil.]
na 0,00 se proporciondlni slozka PID smycky deaktivuje.

o A462 a A474 [PID x ¢as (cela &.)]
Integralni zesileni (jednotky: sekundy) ovliviiuje, jak bude reguldtor
reagovat na chybu v pribéhu ¢asu, a pouziva se k eliminaci ustélené chyby.
Naptiiklad pti integralnim zesileni 2 sekund by vystup slozky integralniho
zesileni integroval do 100% nejvyssi frekvence, kdyz je PID chyba 100% po
dobu 2 sekund. Cim vys§i je hodnota [PID x &as (celd &.)], tim je reakce
proporcionalni slozky méné citliv4, a ¢im je hodnota nizsi, tim je reakce
citlivéjsi. Nastavenim [PID x ¢as (celd &.)] na 0,0 se integralni slozka PID
smycky deaktivuje.
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o A463 a A475 [PID x rozdil. frek.]

Diferencialni zesilen{ (jednotky: 1/sekunda) ovliviiuje rychlost zmény
PID vystupu. Diferencidlni zesileni se ndsobi rozdilem mezi ptedchozi
chybou a aktualni chybou. Proto pfi velké chybé ma rozdil velky vliv, a pii
malé chyb¢ mé rozdil mensi vliv. Tento parametr je $kdlovan tak, Ze kdyz je
nastaven na 1,00, je odezva procesu 0,1% z P044 [Max. frekvence], kdyz se
chyba procesu méni rychlosti o 1%/s. Cim je hodnota [PID x rozdil. frek.]
vy$$i, tim md diferencialni vyraz vétsi vliv, zatimco pii nizké hodnoté je
jeho vliv mensi. V mnoha aplikacich neni diferencidlni zesileni potieba.
Nastavenim [PID x rozdil. frek.] na 0,00 (vychozi tovérni nastaveni) se
diferencidlni slozka PID smy¢ky deaktivuje.

Pokyny pro nastaveni PID zesileni

1. Nastavte proporciondlni zesileni. Béhem tohoto kroku mize byt vhodné

deaktivovat integrélni zesileni a diferencidlni zesileni jejich nastavenim na
0. Po zméné kroku v PID zpétné vazbé:
- Pokud je odezva pfili§ pomald, zvy$te A461 nebo A473
[PID x prop. zesil.].
- Pokud je odezva piilis rychld nebo nestabilni (viz Nestabilni odezva na

strané 207), snizte A461 nebo A473 [PID x prop. zesil.].

- Typicky je A461 nebo A473 [PID x prop. zesil.] nastaven na néjakou
hodnotu pod trovni, pii které se PID stdva nestabilni.

. Nastavte integralni zesileni (ponechte proporcionalni zesilen{ nastaveni

podle kroku 1). Po zméné kroku v PID zpétné vazbé:

- Pokud je odezva piili§ pomald (viz Pomald odezva — Nadmérné
tlumenf na strané 207) nebo se hodnota PID zpétné vazby neblizi

k hodnoté PID reference, snizte A462 nebo A474 [PID x ¢as (celd ¢&.)].

- Pokud v PID zpétné vazbé dochdzi pied uklidnénim k mnozstvi vykyvi

(viz Vykyvy — Nedostate¢né tlument na strané 207), zvy$te A462 nebo
A474 [PID x ¢as (celd &.)].

. Vtomto bodé nemusi byt diferencidlni zesileni potteba. Pokud viak po

stanoveni hodnot A461 nebo A473 [PID x prop. zesil.] a A462 nebo
A474 [PID x ¢as (celd &.)]:

- je odezva stile pomald po zméné kroku, zvyste A463 nebo A475
[PID x rozdil frek.],

- je odezva stale nestabilni, snizte A463 nebo A475 [PID x rozdil frek.].

Nasledujici obrazky znazortiuji nékteré typické odezvy PID smycky v riznych
bodech béhem nastavovani PID zesileni.
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Nestabilni odezva

PID reference -

PID zpétnd vazha

(as
Pomala odezva — Nadmérné tlumeni
PID reference .}
PID zpétnd vazha
Cas

Vykyvy — Nedostatecné tlumeni

PID reference -

PID zpétnd vazha

(as
Dobra odezva - Kritické tlumeni
PID reference -
PID zpétnd vazha
Cas
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Dodatek G

Funkce bezpecného vypnuti krouticiho
momentu

Funkce bezpe¢ného vypnuti kroutictho momentu u PowerFlex 525, kdyz se
pouzivé s dal$imi bezpe¢nostnimi sou¢dstmi, napoméaha zajistovat ochranu podle
EN ISO 13849 a EN 62061 pro bezpe¢né vypnuti a ochranu proti opétovnému
spusténi. Funkce bezpe¢ného vypnuti kroutictho momentu u PowerFlex 525 je
pouze jednou soucasti bezpe¢nostniho fidiciho systému. Soudésti v systému musi
byt vhodné zvoleny a pouzity, aby se doséhlo pozadované urovné bezpe¢nosti

obsluhy.
Blize o... Viz strana...
PowerFlex 525 Bezpe¢né vypnuti kroutictho momentu — pfehled 209
Certifikace dle typovych zkousek EC 210
Pokyny z hlediska EMC 210
Pouziti bezpecného vypnuti kroutictho momentu u PowerFlex 525 210
Povoleni bezpecného vypnuti krouticiho momentu u PowerFlex 525 213
Zapojeni 213
QOvéfeni cinnosti 214
Provoz bezpe¢ného vypnuti krouticiho momentu u PowerFlex 525 214
Priklady zapojeni 215
Certifikace PowerFlex 525 pro bezpecné vypnuti krouticiho momentu 219
PowerFlex 525 Bezpefné Funkce bezpe¢ného vypnuti krouticiho momentu u PowerFlex 525:

vypnutl' kroutictho momentu o Zajistuje funkci bezpeéného vypnuti kroutictho momentu (STO)
tehled definovanou v EN IEC 61800-5-2.
P o Blokuje ovladaci signaly hradel, aby dospély k vystupnim zatizenim
s bipoldrnimi tranzistory s izolovanym hradlem (IGBT) u ménice. To
zabranuje tranzistoraim IGBT, aby piepnuly v takovém sledu, jenz je nutny
k vytvoteni kroutictho momentu v motoru.

o Funkci lze pouzivat v kombinaci s dal$imi bezpe¢nostnimi zatizenimi, aby
se splnily pozadavky na funkci ,bezpe¢ného vypnuti krouticiho momentu®,
keeré vyhovuji kategorii 3/PL (d) podle EN ISO 13849-1 a SIL CL2 podle
EN/IEC 62061, IEC 61508 a EN/IEC 61800-5-2.

DULEZITE Funkce je vhodnd k provadéni mechanickych praci pouze na systému ménice
nebo touto funkci ovlivivované oblasti. Nezajistuje elektrickou bezpecnost.

Publikace Rockwell Automation 520-UM001B-CS-E — tinor 2013 209



PtilohaG  Funkce bezpecného vypnuti krouticiho momentu

Certifikace dle typovych
zkousek EC

Pokyny z hlediska EMC

PouZiti bezpecného vypnuti
kroutictho momentu
u PowerFlex 525

210

stfidavého a stejnosmérného napdjeni jsou bezproudé a uzamcené nebo

2 POZOR: Nebezpei razu elektrickym proudem. Ovérte, Ze viechny zdroje
oznacené v souladu s pozadavky ANSI/NFPA 70E, cast Il.

Abyste piedesli nebezpei urazu elektiinou, zkontrolujte pfed provadénim
jakychkoli praci na ménici, jestli jsou kondenzétory shérnice vybité. Zméfte napéti
DC shérnice na svorkach +DCa -DC nebo ve zkusebnich bodech (umisténi jsou
uvedena v ndvodu k pouZiti vaSeho ménice). Napéti se musi rovnat nule.

Vrezimu bezpecného vypnuti mohou byt na motoru stéle piitomnd nebezpecnd
napéti. Abyste predesli nebezpeci tirazu elektfinou, odpojte napajeni od motoru
a zkontrolujte pred provadénim jakychkoli praci na motoru, Ze je napéti rovno nula.

Organizace TUV Rheinland certifikovala funkci bezpe¢ného vypnuti krouticiho
momentu u PowerFlex 525 na shodu s pozadavky na strojni zafizeni
definovanymi v piiloze I smérnice EK 2006/42/EK a skute¢nost, ze spliiuje
pozadavky ptislusnych norem uvedenych v nisledujicim seznamu:

e ENISO 13849-1:2008 Bezpecnost strojnich zafizeni — Bezpecnostni ¢asti
ovladacich systémit — Cést 1: Vieobecné zdsady pro konstrukei.

(PowerFlex 525 STO dosahuje kategorie 3/PL(d))

o EN 61800-5-2:2007 Systémy elektrickych vykonovych pohonti
s nastavitelnou rychlosti — Cést 5-2: Bezpecnostni pozadavky — Funkéni.

(PowerFlex 525 STO dosahuje SIL CL 2)

o EN 62061:2005 Bezpecnost strojnich zatizeni — Funkéni bezpe¢nost
elekerickych, elektronickych a programovatelnych elektronickych fidicich
systému.

o IEC 61508 Part 1-7:2010 Funkéni bezpe¢nost elekerickych/
elektronickych/programovatelnych elektronickych systému souvisejicich
s bezpe¢nosti — Casti 1-7.

TUV rovnéz certifikuje, ze PowerFlex 525 STO smi byt pouzito v aplikacich az
do kategorie 3/PL(d) podle EN ISO 13849-1 a SIL 2 podle EN 62061/
EN 61800-5-2/IEC 61508.

Certifikiat TUV Rheinland se nachazi na striankéch:
www.rockwellautomation.com/products/certification/.

Funkce bezpe¢ného vypnuti krouticiho momentu u PowerFlex 525 vyzaduje
shodu CE, jak se popisuje na strana 41.

Funkce bezpe¢ného vypnuti krouticiho momentu u PowerFlex 525 je zamyslena
jako soucasti bezpe¢nostniho fidiciho systému strojniho zatizeni. Pted pouzitim
by se mélo provést vyhodnoceni rizik, které porovnavé specifikace bezpe¢ného
vypnuti krouticiho momentu u PowerFlex 525 a vSechny predvidatelné provozni
charakeeristiky a charakteristiky z hlediska okolniho prostiedi pro stroj, na ktery
se mé funkce nainstalovat.
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Bezpecnostni koncepce

Je vyzadovéna bezpe¢nostni analyza ¢sti stroje fizené méni¢em, keerd uréi, jak
¢asto by méla byt bezpe¢nostni funkce zkousena pro zajisténi fadného provozu
béhem celé Zivotnosti stroje.

2 POZOR: Nésledujici informace jsou pouze ndvodem k spravné instalaci.

Rockwell Automation, Inc. nemiZe pievzit zodpovédnost za dodrzeni nebo
nedodrZeni zdkona nebo jeho mistni dpravy ¢i normy pfi zajisténi spravné
instalace tohoto zafizeni. Pokud nejsou pfi instalaci respektovany zékony

a normy, existuje nebezpeci trazu osob a poskozeni zafizeni.

POZOR: V rezimu bezpecného vypnuti mohou byt na motoru stale pfitomna
nebezpecnd napéti. Abyste predesli nebezpeci razu elektfinou, odpojte
napajeni od motoru a zkontrolujte pred provadénim jakychkoli praci na motoru,
Ze je napéti rovno nula.

POZOR: V piiipadé selhdni dvou vystupnich tranzistord IGBT v ménici, kdyz
bezpecné vypnuti krouticho momentu u PowerFlex 525 fidilo prechod vystupi
ménice do vypnutého stavu, miize ménic dodat energii dostate¢nou az pro 180°
otoceni dvoupélového motoru, nez vytvéreni krouticiho momentu v motoru
ustane.

Funkce bezpe¢ného vypnuti kroutictho momentu u PowerFlex 525 je vhodnd pro
pouziti v aplikacich az do kategorie 3/PL(d) a v¢etné podle EN ISO 13849-1
a SIL 2 podle EN 62061/EN 61800-5-2/IEC 61508.

Dale muze byt PowerFlex 525 STO poutzito spole¢né s dal$imi sou¢astmi
v bezpe¢nostni aplikaci pro dosazeni celkové kategorie 3/PL(e) podle EN ISO
13849-1 a SIL 3 podle EN 62061 a IEC 61508. Toto je znézornéno v piikladu 3

v této pfiloze.
Pozadavky na bezpe¢nost jsou zaloZeny na norméch aktuélnich v dobé certifikace.

Funkce bezpe¢ného vypnuti kroutictho momentu u PowerFlex 525 je uréena pro
pouziti v bezpe¢nostnich aplikacich, bezproudy stav je povazovan za bezpe¢ny
stav. VSechny ptiklady v tomto nédvodu se zakladaji na dosazeni bezproudého
stavu jako bezpeéného stavu pro typické systémy bezpecnosti strojnich zafizeni
a nouzového vypnuti (ESD).

Diilezité poznamky k bezpecnosti

Uzivatel systému je zodpovédny za:

e nastaveni, bezpe¢nostni hodnoty a ovéfeni veskerych snimact a akénich
prvka ptipojenych k systému,

e provedeni vyhodnoceni rizik na trovni systému a za opétovné
vyhodnocovani systému po kazdé provedené zméné,

o certifikaci systému na pozadovanou troveri bezpe¢nostné funkéni
zpusobilosti,

o projektovy management a valida¢ni zkousky,

o programovani aplika¢niho softwaru a konfiguraci bezpe¢nostnich
volitelnych moznosti v souladu s informacemi v tomto nvodu,

o fizeni pfistupu k systému véetné nakladani s hesly,
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o analyzu vSech konfigura¢nich nastaveni a za volbu fadného nastaveni
k dosazeni pozadované bezpe¢nostni urovné.

DULEZITE Pfi zavadéni funk¢ni bezpecnosti omezte pfistup na kvalifikovany, oprdvnény
personal, ktery je proskolen a mé odpovidajici zkuSenosti.

pokud dojde k uzamknuti dvefi, zatimco je obsluha uvnitf stroje. Pro vasi
specifickou aplikaci mohou byt potfeba dodatecna bezpecnostnich a ochranna
zafizeni.

2 POZOR: Pfi ndvrhu vaeho systému uvazte, jak obsluha opusti strojni zafizen,

Funkcni validacni zkouska

Hodnoty PFD a PFH uvedené v nisledujici tabulce jsou podminéné intervalem
valida¢ni zkousky (PTT). Pfed koncem PTT specifikovaného v nasledujici tabulce
se musi provést valida¢ni zkouska bezpe¢nostni funkce STO, aby mohly
specifikované hodnoty PFD a PFH ziistat v platnosti.

Udaje PFD a PFH

Vypocty PED a PFH jsou zaloZeny na rovnicich z ¢ésti 6 normy EN 61508.

Tato tabulka poskytuje udaje pro 20lety interval valida¢ni zkousky a znazornuje
vliv nejriiznéjsich zmén konfigurace na udaje v nejhor$im uvazovaném piipadé.

PFD a PFH pro 20lety interval validacni zkousky

Atribut Hodnota

PFD 6,62E-05 (MTTF = 3593 let)
PFHp 8,13E-10

SFF 83%

DC 62,5%

CAT 3

HFT 1(1002)

PTI 20 LET

Typ hardwaru |Typ A

Cas bezpeénostni odezvy

Cas bezpe¢nostni odezvy je mnozstvi ¢asu od udélosti s vazbou na bezpe¢nost
jako vstupu do systému do doby, nez bude systém v bezpe¢ném stavu.

Cas bezpe¢nostni odezvy od stavu vstupniho signalu, ktery aktivuje bezpeéné
zastaveni, do spusténi nakonfigurovaného typu zastaveni je 100 ms (maximum).
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Povoleni bezpefného 1. Odpojte veskera napdjeni od ménice.

vypnuti krouticiho momentu ro———— T ———
: Abyste predesli nebezpedi tirazu elektinou, zkontrolujte pre

u PowerFlex 525 A provadénim jakychkoli praci na ménici, jestli jsou kondenztory

shérnice vybité. Zméfte napéti DC shérnice na svorkach +-DCa -DCnebo
ve zkusebnich bodech (umisténi svorek jsou uvedena v ndvodu k pouziti
vaSeho ménice). Napéti se musi rovnat nule.

2. Uvolnéte $roub na svorkdch zabezpeéeni 1, zabezpeceni 2 a zabezpedent

+24V (81, S2, S+) na svorkovnici idicich V/V.
3. Odstrante ochrannou propojku.
Rl _R2 RS 01 02 03 04 05 06 07
clelelo] elelelolelolele
\@\@\@’@\@%@\@\@\@\@\@\@\
S1 S22 S+ 112 13 14 15 16 17 18 19
%
—

4. Funkce bezpe¢ného vypnuti kroutictho momentu je nyni povolena
a svorky jsou pfipraveny k tomu, aby fungovaly jako bezpe¢nostni vstupy.

ieni Co je dtlezité si pamatovat o zapojeni:
Zapojeni j p poj
o Vzdy pouzivejte médéné vodice.
Jsou doporuceny vodice s izolaci 600 V nebo vyssi.

« Ridici vedeni by méla byt oddélena od silovych vodi¢t vzdalenosti
nejméné 0,3 m (1 ft).

Doporuceny vodic

Typ Typ vodice'! Popis Min. izolace

Stinéné | ViceZilovy stinény kabel, jako napfiklad Belden 8770 0,750 mm? (18 AWG), {300V, 60 °C (140 °F)
(nebo ekviv.) 3 vodide, stinény.

(1) Doporuceni plati pro okolni teplotu 50 °C.
Pro okolni teplotu 60 °C se musi pouzit vodic s charakteristikou 75 °C.
Pro okolni teplotu 70 °C se musi pouzit vodic s charakteristikou 90 °C.

Viz Zapojeni V/V na strané 30 ohledné doporuceni k zapojeni a Oznacent

svorek fidicich V/V na strané 33 ohledné popisu svorek.

Pokud jsou bezpe¢nostni vstupy S1 a S2 napdjeny z externiho zdroje +24 'V,
pouzivejte jej pouze u systému SELV, systému PELV nebo u nizkonapétového
obvodu ttidy 2.
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Funkce bezpe¢ného vypnuti krouticiho momentu u PowerFlex 525 deaktivuje
vystupni tranzistory IGBT méni¢e pomoci pferuseni spoje k mikroprocesoru
ménice. KdyZ se pouzivé v kombinaci s bezpe¢nostnim vstupnim zatizenim,
spliuje systém pozadavky podle EN ISO 13849 a EN 62061 pro bezpeéné

vypnuti kroutictho momentu a napomahé k ochrané proti opétovnému spusténi.

Provoz bezpecného vypnuti
krouticiho momentu
u PowerFlex 525

Pti normalnim provozu ménice jsou pod proudem oba bezpe¢nostni vstupy
(zabezpedeni 1 a zabezpedeni 2) a méni¢ mize byt v chodu. Pokud je kterykoli

z téchto vstupt bez proudu, ovlddaci obvod brény se deaktivuje. Pro splnéni
podminek provozu podle EN ISO 13849 museji byt bezproudé oba bezpe¢nostni
kanaly. Vice informaci udévaji nasledujici ptiklady.

DULEZITE Sama o sobé spusti funkce bezpecného vypnuti krouticiho momentu aki
zastaveni volnym dobéhem. Kdyz aplikace vyZaduje zménu akce pro zastaveni,

bude tfeba zavést dodatecnd ochrannd opatteni.

Otestujte fddnou ¢innost bezpe¢nostni funkce po po¢ate¢nim nastaveni funkce
bezpeéného vypnuti kroutictho momentu u PowerFlex 525. Provedte opakovany
test bezpe¢nostni funkee v intervalech stanovenych na zakladé bezpe¢nostni
analyzy popsané na strana 210.

Overeni cinnosti

Oveéite, Ze oba bezpe¢nostni kandly funguji v souladu s nasledujici tabulkou.

Cinnost kanalu a ovéieni

214

Stav bezpecnostni | Ménicje Ménicje Ménicje Ménic¢
funkce vbezpecném stavu | v bezpecném stavu |vbezpecném stavu |schopen chodu
Stav ménice Konfigurovano Chyba F111 Chyba F111 Pfipraven/chod

prostt. t105
[Povol. bezp. otev.]

(Bezp. hardware)

(Bezp. hardware)

Cinnost bezpeénostniho kanalu
Bezpecnostni vstup ST | Neni pfivadéno Privédéno napdjeni | Neni pfivadéno Privadéno napdjeni
napéjeni napajeni
Bezpecnostni vstup S2 | Neni pfivadéno Neni pivadéno Pfivddéno napdjeni | Pfivddéno napdjeni

napéjeni

napajeni

DULEZITE

Pokud je pfitomna externi chyba na zapojeni nebo obvodech fidicich
bezpecnostni vstupy 1a 2, funkce bezpecného vypnuti krouticiho momentu
nemusi tento stav rozpoznat. Kdy je externi chybovy stav odstranén, funkce
bezpecného vypnuti krouticiho momentu umozni stav Povolit. Chyba

v externim zapojeni se musi bud'rozpoznavat prostfednictvim externi logiky,
nebo se musi vyloucit (zapojeni musi byt chranéno vedenim kabelu
kabelovodem nebo jeho vyztuzenim) v souladu s EN IS0 13849-2.
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Funkce bezpecného vypnuti krouticho momentu  Pfiloha G

Priklady zapojeni Ptiklad 1 - Zapojeni bezpecného vypnuti krouticiho momentu s akci
vypnuti volnym dobéhem, SIL 2/PL d

Kategorie zastaveni 0 — Dobéh
C T Vedenistidavého
proudu Napéjeni

000
+24VDC4 PF 525
1
Gate GuardMaster, +24VDC
rojan E

— L o—
Stop L

— _po O— Start

AT[S21[S11[S52[ 41 ] 113 [ 213 [ 313 Start

MSR H) Rizeni hradla — E
"L [ |

Nouz.
zastaveni
S%%'é?ttfg ' A2[S22[ST4]S34[ 42 [ 14 2434 ~
I
24V.DC 1 Rizeni hradla -
Spolecny T g @
1
: N
! EGH
X |22
1
0 o
)
I T eden st
: proudu Napdjeni
! 000
1
: PF 525 :
1
! 1
Gate : GuardMaster +24V0C X
1 Trojan E X
HH. L e |
’ O— Start
I Q Start ;
— m | |||
Rizeni hradla — !
Nouz. radl: .
zast‘@{gn[ : Napajeni :
spousténi 1
[()Iaéitko 1 Y :
! pu—
1
: |
X Rizeni hradla — :
I obvod @ X
: .
! 1
1
| EN .
1 —|52 1
: ST :
) 1!

(1) Bezpecnostni relé a PowerFlex 525 museji byt nainstalovany ve stejném krytu.
(2)  Vnékterych situacich neni bezpecnostni relé vyzadovano, pokud jsou prepinac i PowerFlex 525 nainstalovany ve stejném krytu.
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PtilohaG  Funkce bezpecného vypnuti krouticiho momentu

Stav obvodu

Obvod zobrazeny se zavienymi ochrannymi dvefmi a systémem pfipravenym pro
normalni provoz ménice.

Princip cinnosti

Jednd se o dvoukanalovy systém se sledovanim obvodu bezpe¢ného vypnuti
kroutictho momentu a sledovanim ménice. Otevieni ochrannych dveii zpisobi
ptipojeni vstupnich obvodi (S13-S14 a $21-522) k jednotce monitorovaciho
bezpe¢nostniho relé Minotaur. Vystupni obvody (13-14 a 23-24) aktivujt
povolovaci obvod bezpe¢ného vypnuti krouticiho momentu a motor volné
dob¢hne do zastaveni. Za ucelem, aby bylo mozné ménic¢ restartovat,
bezpe¢nostni relé Minotaur se musi nejprve resetovat a nésledné musi byt ménici
dén platny spoustéci ptikaz.

Detekce chyb

Jedna chyba detekovand v bezpeénostnich vstupnich obvodech Minotaur zpiisobi
zablokovani systému pii dalsi operaci a nezptsobi ztratu bezpe¢nostni funkee.

Jedna chyba detekovana v redundantnich bezpe¢nostnich povolovacich vstupech

PowerFlex 525 zpusobi zablokovani ménice a nezptisobi ztratu bezpe¢nostni
funkce.

Ptiklad 2 - Zapojeni bezpecéného vypnuti krouticiho momentu s akci
fizeného vypnuti, SIL 2/PL d

Kategorie zastaveni 1 - Rizené

(1) Vedeni stfidavého
proudu Napajeni
000
W GuardMaster PF 525
Trojan
e Bl +24V DC
ol Reg
o L P
4 0
+24VDC © < —pc% o Start
._I r I — tart
[AT] 2155212l [37147157] [13123] 5330534
. Rizeni hradla —
Minotaur r T r ] ] Napéjeni
MSR138DP -

’ U
@ X1IX21X3[x4][Y39]Y40][38]48158] [14]24] [Y2]V1 =

I I 1 - |

Rizeni hradla —
obvod

i

(1) Bezpecnostni relé a PowerFlex 525 museji byt nainstalovany ve stejném krytu.
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Funkce bezpecného vypnuti krouticho momentu  Pfiloha G

Stav obvodu

Obvod zobrazeny se zavienymi ochrannymi dvefmi a systémem pfipravenym pro
normalni provoz ménice.

Princip cinnosti

Jednd se o dvoukanalovy systém se sledovanim obvodu bezpe¢ného vypnuti
krouticiho momentu a sledovdnim ménice. Otevieni ochrannych dveti zptisobi
piipojeni vstupnich obvodi (S11-S12 a $21-522) k jednotce monitorovaciho
bezpe¢nostniho relé Minotaur. Vystupni obvody (13-14) vydaji ménici ptikaz

k zastaveni a zptsobi fizené zpomaleni. Po naprogramované prodlevé aktivuji
asované vystupni obvody (47-48 a 57-58) povolovaci obvod bezpe¢ného
vypnuti kroutictho momentu. Pokud se motor ota¢i, kdyz dojde k aktivaci
vypnuti, zastavi volnym dobéhem. Za ucelem, aby bylo mozné ménic restartovat,
bezpe¢nostni relé Minotaur se musi nejprve resetovat a ndsledné musi byt ménici
dén platny spoustéci piikaz.

Detekce chyb

Jedna chyba detekovand v bezpe¢nostnich vstupnich obvodech Minotaur zptisobi
zablokovani systému pii dalsi operaci a nezpusobi ztratu bezpe¢nostni funkee.

Jedna chyba detekovana v redundantnich bezpe¢nostnich povolovacich vstupech

PowerFlex 525 zptisobi zablokovini ménice a nezptisobi ztratu bezpe¢nostni
funkce.
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PtilohaG  Funkce bezpecného vypnuti krouticiho momentu

Priklad 3 — Zapojeni bezpecného vypnuti krouticiho momentu s akci
vypnuti pouZivajici externi zdroj +24 V, SIL3/PL e

Kategorie zastaveni 0 — Dobéh

T Vedengstiidayého !

proudu Napdjeni
000

1

1

1

1

1

1

I

]

E \-(l Stop
Nulovéni

; | start ]

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

Otevfeny

| o |
ASITS52 812113 ] z|3 | 3|3|41
Rizeni hradla —
MsR27TP Y ) INQ_TG’",I

S211S22[534T A2 114 124134142 =

Zavieny

Rizeni hradla —
obvod

i

X1 AUX
X2
A1 civka
A2

Vnéjsi  100-C
24V DCCOM stykJaE 1005-C

(1)  Bezpecnostni relé a PowerFlex 525 museji byt nainstalovany ve stejném krytu.
Stav obvodu

Obvod zobrazeny se zavienymi ochrannymi dvefmi a systémem pfipravenym pro
normalni provoz ménice.

Princip cinnosti

Jednd se o dvoukanalovy systém se sledovanim obvodu bezpe¢ného vypnuti
krouticiho momentu a sledovdnim ménice. Otevieni ochrannych dveti zptisobi
ptipojeni vstupnich obvodi (S11-S12 a $21-522) k jednotce monitorovaciho
bezpe¢nostniho relé Minotaur. Vystupni obvody (13-14 a 23-24 a 33-34)
aktivuji vystupni obvod a povolovaci obvod bezpe¢ného vypnuti krouticiho
momentu a motor volné dobé¢hne do zastaveni. Za ti¢elem, aby bylo mozné méni¢
restartovat, bezpe¢nostni relé Minotaur se musi nejprve resetovat a nésledné musi
byt méni¢i dén platny spoustéci ptikaz.

Detekce chyb

Jedna chyba detekovana v bezpe¢nostnich vstupnich obvodech Minotaur zptisobi
zablokovani systému pii dalsi operaci a nezptsobi ztratu bezpe¢nostni funkee.
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Funkce bezpecného vypnuti krouticho momentu  Pfiloha G
. .
Certifikace PowerFlex 525
v ry r
pro bezpecné vypnuti
krouticiho momentu
A TUVRheinland®
ZERTIFIKAT EC Type-Examination Certificate
CERTIFICATE Reg.-No.: 01/205/5249/12
Product tested Safety Function "Safe Torgue Certificate Rockwell Automation
Off" (STO) within the adjustable holder 5400 West Enterprise Drive
Frequency AC Drive PowerFlex Mequon, W1 53092
525 USA
Type designation PowerFlex 525; 258, 120V, Manufacturer see certificate holder
240V, 400-480V and 600V
Codes and standards EN 61800-5-2:2007 EN IS0 13849-1:2008 + AC:2009
forming the basis of EN £1800-5-1:2007 (in extracts) EN £0204-1:2006 + A1:2009 (in
testing EN 61800-3:2004 extracts)
EN 62061:2005 IEC 61508 Parts 1-7:2010
Intended application The integrated safety function "Safe Torque Off" of the Frequency AC Drive
PowerFlex 525 complies with the requirements of the relevant standards (Cat.
3/ PL d acc. to EN ISO 13849-1, SILCL 2 acc. to EN 62061/ EN £1800-5-2/
IEC 61508) and can be used in applications up to Cat. 3/ PL d acc. to EN 150
13849-1, SIL 2 acc. to EN 62061/ IEC 61508.
Specific requirements The instructions of the associated Installation and Operating Manual shall be
considered.
It is confirmed, that the product under test complies with the requirements for machines defined in
Annex | of the EC Directive 2006/42/EC.
This certificate is valid until 2017-09-24.
=
2.
g8
28
2%
Functionel Safaty|  The test report-no.: 963/M 365.00/12 dated 2012-09-24 is an integral part of this ey
T‘rpﬁﬁppmﬂ certificate. ;“-
Th_e holder o[ a mhd I|cence cemﬂcate for the product tested is authonzed fo gg
TU\mhemIand rod é:
- 3
€ u
33
i
EE
Berlin, 2012-09-24 ig
Certification Body for Machinery, NB 0035 Dipl.-Ing. Eberhard Frejno EE
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Poznamky:

220 Publikace Rockwell Automation 520-UM001B-CS-E — tinor 2013



Dodatek H

Vytvoreni spojeni pomoci
EtherNet/IP

EtherNet/IP

Tato ¢ast obsahuje pouze zékladni informace k nastaveni ptipojeni sit¢ EtherNet/
IP k vaSemu ménié¢i PowerFlex 525. Obsahlé informace o siti EtherNet/IP

(s jednim a dvéma porty) a o zptisobu jejtho pouziti jsou uvedeny v dokumentu
»PowerFlex 525 Embedded EtherNet/IP Adapter®, publikace 520COM-
UMOO01.

Ke konfiguraci IP adresy vestavéného adaptéru EtherNet/IP jsou k dispozici dvé
metody:

o Server BootP - BootP pouzivejte, pokud davéte ptednost ovlddat IP
adresy zafizeni pomoci serveru. Server BOOTP bude potom poskytovat
IP adresu, masku podsité a adresu brany. BootP je ve vychozim nastaveni
povolen.

o Parametry adaptéru — Parametry adaptéru pouzivejte tehdy, kdyz si
piejete vétsi pruznost v nastaveni IP adresy, nebo kdyz potiebujete
komunikovat pomoci brany vné fidici sité. IP adresa, masky podsité
a adresy bran budou potom vychazet z vaimi nastavenych parametrt

adaptéru.

DULEZITE Pokud nastavujete svoje sitové adresy manudiné pomoci parametr{i, musite
nastavit (128 [EN vyb. adr.] na 1 ,Parametry”.

DULEZITE Bez ohledu na pouzitou metodu nastaveni IP adresy adaptéru musi mit kazdy
uzel sité EtherNet/IP jedinecnou IP adresu. Chcete-li zménit IP adresu, musite
nastavit novou hodnotu a poté vypnout a opét zapnout napajeni (nebo
vynulovat) adaptéru.
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Poznamky:
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Dodatek I

Schémata rizeni

Tato kapitola obsahuje rtizna schémata tykajici se funkei a chovani ménice
PowerFlex 525.

Schémata ladéni indukéniho  Schémata[Vyb Reg Rych] pro ladéni motoru

m Otoru Nl’fké ?’(h‘, Stf?d'[%’Ch‘,
L . Rezim fizeni | Rezim fizeni |
Rizeni rychlosti
Zesileni | |
| |

Vys. rych.
Rezim fizeni

‘s
v
ST ASIS[Freky3BW] - | === == m - mmmmm oo :
—_ N
= ~E
S o |
<5 |
£
= : A513 [Frekv2BW] - === == == |
E->§ | | |
B | | |
2 £ ashi ek 1w - | | |
E 1
& e A5T0 ) X
) [Frekv 1] 512 K : Frekv. (Hz)
b [Frekv 2] 4 I
¢ A514 |
D [Frekv 3] >

Nizkd rych. Stred.rych. Vys. rych.
. ReZim fizeni ReZzim fizeni ReZim fizeni
Rizeni rychlosti

Zesileni | |
| |

(-
= A2 fFrekv.3Kp] - f - m oL
N2 As26 [Frekv. 3Ki] |
=
S E |
e o
28 [
-3 >
= ‘E A523 [Frekv. 2Kp] - f - - —— - — = |
=8 A4 [Frek. 2K | | |
=
BE A2 [frekn. 1p]- [ [ |
E A522 [Frekv. 1Ki] l I II
U
¢ He T 251 ! I Frekv. (Hz)
N [Frekv 2] » !
¢ AS14 |
D [Frekv3 >
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Prilohal  Schémata fizeni

V4

Uprava parametrﬁ fizeni Tato nastaveni zndzornuji zpaisob Gpravy Fizeni rychlosti pro ladéni motoru.
rychlosti T T

Zvyste $itku pasma pro ziskani

Sitka pasma rychlostni smycky:

|

I rychlej3i odezvy rychlosti. Pokud A511 [Frekv 1BW] = 10 Hz
| nastanou vykyvy, zmensete Sitku A513 [Frekv 2 BW] =10 Hz
| pésma. | A515 [Frekv 3 BW] = 10 Hz

Pro [Frekv. x Kp] postupné zvysujte po 1% |
Pro [Frekv. x Ki] postupné zvy3ujte po 0,1s |

Nastavte A509
[Vyb Reg Rych]

| Pro obecné pouZiti, nastavte A509 I
| [VybReg Rych] na 0 (Automaticky)

A509 =1 (Rucné)

A509 =0 (Automaticky)

Nastavit zesileni ovladace Nastavit zesileni ovladace
rychlosti automaticky rychlosti runé:

A521 [Frekv. 1Kp]

A522 [Frekv. 1Ki]

A523 [Frekv. 2 Kp]

A524 [Frekv. 2 Ki]

A525 [Frekv. 3 Kp]

A526 [Frekv. 3 Ki]

Provoz
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Numerics

2vodicové

vstupy, 40
3vodicové

vstupy, 40

A

aplikace
bezpecnost, 211

bezpecnost
aplikace, 211
ménic, 214
testovani, 212
zakladni ¢innost, 214
zapojeni, 213
zem, 17

C

Casovac

programovani, 183, 185
(itac

programovani, 183, 186

D
Digital Inputs
vybér, 40
zdroj spusténi, 40
doporuceno
jistice, 143
pojistky, 143
zapojeni, 30,213

EtherNet
programovani, 221

filtr RFI
zem, 17

Homing
automaticky, 196
programovani, 196
rucné, 196

jistice
doporuceno, 143
jmenovité hodnoty, 18
vstupy, 18

jmenovitd hodnota
pojistky, 18

jmenovité hodnoty
jistice, 18

K

komunikace
polohovani, 198

konfigurace
RS485(DSI), 176

logika

Casové kroky, 183,184
zakladni, 183, 184

M
méni¢
bezpelnost, 214
montaz, 11
pridavny kontakt, 28, 30
programovani, 48, 51
spolecnd shérnice, 30
zakladni ¢innost, 47,52, 138
Modbus
nadist, 180, 181, 182
zapsat, 177,179,182
monitorovani chyb
zem, 17
montaz
ménic, 11
rozméry, 12,159
Motor
Start, 28
Stop, 28
zem, 17

N

nadist

Modbus, 180, 181, 182
napéjeci a fidici modul

oddéleni, 22
napadjeni

vstupy, 16
napétové odrazy

zapojeni, 28
ndstroje

programovani, 51
nestinéné

zapojeni, 27
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0

oddéleni

napéjedi a fidici modul, 22
odolnost viici ruseni

zapojeni, 31,176
odpojeni

vystup, 28
odrazend

vina — ochrana, 28

P

parametry
AppView, 60,126
CustomView, 127
programovani, 50, 54
PID
programovani, 203
pojistky
doporuceno, 143
jmenovitd hodnota, 18
polohovéni
komunikace, 198
programovéni, 191,192
poskozeni ménice

nezemnény rozvodny systém, 15

prevence, 15
prevence

poskozeni ménice, 15
pidavny kontakt

ménic, 28, 30
priorita potlaceni

Speed Reference, 39

zdroj spusténi, 39

zpomaleni, 41

zrychleni, 41
pfistup

fidici svorky, 25

svorky napdjeni, 25
programovani, 52

casovac, 183,185

casové kroky, 183, 184

(itac, 183, 186

EtherNet, 221

Homing, 196

ménic, 48, 51

nastroje, 51

parametry, 50, 54

PID, 203

polohovéni, 191, 192

sled impulsd, 189

snimac otacek, 189

zékladnilogika, 183, 184
prostredi

skladovani, 14

R
fidic svorky
pristup, 25
rozméry

montaz, 12, 159
RS485(DSI)

konfigurace, 176

S

skladovani
prostredi, 14
sled impulsd
programovani, 189
snimac otacek
programovani, 189
zapojeni, 190
snizeni jmenovité hodnoty
faktor, 108
teplota, 13
Speed Reference
priorita potlaceni, 39
vybér, 39
spolecna shérnice
méni¢, 30
Start
Motor, 28
stinéné
zapojeni, 27
stinéni
zem, 17
Stop
Motor, 28
svorky napdjeni
piistup, 25

T

teplota

sniZzeni jmenovité hodnoty, 13

zapojeni, 27
testovani
bezpecnost, 212

v

vlna — ochrana

odrazend, 28
vstupy

2vodicové, 40

3vodicové, 40

jistice, 18

napdjeni, 16
vybér

Digital Inputs, 40

Speed Reference, 39

zdroj spusténi, 39

zpomaleni, 41

zrychleni, 41
vystup

odpojeni, 28
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yA zapsat
[ - Modbus, 177,179, 182
e
ment, 47,52, 138 Digital Inputs, 40
0 ra’mo(/énil 52 priorita potlaceni, 39
Prog ' vybér, 39
zapojeni zem
bezpecnost, 213 ;
doporuceno, 30,213 ?iletzrplsl:clng;t’ 17
Eggt?;%‘:lzog;azy’ 28 monitorovani chyb, 17
odolnost viici ruseni, 31,176 gﬁ] t:[:| 1177
RS485 (DSI), 175 Zpomaleni !
snimat otacek, 190 pomatem -
stinéné, 27 priorita potlaceni, 41
teplota, 27 vyt?er, 4
zrychleni
priorita potlaeni, 41
vybér, 41
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Podpora Rockwell Automation

Spole¢nost Rockwell Automation poskytuje na internetu technické informace, jez vim maji poméhat pfi pouZiti jejich
produkeu.

Na strance heep://www.rockwellautomation.com/support/muizete najit technické navody, znalostni databézi ¢asto kladenych
otdzek, technickych pozndmek a poznamek k aplikaci, vzorovy kéd a odkazy na softwarové servisni balicky a funkci
MySupport, kterou si mizete ptizpusobit tak, abyste z téchto ndstroji méli co nejvétsi uzitek.

Jako dalsi aroven k technické telefonické podpote pro instalaci, konfiguraci a odstranovani potizi nabizime
programy podpory TechConnect. Vice informaci ziskdte od vaseho mistniho distributora nebo zastupce spole¢nosti

Rockwell Automation nebo na strinkdch http://www.rockwellautomation.com/support/.

Asistence pri instalaci

Pokud se setkdte s problémem béhem prvnich 24 hodin po instalaci, projdéte si informace obsazené v tomto névodu. Pro
ucely prvotni pomoci pii uvedeni vaseho produktu do provozu muzete kontaktovat zdkaznickou podporu.
Spojené staty nebo Kanada 1.440.646.3434

Mimo Spojené stdty nebo Kanadu | VyuZijte Worldwide Locator (lokator poboek ve svété) na strance http://www.rockwellautomation.com/support/americas/
phone_en.html, nebo kontaktujte vaseho mistniho zdstupce spolecnosti Rockwell Automation.

Zaruka spokojenosti s moznosti vraceni novych produktii

Spole¢nost Rockwell Automation testuje vechny své produkety, aby zajistila, Ze jsou pii expedici z vyrobniho zévodu plné
provozuschopné. Pokud v$ak v4s produkt neni funkéni a je téeba jej vyménit, postupujte nasledovné.

Spojené staty Kontaktujte vaseho distributora. Pro provedeni postupu vraceni musite vaSemu distributorovi poskytnout cislo pfipadu zékaznické
podpory (toto ziskate na dfive uvedeném telefonnim Cisle).

Mimo Spojené staty Kontaktujte svého mistniho zastupce Rockwell Automation ohledné postupu vraceni produktu.

Zpétna vazba k dokumentaci

Vase komentafe nim pomohou lépe vyhovét vasim potfebam z hlediska dokumentace. Pokud méte jakékoli ndvrhy jak
zlepsit tento dokument, vypliite formulét, publikace RA-DU002, jen? je k dispozici na adrese

hetp://www.rockwellautomation.com/literature/.

www.rockwellautomation.com
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